MOSA

DiGITALES BEDIENFELD

Intelilite4 AMF9-Controller
Stromschalter
Horn
Notaus-Knopf
Taste fiir erzwungene Regeneration
Anforderungsleuchte flir erzwungene Regeneration
Motorausfall-Warnleuchte (PCD)
Warnleuchte ftir Nachbehandlungsfehler
Magnetermic schalten
Elektronisches Differentialrelais
Leistungsklemmenblock
Ausgangssteckdosen: 1x 400V 63A 3P+N+T CEE IP67

1x 400V 32A 3P+N+T CEE IP67

1x 400V 16A 3P+N+T CEE IP67

1x 230V 16A 2P+T CEE IP67

1x 230V 16A 2P+T SCHUKO
Magnetothermischer Differentialschalter fiir Steckdose 400 V 32 A
Magnetothermischer Differentialschalter fiir Steckdose 400 V 16 A
2 magnetothermische Differentialschalter fiir Steckdosen 230 V 16 A
Erdungsklemme (PE)

EIGENSCHAFTEN CONTROLLER INTELILITE4 AMF9

Betriebsarten ® QOFF - MAN.- AUTO - TEST
Anzeige - Buttons / Kontrollen - ¢ Hintergrundbeleuchtetes Display, LCD 132x64
LEDs Pixel

Generatormessungen o

Motormessungen

Generatorschutz

Motorschutz

* Tasten / Tasten: START - STOP - ALARME
ZURUCKSETZEN / FEHLER ZURUCKSETZEN
® |EDs: Status Generator/GCB EIN - Netzstatus

Spannungen: L1-L2 / L2-L3 / L3-L1 - N-L1/N-
L2/N-L3

o Strome: 11 -12-13

® |eistungen: kVA - kKW - kVAR (gesamt und pro
Phase)

Energie: kVAh - kWh - kVARh

* Frequenz Hz

Wassertemperatur
Oldruck
Kraftstoffstand
Motordrehzahl
Batteriespannung
Wartung
Count-Stunden
Anzahl der Starts

Uberlastung

Uberstrom

Kurzschluss

Uberspannung
Uber-Unter-Frequenz
Spannungsasymmetrie
Aktuelles Ungleichgewicht
Zyklischer Sinn der Phasen

® Geschwindigkeitsbegrenzer

® Alarm und Voralarm bei zu hoher Wassertem-
peratur .
Alarm und Voralarm fiir niedrigen Oldruck
Kraftstoffmangel-Alarm und Voralarm
High-Low-Batteriespannung
Batterieladefehler am Generator

Fehler beim Starten

Nicht zu stoppen

Not-Aus

Niedriger Wasserstand (Option)

Pac 3

Sprache

InteliLite

AMF3

AMF-Funktionen (nur fiir Automatic
Panel)

Features

Kommunikation
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Netzspannungsmessung: L1-L2 / L2-L3 / L3-
L1 - N-L1/N-L2/N-L3

Messung der Netzfrequenz
Dreiphasenerkennung

Netziiberspannung
Raster-Uber-Unter-Frequenz
Netzspannungsasymmetrie

Zyklischer Sinn der Netzwerkphasen
Verwaltung der gegenseitigen Hilfe von zwei
Gruppen im Notfall

Ereignisverlauf, 150 gespeicherte Ereignisse
3 programmierbare Testtimer
Programmierung vom Panel oder vom PC

3 wahlbare Sprachen (weitere Sprachen
verflighar)

Direkte Verbindung zu Motoren mit ECU (Stage
V, Tier 4 Final) Giber Can Bus J1939

Externer Start und Stopp

Programmierbare Ein- und Ausgange
Alternative Konfigurationen (50 / 60Hz)
Schutzart IP65

Betriebstemperatur: -20°C - +70°C

USB-Anschluss

RS232- RS485 (optional)

Modbus RTU / TCP (optional)

GSM-Modem. Befehle Alarme, Ereignisse per
SMS (optional)

Internetverbindung mit Ethernet (optional)
Online-Steuerung und -Uberwachung auf
Webseiten (eingebetteter Webserver) (optional)
SNMP (optional)

GPS / 4G-Modem (optional) (geografisches
Tracking tiber WebSupervisor)

Interne SPS-Unterstiitzung
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