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Informazioni importanti

La nostra esperienza ha dimostrata che possiama garantire una migliore affidabilitd dei nostri
praodotti se sono rispettate le informazioni e le racoomandazioni contenute in guesto manuale.

I dati contenuti nel presente documento descriveno esclusivamente il prodotto e non sono
garanzia di prestazionl, Per rispondere al meglic agli interassi dei nostri clienti ¢ sforziamo
costantemente di migliorare | nostri prodotti e tenerli al passe con | progressi tecnologici,
Questo puo, tuttavia, portare a discrepanze tra un prodotto e la sua "Descrizione tecnica®™ o il
suo "Manuale per I'uso”,

Questo documento & stato preparato con cura, tuttavia, nel casg il lettore dovesse trovare dagli
error, @ pregato di informarci al pid prasto,

E quasi impossibile coprire con gueste manuale ogni eventuality che possa verificarsi. La
preghiama pertante di informare noi o il nostro agente, nel caso si notino dei comportamenti
insoliti che non sembrano essere stati trattati in questo manuale,

Si precisa che in aggiunta a queste istruzioni per 'uso, durante il collegamento e la messa in
servizio di questa apparecchiatura, devono essere osservati tutti i regolamenti locali.

Mon possiamo accettare alcuna responsabilita per eventuali danni subiti a causa della cattiva
gestione delle attrezzature indipendentemente dal fatte che si fa particolare riferimente a
gueste istruzioni per l'use o meno.

Poniamo wna particolare attenzione al fatto che devono essere wiilizzati softanto ricambi
priginali,

Tutki i diritti relativi a questo documento sone riservati. L'uso non autorizzato, in particolare la
riproduzione o la massa a disposizione di terzi, & vietato,
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1. ISTRUZIONI PER LA SICUREZZA

1.1 Generale

Le istruzioni per la sicurezza devono essere rispettate durante linstallazione, la messa in
servizio, il funzionamento e la manutenzione del sistema di eccitazione, Leggere attentamente
tutte le istruzioni prima di utilizzare il dispositive. Conservare con cura questo manuale per
riferimenti futuwri,

Qualifiche e requisiti

Il personale coinvolto nel lavoro di installazione e messa in funzione e regalatare deve esserg
informato e istruite sulle aree di pericolo e sui possibili rischi secando le norme attualmente in
vigore,

Al personale operativo non & permesso di lavorare sul sisterma di controllo.

Il personale appositamente istruito pud eseguire solo le operazioni di manutenzionez e
riparazicarne.

Il personale addetto alla manutenzione deve aigere informato sulle misure di arresto di
ermergenza e deve essere in grado di spegnere il sistema in caso di emergenza,

Il personale addetto alla manutenzione deve avere familiaritd con le misure di prevenzione
degli infortuni sul posto di lavoro e deve essere istruito per il pimo soccorsa e |"antincendio.

E responsabilitd del proprietario garantire che ogni persona coinvolta nell‘installazione e nella
messa in servizio abbia ricevuto la formazione e le istruzioni necessarie e abbia letto
attentamente e ben compreso tutte le istruzioni di sicurezza raccolte in questo manuale,
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1.2 Istruzioni di sicurezza

Le istruzioni di sicurezza appaiono sempre all'inizio di ogni capitolo e precedono ogni istruzione
in cui possa crearsi una situazione potenzialmente pericolosa. Le istruzioni di sicurezza sono
suddivise in quattro categorie, ciascuna rappresentata da un simbolo e dalla descrizione:

PERICOLO!
Questo simbolo indica un pericolo Imminente derivante da forze
g meccaniche o di alta tensione. Un‘inosservanza pud provocare lesioni
fisiche o morte.
P
ATTENZIONE!

Questo simbolo indica una situazione di pericolo, Un‘inosservanza pud
provocars lesioni fisiche e danni ai dispositive installati,

CAUTION!

Questo simbolo indica una situazione di pericofo. Una mancata
osservanza pud causare lesioni fisiche o danneggiare il convertitore,

NOTA!

Questo simbolo indica informazioni utili, Mon deve essere utilizzato per
indicare situazioni pericolose.

ATTENZIONE!

Questo simbolo indica una situazione di pericalo. Uninosservanza pud
provocare lesioni fisiche e danni ai dispositive installati.
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2. DESCRIZIONE DEL SUPPORTO

2.1 Introduzione

52014 & un regolatore di tensione di ultima progettazione per il controllo dell’eccitazione di
alternatori, L'unitd contiene la tecnologia a microprocessore pid avanzata con la tecnologia dei
semiconduttori SCR, [(Silicon Controlled Rectifier),

Un display sull'unita, pratico e semplice, viene utilizzato per tutte le operazioni di controllo.
Inaltre, il software facile da usare agevola la messa in servizico e consente di ottimizzare il
funzionamento del regolatore,

La costruzione meccanica & robusta e compatta.
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2.2 Area di applicazione

Questo regolatore di tensione di design avanzato e usato per P'eccitazione degli alternatori
sincroni, Quest’unita & adatta solo per questo campo di applicazione.

Il regolatore pud essere commutato per funzionare come un regofatore  di tensicne, fattore di
potenza e regolazione della potenza reattiva.

SM= alternatore sincrono
E = Eccitatrice

PMG = Generatore a magneti permanenti /
AVR
+——
S 2014
P—
——

Eccitazione dell’alternatare da montante

Eccitazione dell’alternatore con
alimentazione esterna o da PMG. (

+——a—| AVR
S 2014

Regolatore di tensione per alternatori con
dinamo eccitatrice /
—— AVR
S 2014
o
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2.3 Hardware

Struttura:

Il dispositive & costruito in un involucro di plastica, con una base in alluminioc per il
raffreddamento,
I morsetti di collegamento song integrati sulla parte superiore del regolatore,

Elettronica di potenza:

La parte di potenza & dotato di semiconduttor SCR.

Il valore medio della lensione di uscita & sempre positivo. L'uscita & protetta contro §
cortocircuith da un fusibile.

Elementi di controllo:

I pulsanti e il display sl trovano sul circuita,

Il connettore della porta di comunicazione & situato sul regolatore

Installazione:

Il regolatore deve essere installato in locale aseiutto e privo di polvere,

Montaggio:

Il regolatore dewe essere Installato all'interno dell’alternatore o all'intermo del pannello di
controllo, al fine di essere protettl contro | conkattl accidentall. Per |l fissaggio utilizzare | due

forl negli angofl inserendo viti passantl da 4MA & serrandoli con dad| autobloccanti.
S| consiglia di fissare || regolatore su una parte di metallo per una migliore dissipazione.

Diagramma di connessione:

GENERATOR -
Baciioe fesl e bt e B
T L Power supply 1ph
3 - M) Wac
B &0 - 400 Hr
- BRLES Pant

2.3.1 Elementi di controllo e d'interfaccia

Regolazione dell’unita

Il tastiering e | guattro tast sono sufficienti per eseguire tuthbe le operazioni.
Tutte le regolazioni possondg essere eseguite  direttamente senza bisogno oi wutilizzare
attrezzatura supplementane,

«  Confguraziona degli ingressi e delle uscite
« Parametrizzaziones
s« Visualizzazione dei valori di misura importanti
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Interfaccia con PC

Per la parametrizzazione e |'ottimizzazione del funzionamento & possibile usare il software
52014 configurator per Microsoft Windows.

Collegando il PC al regolatore mediante cavo USE & possibile:

s Configurare gli Ingressl & le uscite

v Impostare tutti | parametri

»  Visualizzare le varie misure

v Carlcare, scaricare, salvare e aprire | file di configurazione.

Mota: L'interfaccia non & isolata dalla rete alettrica

Per connettersi con un pc o altri dispositivi @ necessario
utilizzare un isolatore di interfaccia

Connettori
Panoramica dei connettori

LIGIGIE
A

. E 3
c A '-g‘_._.r' [ ]
UF DBOWN ENTER MENL
CHNA
FXZI
C-L= :
1 ST | —
183
i gz
5 5 s e
Il s
w56 S rE
a 0T
‘@ bR
=
= U~ ON2
C1a .
";‘LEE b
N’ 8

tEcc

=Eecc

=
. AU
I COM
|
|
[ AU

Pz, G930



CN2Z — Comunicaziona 485 CN3 — Ingressi & uscite
1 iGND C1 Comune
2 | G C2 Aumenta riferimento
3  |--Riservato-—- €3 Diminuisci riferimento
i ;L_IMI-{ - Cd Feedback Parallelo
Ingresso analogico £5 per modifica
S LI+ cs riferimento
e . Potenziometra per modifica aferimento
[+ | ==RKisarvato Ca 1kahm
7 --Riservato-- €7 +6V Aux
8 |--Riservato— c8 N.C.
Mota: | pin riservati devono essere L _'DUT (E
lasciati non connessi €10 OUT (£}
FX1 - Power connections FX2 - Ingressi T.A.
AUX  AUX S1 C.T. input
COM  Common s2 C.T. input
+Ecc ;Eml:ltal:lun cutput + .
-Ecc | Excitation cutput -
Vsense i'-..fnltag-e sensing Input
PE \PE
2.3.2 Connettori: Potenza
Designazione Segnale Specificazioni
connettore
Alimentazione di potenza | Tensione AC BO-=300 vac
monofase AQ=400 Hz
Ingresse di misura s 0500 Vrms
1 Tensione ¢ Mon isolato. un terminale comune
alternatore con aimentazione
1 Corrente '« 0+5 Arms
alternatara = Isplate galvanicamente
Eccitazlone Tensione di .
eccitazione 3+250VDC
Corrente di %
AR O0+8 A (16 A per 10 5)
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2.3.3 Device connections: control signals and interfaces

Designazione
connettore

Ingressi digitali

Segnale

3 ingressi
digitali
programmabili

Specificazioni

WOoE s oW B W R e

-t
L=

= Assorbimento 4ma
« Non isolati dall"alimentazione

Uscite diaitali

1 uscita digitale
programmabile

(eI B

b - - T PR - T L

Y

+4V e

BB s B W B R B =

5

=V

» Carico Massimo applicabile 65mA
24vdc
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Designazione Segnale Specificazioni
connettorea
Ingressi analogicl 2 Ingressi
analogici 3
2
1
I 4
5
b
¥
]
]
1
¢ input £5V per modifica riferimento
« Non isolata dall’alimentazione
i
]
3
4
LY
-}
¥
F
L]
[ =]
« potenziometro 1KQ 5% per modifica
riferimenta
* Non isolata dall’alimentazione
Communication 1 RS485

52014
: CN2

Ll

LEMS
1RR —

[=hil

« Modbus RTU e protocolle proprietario

« half duplex
« non isolata dall’alimentazione
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2.4 Software

2.4.1 Modalita di funzionamento
Il passaggio tra le varie modalita di funzionamento avviene senza variazioni sensibili (Bump-
less).

Regolazione automatica della
tensione Auto)

Regela la tensioneg ai morsetti dell'alternatore
SinCrona,

Mota: Misura di correnle € lacoltalivo: ulilizzato solo
per la compansaziona'droop

Regolazione PF o VAR : i
Regola il power-factor o la potenza reattiva E s
dell'zlternatare sincrona, kvarl ] PID ¥
Mota: Queste funzioni sona attive soltanto
con la chiusura dellingresso dedicata.
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3. DESCRIZIONE DELLE FUNZIONALITA

3.1 Soft Start

Mediante la configurazicone del seguentl parametri & possibile impostare la rampa di eccitazione
dell’alternatore:

Parametro |Descrizione (short) Descrizione

P.100 | Gen rate valtage | Tensione nominale dell'alternatore [V]
P.101 | Max Gen. valtage  |Max tensione alternatore [%] o
R.OO2 | Ramp slope |Pendenza rampa tensione alternatore [%/s]

Machine voltage [%]
A

PIOl [rm==memreememe e

R

[5]

La funzione soft start & abilitata solamente in modalitd AVR

3.2 Droop Compensation

La funzione di compensazione (K >0) & utilizzata per annullare la caduta di tensione
nell'eventuale trasformatore collegato a valle delli’alternatore,

La funzione di droop (K<=0) & utilizzata nel caso di funzionamento con pid generatori in
parallelo, Viene applicata una riduzicne della tensions in funzione della potenza reattiva
erogata,

Maching voliage
i * [%a] i

! W=t 5%
]
1

Kape1,5%

C W

R

1 Reactive power
4 T o

i 54 T [%4]
capacilive rinhictive

La funzione & abilitata solamente in modalita AVR con ingresso configurato 100x=4

[Parametro | Descrizione (short) |Descrizions
|P.400  |Voitage comp K [Correzione della tensione [%]
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3.3 Autoalimentazione

Questa funzionality permette di mantenare una minima corrente di eccitazione anche guando
la frequenza dell'alternatore scende sotto il minimo (P.130). Il parametro nel quale impostare
la corrente minima di eccitazions & il P.250, questa impostazione deve essere effettuata in
base alla sorgente di alimentazione (settare a 0 nei casi in cui l'alimentazione & da PMG o da
ausiliari).

L'S2014 agisce per mantenere una tensione d'ingresso ausiliario di 60V per autoalimentarsi,

]Hummutrn Descrizione (short) Descrizione
P.250 KeepAlive min T Minima corrente di eccilazione in caso in cul 1a frequenza
scenda al di sotto di P.130
(P.130 fren, W min freg Minirma frequenza
[Hz]
Gl W b i e e i
-/ 7 Autoalimentazione” ' ./

Con P.250=0 al di sotto della minima frequenza dell’alternatore l'uscita viene
disabilitata.

[Hz]
A

L B L T Y
o Ii ii r L f L L] r o L i ’ ¥

¥ L r
’ r + ’ F I ’ F L
# r P L GFF i F f x L
2 P a2 e F} El
Fl

P
o i r El 7 v o Fl ¥ il r '] r
r El ¥ # ] #
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3.4 Limitazioni

3.4.1Limite V/Hz

Il limite YW/Hz & sempre attivo durante la fase di controlio tensione. Esso agisce limitanda la
tensiona dell"alternatore appena la frequenza scende sotto la massima frequanza impostata nel
parametra P.131. Questo evita che a fronte di una riduzione dei giri s1 abbia un sovra
flussaggio deallalternatore.

Machine voltage [%a)

A

Gen. mbed Vd--======cc=cc-ao-

i
[
L]
i
i
I
i
i
L]
i
i
L]
L]

1
min max  Cien rated > [Hz]
frex frey Friyg
Parametro | Descrizlone {short) |Descrizione
P.100 (Gen. rated V Tensione nominale del alternatore [V]
P.130 Gen. W/F min freq Minima frequenza [Hz]
P.131 Gen. V/f Max freq Massima frequenza [Hz]
P.132 Vi slope Pendenza V/T

3.4.2Minima corrente di eccitazione

Il limite di minima corrente di eccitazione € attivo solo con Palternatore in parallelo e ingresso
programmato chiuso.

Rappresenta la minima corrente di eccitazione sotto la quale Malternatore non pud lavorare,

1w
umsderes cmedd overenoitnd
Lz ralion
Tenin
w8 H [ war |
: *
Ml

Parametre | Descrizione (short) |Descrizione

P.002 F. UE Lim Minima corrente di campo [ %)
r.900 OE/UE Lim reg KP Guadagno proporzionale
r.001 OE/UE Lim reg 1 Termpo azione integrale
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3.4.3 Massima corrente di

Il limite di massima corrente di eccitazione opera una limitazione sulla massima corrente di

accitazione

eccitariona,
[%e]
A
PO L= == R ——
'
]
P OO0 ';’:_: ----- T :
] i
B.000 ' !
: :
i i
] i
] i
L] i
: - >
P.032 [s]
Parametro | Descrizione (short) Descrizione
P.DDO F. rated I Corrente di eccitazione nominale [A]
P.OD1 F. OE Lim Limite massima corrente di eccitazione [Y]
Y Tempo Massimo di parmanenza della massima
P.O32 F. OE Lim bme corrente 5]
r.900 DEAUE Lim reg KP Guadagno proporzionale
r.901 OESE Lim reg TI Tempo azigne integrale

3.4.4Minima capability

La curva i

minima capability rappresenta

il limite di potenza reattiva

dall'alternatore. E determinata mediante l'interpolazione di 5 punti:

AP Iw]
TG

assorbito

underexcited overexcited
A
g
_5_:_ v eeedsw Generator
ey
s+t
Q- by Q+ [var]
E 2423
= =g >
g L
i _:_'r
g 10
by
£t
;o
-
L}
EE
Parametra | Descrizione (short) |Descrizione
P.160 Q = lim @ P ﬂ_% Umite: q- aP:D%
P.161 Q2 - fim @ P 25% Limite Q- a P=25%
P.162 Q - lim & P 50% Limite Q- a P=50%
P.163 Q - lim @ P 75% Limite Q- a P=75%
P.i64 Q= lim & P 100% Limite Q- a P=100%
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3.4.5 Massima capability

La curva di massima capability rappresenta il limite di potenza reattiva erogata
dall’altermatore. E determinata madiante 'interpalazione di 2 punti:

» O+ limit a P=0% P.170 [%]
« O+ limit a P=100% P.171 [%)]

underexcited overexcited

a
T N

3+ [var]

F.IT
Y

Mivor

- E_'I'll--l........l.__.l.

[P g

Parametro | Deserizione (short) |Deserizione
P.170 o #fim G P Limite Q+ a P=0%
P.171 D+ i @ P L100% Limite O+ a P=100%
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4. REGOLAZIONI E RIFERIMENTI

AVR [Automatic Voltage Regulation]

P.100

FBE

F.

/

350

\

e 350/, 351 1/5

FCR [Field Current Regulation |

FBK

PF/VAR Control

F

Riferimento

§—corrente

d'eccitariona

/

250

\

§— SCR%

. 250/r. 251 i/s

r

/

450

Riferimento

P—1ensione

alternatore

1 450451 1/5

VN
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4.1 Controllo corrente (FCR)

Duesta modalitd di funzionamento permette di controllare la
corrente in uscita dal regolatore.

In questo caso il regolatore controfla solamente la corrente in uscta
ai morsetti di eccitazione del regolatore non consideranda tutto
quello che pud succedere all’'esterna.

Duesta modalita di funzionamento potrebbe tomare utile durante la
fase di messa in servizio del regolatore o nel caso di eventuale
ricarca guasti.

La funzione FCR si attiva impostanda il parametro F300=0 e alla
chivsura dell'ingresso configurato I00x=3.

Parametro | Descrizione MNote

r.000 Riferimente digitale gel valore di  tensione | % rispetto P.OOD
egoressa in % pispetto alla corrente  di
eccitazione nominala

r.002 Tempo di rampa della coprente espresso in s

r.250 Guadagno proporzionale

r.251 Tampa azione integrale

r.010 Delta callbratore %0
r.011 Delta ingresso analogico T
r.0i2 Rampa al variare del riferimento =T

4.2 Automatico controllo tensione (AVR)

Il regolatore controlla in automatico [a tensione in uscita ai morsetti dell'alternatore.
Quasta & |a modalitd di funzionamento principale.

La funzione AVR =i attiva impostando il parametro P300=1 e alla chiusura dell’ingresso
configurate I00x=4,

Parametre |Descrizione Note
P.100 Tenslene nominale del alternatore W orms
r.002 Tempo di rampa della tensione espresss in s T4
r.350 Guadagno proporzionale

r.351 Tempo azione integrale

r.010 Dielta calibratore %5
r.011 Deita ingresso analogico B
r.0i2 Rampa al variare del riferimento T
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4.3 Automatico controllo power factor (PF)

Il regolatore controlla in automatico il power factor ai morsetti dell’alternatore.

La funzione PF si attiva impostando il parametro P300=1 e alla chiusura dellingresso

configurato I00x=5.

FI'n-'|

AL - T Aok

{:l-

Parametro |Descrizione Note
{400 Riferimento 1 digitale del valore di power factor
.02 Pendenza variazione riferimenta PF
fr-.-lSI:I Guadagnu prn:-p-urz.l;:l-na-le
ir451 Tempe azione integrale
r.A410 Dwelta calibratora
rd11 Delta riferimento analogico

Pendenza alla variazione del rifarimento

'r.412

4.4 Automatico controllo della potenza reattiva (VAR)

Il regolatore controlla in automatico la potenza reattiva ai morsetti dellalternatore.

La funzione PF si attiva impostando il parametra P300=1 e alla chiusura dell'ingresso

configurato ID0x=&,

P [w]
40l 4 ra0i

4 B

g S e
/ Ceneratar \

Parametro |Descrizione Note

ir.401 Riferimento digitale della potenza reattiva Yo rispetto P.100 <P, 110
r.402 Pendenza alla variazione del riferimento S
ir.450 Guadagne proporzienale

| rad51 Tempo azlonea Integrale

ir.410 Cuelta calibrabore

rdll Delta riferimento analogico

r412 Pendenza alla variazione del riterimento
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4.5 Riferimento digitale per variazione calibratore
(aumenta/diminuisci)
Tramite gli ingressi digitali opportunamente programmati  (I00x=1 aumenta, 100x=2

diminuisciy, & possibile variare || riferimento in un range tra || massimo e il minimo del delta
parametrizzato.

AVR/FCR PF/VAR
- "
- O '
+ 10 y + 1 -
|i:1.:g'll|' Befermnce e (0 = 110 rAl = |::::II| Refermmcp 0= |0 rAjill = 2
10% 2 ¥ a
| M 3

w
b

4.6 Riferimenti analogici per variazione calibratore
(Potenziometro e anolg. In)

Tramite gli ingressi analegici {potenziometra o ingesso £5V), & possibile variare il riferimento
in un range tra il massimo e il minimo del delta parametrizzato.,

AVR/FCR

l [F

| r'lml Boforomn . t— 0] 14i

A |

-

3rs

W

AN
]
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PF/VAR

e | [ | = [
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5. INTERFACCIA OPERATORE

In questo capitolo vengono descritte le operazionl di gestione dei parametri mediante il
tastiering di programmazione.

5.1 Tasti di controllo e visualizzazione

AlAla|A

A Y Y Y
(o) () (=) (=)

ur IMYWN ENTER MENL"

Menu: permette di cambiare | parametri (d, r, I, P)

Enter: utilizzato per Iniziare 'impostazione deil parametri & / o per confermare |l
valore

UP: utilizzato per incrementare |a visualizzazione di parametri e / o il valore numerico
DOWN: utilizzate per decrementare la visualizzazione di parametri e / o il valore
numerico

5.2 Navigare nei menu

Quando 1'S2014 & accesa, |l display visualizza automaticamente il parametro d100
(tensione alternatore).

. (KM} Menn dei parametn di sole letbura (display)

"‘". 1000 | Mend impostazioni ingressi‘uscite {digitali ¢ analogici)
-\.h__.-" +
PO00) Meno di futh ghi alin parametn
|
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Esempio: come cambiare il riferimento di tensione nominale dell’alternatore

4001

I

ncrementa &

r Y

> - Per confermare

o 1 nuovl set
P00 |—» - ———» 400

» Esci senza salvare
Y -

decrementa v

!

399
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r"l:.l'_,..-'

LT

5.3 Menu
5.3.1Menu d - Display
DISPLAYS Ehmllﬂlh-nﬁmm 1[I.I.H.!| Mim |Ihl'-.ﬂ Max |Hdll-,\ri-u|l
Figld POl | 0 |Field Curcent k] 0.0 2000 % of P OO0
|r.u:|:m 1 |Oot puty Cycls % 0,0 100,0
Generatoraltpal | 00 | 2 |Genec. o 0.0 : % of P00
dtid | 3 |Genec, Foeq. Hz 000 HEae
@i10| 4 |Grner, current | W | G0 - |[waPi0
it | § |Gemer. BowsrFast - | 028 0,251 |Capacitive ! Inductive
doidl | & |Germsp. Powar o g 0.0 % of P00eR 110
d1M | 7 |Genar. Powar P oy A. 120 d.120 % of P 100 110
lﬁ.ﬂi B |Gepsc. Powar Q “ -4 120 120 % of P 100eP 410
Eac: e d860 | B [FH ver. E rew, - Ly e
I.MH 10 | EH .
997 | 11 |Buataink Tanp, T | 0
tm 12 [A0H ¥ WV or |
5.3.2Menl r - Riferimenti e regolazioni
REFERENCES & | Name| IPA | Description um] Min | Defaull | Max | Motes, values
REGULATORS
Primary regulator | (000 | 200 | F- 1 digital 1ol 3 ] 00 | P.007 % of P.OO0
FO02 | 201 | Hamp = 1upe hls o1 500 |D9953
r0f0 [ 22 [Talta Eel calib % ] a0 0
r011 | 203 [ Imlea Ref analog LY 1] 20 200
rf12 | 204 | alts camp slope s LR 10 | 100
Field curent r.280 | 205 | F- I B R : 001 | o080 |58
ragulator F261 | 206 | F. 1 Bea TI 1RZ°AwF] | 01 200 | 1000 | related 1o ALx supply periad
Generator vollage | n350 | 207 |G- V Bog BT - 4.0 0.5 | 9959
R raB1 | 208 5. V Hea TI Wz'GenF) | 01 | 20,0 | 100.0 | related 1o genersior periad
Secandary r 400 | 208 |G- BF dly. taf 3 0500 | 1,00 | 0,501 | Capacitve | Induchve
T rA1 | 210 |6, vam dig. et % 100 0 100 | % of P.100xP.110
rA02 [ 211 | Femp alups s 6.1 10 | 1000
rddl | 212 [ Delfa Ref calib [ 20 100
rdfd | 213 [Tolita Baf analig o o 100
P12 | 214 |Delts cemp olops 5 o 1,0 | 100
PEIVAR rAB0 | 215 | FE/ VAR Fog BF = 001 | 080 |69059
r4B1 | 216 | PFAVRE Rag TI 10 2*GeanF) | 01 200 | 1000 | related i generaios periad
Avn voltage rERY | 217 | fueV Reg T E 001 0,80 | 5904
g rB51 | 218 | JuxV Hea TI Wz AuF | 04 200 | 1000 | related to Aux supply peried
FS00 | 218 | CESUE LIM Rag KF - 9.1 0,25 e Rea ]
rB0 | 220 | OESTE LIM- Reg T 1(F rag) LR 40,0 | 9000 | related fo ganerator pericd
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5.3.3Menu I - Ingressi e uscite

vos Mame | IFA |Description [u.m.] Min | efault | Max | Notes, values
Degitad imputs LODD | 200 (Mg lop 1 oonf - a 1 [ 0 MOME
15ET RAISE
2 5ET LOWER
LoD | 804 |UDig inp 2 ocEg = u] = B 3 MANUAL FCR

4 GRID PaR (WDC)
5 GRID FaR (FF]
Lo | &32 |Dig leap 3 ofg . [} B [ B GRID PAR ("..-'AR:I

Degital oulpuis Ligh | 833 |Ela out 1 oaf . a 1 4 O FMOME

1 FAULT

2 MNOT FAULT

3 LT

: : : A MO LIMIT
RS485 L4db | B804 |Fasibh conbfig - 0 o 4 |0 custom profocaol
1 Modbus RTU BRA
2 Madbus RTU BEA

3 Modbus RTL B
4 Madbus BRTU BM2
L401 | 805 |FaseD blbrate = a 2 5 |D43on
1 9a00
219200
3 38400
< 3TE00
5 115200
Lg0E | 808 |RS4ANS nede 1D - 1 i 247
L404 | 807 |R3485 dalay = 0,000 | o004 |0,100
5.3.4Menu P - Parametri
PARAMETERS Hame | IPA |Descriptlon fu.m.] Min Defoult | Max Notes, values
Foald excitaticn Pl | 1000 | F. Tated 1 & de 1,0 B0 10,0
catn P00 | 1001 | F. 9E Linm % 100 160 250 1% of P.ODD
PO02 | 12 | F. UE Lin b o [ B0 |% of P.ODG
P02 | 13 |F. 9E LIn Llme | 8 1 10 24
Generghor dala P00 | 10048 |=. rated W W erme 50 100 S
PA04 | 1005 |5, max B 108 120 13 | % of PAGD
P10 | 1006 | 5. ratasd | 'I A s 020 2,60 5.0
P30 | 1007 |5, WE non treq | HE 20 30 154
PA3Y | 108 | . VWE max Treg iz P30 45 250
P32 | 1009 | 5. ¥4t plops - 1.8 2.0 4.0
PAGO | 1010 | - lim & F 08 & | -100 40 | &5 | wOlPID0EPAID
P8y | 1T |2 - 1im B F Z5% % =100 . ] 3 ool PADD x P10
PaAg2 | 12 | L'im # F 50% oL =100 =30 -5 Soal PADN P10
P83 | 13 | Lim & | 754 B 100 -2 -5 5% of PADD x P10
P64 | 1044 (2 - 1im @ F 100% | k- =100 =20 =5 ool PADD 2 PATD
PATO | 1S |2+ 11lm B F O% % 5 an 100 | % of PADD % P10
PATY | 1B |2 4+ Lim B F LOOS % 5 (2] 100 % of PADD X P10
Power sugply P280 | 17 |Fesphlive mip 1 e =1 ] z % ol P.ODD
gel O far PMC ar
other independent
Powar Supply
Contral mode P.300 | 1018 | Primaty feqg. | - o 1 Tt |OFCR
1 4VR
Woltage Ciraop PA0[ 1018 [Voltage conp B | 8 -10,0 00 | 100 %ofPIDb@O=
Compensation | 100%:
Aooess conbral P.agq | 1030 | Parswncd '| = i} 1 994949 {0 = no password
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6. MANUTENZIONE E GUASTI

6.1 Norme di sicurezza
WARNING!

Il regolatore non & isolato né rispetto alla tensione di alimentazione né
rispetto alla tensione di eccitazione

I lavori di manutenzione devono essere effettuati solo se il sistema &
stato spento e i dispositive di protezione installati.

6.2 Manutenzione

Quando il sistema & farmo & necessario controllare | morsetti a vite @ | terminali a faston che, a
causa delle vibrazioni, potrebbero essersi allentati.

6.3 Ricerca guasti

Le seguenti istruzioni hanno lo scopo di facilitare |a localizzazione di un guasto nel sistema di
eccitazione nel suo complesso. Tuttavia, non & possibile trattare tutte le eventualita in pieno,

Lista dei possibili guasti

Cause possibili

| Controlli

L'alternatore non si eccita

| w Clrculto di campo Interrotto
= Interruttore di campo non sl chiude

» Controllare 1l cablaggio
= Controflare lo stato dell’interruttore dl campo

= Nessuna alimentazione dell alatirenica

« Misurare Malimentazione  Aux - Corn

« Verificare Veventuale scatto  dellinterruttore  di
protezione

o Controdlare 1 fusibiie

= Errore Rifenments

« Verificare la modalitd di funzionamento

« Controdlare I'impostazione degli ingressi digitali
programmabili | collegamenti

« Controdlare impostazione riterimento

Sovratensione durante la partenza

o Sovratensiong causata dal regolatore

» Misurare |a tensione dell'alternatore agli ingressi
voltmetricl del regolatore (morsetti VEens & Aux
COMLINE)

= Controllare | datl di configurazions

« Controllare riferimenta

e Controllare soglia di sovratensiong

« Controllare le impostazioni del regolatore

La tensione dell’alternatore non & stabile durante il funzionamento a vuoto

« Farametri di regolazione non corretti

« Controllare la modalita di funzionamento,

e Controllare 'impostaziona dell'ingresso digitale
programmabile e il collegamentao

« Controllare riferimento
e Controfane | pa rametri deal regnlatare di tensiane
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= Errore impostazione rferimentc

+ Impulsi spuri su segnali aumenta/diminuisci

» Sagnale su Ingresso analogico instabile

= Guasts di un elemento

= Cantrollare il cablaggio, werificare ke tensioni in
ingresso, verificare la corrente di uscita

Funzionamento in parallelo con la rete instabile.
Oscillazione periodica della potenza reattiva e possibile attiva

= Impostazione del regolatore errata

Sono state apportate delle modifiche alla
configurazione della rete?

» 5i; reimpostare il regolatore

« Mo controllare | parametn della modalits di
funzionamente selerionata

Instabilita irregolare, sporadiche sovra o sotto eccitazioni non causate dalla

rete

= Influenza della Droop sul regolatore di tensione
inefficace o TA di misura difettoso

= Controllare il set di droop o compensazione
« Controllare il circuito @sterno del TA

« Segnalazione dello stato dell’inkermattore di
macchina non attivo

« Contrallare impostazione del‘ingresso digitals
programmabile & il collegamento

= Funzionamenta dellaltermatore fuori dal range
ammissibile (normalmente protetto dai limiti)

= Poriare Malternatore nel campo di funzionamento
normale regalanda il valere di riferimeants

« Contrallare Vimpostazione dei limiti

Il punto di lavoro non pud essere raggiunto

= Errore riferimento

« Controllare la modalita di funzionamento
« Controllo riferimento

= Controflare limpostazione dell’ingresso digitale
programmabile & il callegamento

= Limite attivo

= Portare |alternatore nel campo di funzionamento
normale regolando il valore di riferimento

= Controflare Impostazione del limit

External controls faulty

= Manca la tensione i controlla esterna

* Misurare fa tenstone di riferimento
= Vferificare |l cablaggio

= Configurazione degli ingressi analogici o digitali non &

corretbo

= Controllare |a configurazicnes

6.4 Riparazione

Un apparecchio difettoso dovrebbe essere rinviato per la riparazione
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7. DATI GENERALI

Dati meccanici

Peso; =600 g

Classe di protezione: IPOO (limitata ai terminali faston),
IP50 se i terminali sono protetti con un isoclamento
25tarno

Dimensioni (LxWxH): 13Bx58x55 mm

Stabilitd climatica

Temperatura di funziocnamento: 0 to 55 °C

Temperature di immagazzinamento: =20 to +80 °C

Vibrazioni; 5mm, 2 G, 5=f=150 Hz

Dati elettrici

Alimentazione di potenza: S0=300Vac, 40 to 400 Hz

Eccitazione: massima corrente 8 A
riduzione di corrente per temperature ambiente =50
*C 1 A/grado

sovraccarico (maximum 10 s) 16 A
Range di frequenza per misura Vgen € Igen 10 to 100 Hz
Precisione: Regolazione della tensione <0.5%

Taest voltage: l'alimentazione elettronica di potenza 2500 Vde, 2 5
Misura di tensione ingressl \V Gen, senza separazione galvanica

Norme pertinentl, conformita CE

EMC directive: B9/336/EEC

Generic emission standard EN 50081-2 (IEC 61000-6-4)
Generic immunity standard IEC/EN 61000-6-2
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Note
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