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Informazioni importanti

La nostra esperienza ha dimostrato che possiame garantire una migliore affidabilitd del nostr
prodottl se sono rAspettate le informazioni e le raccomandazionl contenute In gueste manuale,

1 dati contenuti nel presente documento descrivono esclusivamente || prodotto e non sono
garanzia di prestazioni. Per rispondere al meglio agli interessi del nostrl chenti ¢l sforziamo
costantemente di migliorare | nostrl prodottl & tenerdl al passo con | progressi tecnalogici.
Questo pud, tuttavia, portare a discrepanze tra un prodotto e fa sua "Descrizione tecnica” o il
sug "Manuale per I'uso”.

Questo documento & stato preparate con cura, twittavia, nel caso il lettore dovesse trovare degll
errorl, & pregato di informard al pid presto,

E quasl impossiblle coprire con questo manuale ognl eventualitd che possa verlficarsl. La
preghiamo pertanto di informare nol o il nostro agente, nel caso sl notino del comportament
inscliti che non sembrano essere statl trattati in guesto manuale,

5i preclsa che in aggiunta a queste [struziont per 'uso, durante || collegamente € la messa in
servizio di guest'apparecchiatura, devono essere osservatl tutti | regolament! locali,

Mon possiamo accettare alcuna responsabilitd per eventuall dannl subitl & causa della cattiva
gestione delle apparecchiature indipendentemente dal fatte che sl fa particolare rferdments a
gueste istruzioni per 'uso o mena,

Poniamo una particolare attenzione al fatto che devono essere utilizzatl soltanto rAcamidl
criginall,

Tutti | dirittl relativi & questo documento sonoe riservatl, Luso non auterizzato, in particolare la
riproduzions o la messa a disposizione di terzi, & vietato.
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1. ISTRUZIONI PER LA SICUREZZA

1.1 Generale

Le istruzioni per la sicurezza devono essere rispettate durante l'instaliazione, fa messa in
servizio, il funzienamento e la manutenzione del sistema di eccitazione, Leggere attentamente
tutte fe istruzioni prima di utilizzare il dispositivo. Conservare con cura guesto manuale per
riferimenti futuri.

Qualifiche e requisiti

Il personale colnvolto nel lavoro di installazione & messa 0 funzione del regolatore deve essere
informato e istruito sulle aree di pericolo e sul possibili rischi secondo le norme attualmentea in
vigora.

Al personale operativo non & permesso di lavorare sul sisterma di controllo.

1l personale appositamente istrulta pud essguire solo e operazionl di manutenzionz e
riparaziane.

Il personale addetto alla manutenzione deve essere informato sulle misure dl arresto di
emergenza e deve essere in grade di spegnere il sistema In caso di emergenza.

1l personale addetto alla manutenzione deve avere lfamiliarita con le misure di prevenzione
degli infortuni sul posto di lavoro e deve essere Istruito per il primo soccorso e Fantincendio.

E responsabilita del proprietario garantire che ogni persona coinvolta nell‘installazione e nella
messa in servizio abbia ricevuto la formazione e le istruzioni necescarie e abbia lelto
attentamente e ben compreso tutte le istruzioni di sicurezza raccolle in guasto manualea.,
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1.2 Istruzioni di sicurezza

Le istruzieni di sicurezza appaione sempre all'inizie di ogni capitolo e precedena ogni istruzione
in cul possa crearsi una situazione potenzialmente pericolosa. Le istruzieni di sicurezza seono
suddivise in quattro categorie, ciascuna rappresentata da un simbole e dalla descriziene:

PERICOLO!
Queste simbolo indica un pericole imminente derivante da farze
@ meccaniche o di alta tensione. Un'inosservanza pubd provocare lesioni
ﬂ fiziche o morte,
DANGER
ATTENZIONE!

Quests simbolo indica una situazione di pericolo. Un'inosservanza pud
provocare lesioni fisiche e danni ai dispositive installati.

CAUTION!

Questo simbole indica una situazione di pericolo. Una mancata
asservanza pud causare lesioni fisiche o danneggiare il convertitore.

NOTAI

Duests simbolo indica Informazioni utili. Non deve essere utilizzato per
indicare situazioni pericolose,

ATTENZIONE!

Dueste simbolo indica una situazione di pericolo. Un'inosservanza pud
provocare lesioni fisiche ¢ danni ai dispositive installati.
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2. DESCRIZIONE DEL SUPPORTO

2.1 Introduzione

52022 & un regolatore di tensione di ultima progettazione per il controllo dell’eccitazione di
alternatori. L'unita contiene la tecnologia @ microprocessore pid avanzata con la tecnologia dei
semiconduttori IGBT {Insulated Gate Bipolar Transistor).

Un display sull'unita, pratico e semplice, viene utilizzato per tutte le operazioni di controllo.
Inoltre, il sofiware facile da usare agevela la messa in servizio e consente di ottimizzare il
funzionamenta.

La costruzione meccanica & robusta e compatta.
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2.2 Area di applicazione

Questo regelatore di tensione di design avanzate e usato per l'eccitaziene delle macchine
sincrane. Quest’ unita & adatta solo per questo campo di applicazione.

Il regolatore put essere commutato per funzionare come un regolatore di tensione, fattore di
potenza e regolazione della potenza reattiva.

SM= Alternatore sincrono

E = Eccitatrice
PMG = Generatore a magnet| permanenti
/
——a— AVR
S 2022
o
Eccitazione del alternatore da montante — O

Eccitazione dell’alternatore con
alimentazione esterna o da PMG.

Regolatore di tensione per alternatori con

dinamo eccitatrice (’
S 2022
(P
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2.3 Hardware

Struttura:

1l dispositive & costruito in un Invelucro di plastica, con una base in alluminic per Il
raffreddamentao.
I morsetti di collegamento sono integrati sulla parte superiore del crcultl.

Elettronica di potenza:

La parte di potenza & dotata di semiconduttori IGBT.
Il valore medio della tensione di uscita e sempre positivo. L'uscita @ protetta contro |
cortocircuiti da un Fusibile.

Elementi di controlio:

I pulsanti e il display si trovand sul Circuito.
Il connettore della porta di comunicazione & situato sul regolatore

Installazione:
Il regolatore deve essere installato in locale asciutto e ventilato e privo di polvere,

Montaggio:

Il regolatore deve essere installato all'interng dell‘alternatore o allinternc del pannello di
conktrolio, al fine di essere protettl contro | contatti accidentall. Per |l fissaggio utilizzare | due
forl negli angoli Inserendo vitl passantl da 4MA é serrandoll con dadl autoblaccanti.

51 consiglia di fissare Il regolatore su una superficie di metalle per una migliore dissipazione.

Diagramma di connessione:

GENERATODR . 4
Lisranl San Wolla
Ewcies Redd Mhued heboltE . Mg
1 ¥ Power suppdy 1ph
i J = _JOE1 W
LI [ :
*+ RSlES Pt

2.3.1 Elementi di controlle e d'interfaccia

Regolazione dell'unita

1l tastiering e | guattro tasti sono sufficient per esequire Wwitte le operazionl.
Tutke le regolazionl possong essere eseguite direttamente senza bisogne di utilizzare
attrezzatura supplementare,

« Configurazione degli ingressi e delle uscite
s Parametrizzazione
» Wisualizzaziona dei valon di misura importanti
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Intarfaccia con PC

Per la parametrizzazione e |‘ottimizzazione del funzionamento & possibile usare il software
52022 configurator per Microsolt Windows,

Collegando il PC al regelatore mediante cavo USB & possibile:

Configurare gli ingressi e le uscite

Impostare tutti i parametri

Visualizzare le varie misure

Caricare, scaricare, salvare e aprire i file di configurazione.

Connettori
Panoramica dei connettor

FUSE FF12A
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FX1 - Connessioni di potenza

CN1 - Alimentazione ausiliaria

= Excitation output +12+35 Vdc
+  Excitation output 2 GHD
L1 Alimentazione potenza
L2 Alimentazione potenza CN2 - Comunicazione RS 485
L3 Alimentazione potenza 1 GND
oV Riferimenta di tensione 2 GND
115V Riferimento di tensione 3 Riservato
B Riferimento di tensicne 4  LINK -
490V Riferimento di tensione 5 LINK +
PE 6 Riservato
7  Riservato
FX2 — Ingressi T.A. B Riservato
51 T.A. 51
52 T.A 52 CN3 - Ingressi e uscite
C1 Common
€2 Aumenta riferimento
C3 Diminuisci riferimento
C4 Feedback parallelo
C5 +5V AI modifica riferimento
€6 Potenziometro medifica riferimento
C7T  +6V aux
C8 N.C.
C9 OUT (E)
C10 OUT (C)

Faa. 10742




2.3.2 Connettori: Potenza e alta tensione

Designazione Segnale Specificazioni
connettore
Alimentazione ausiliaria Tensione DC 12+35 wvdc
Alimentazione di potenza | Ingresso MAX 440 Vac
monoftrifase 0400 Hz
Ingresso in 0=700 Vdc
continua
Ingresso di misura 2 Tensioni » 0+490 Vrms
alternatore
1 Carrente « 0<5 Arms
alternatore = [splate galvanicamente
Eccitazione Tensione di Da O alla tensicne di
eccitaziones altmentaziones
Corrente di 0=10 A (20 A per 10 5)
eccitazione

2.3.3 Connettore: controllo e interfaccia

Designazione Segnale Specificazioni
connettore
Ingressi digitali 3 ingressi
digitali
programmabili
52022
CN3

- T - TR~ R TR

s Assorbimento 4ma

« Mon isolati dall’alimentazione

Pac 11742




Designazione Segnale Specificazioni
connettore
Uscite digitali 1 uscita digitale

pragrammabile

B oo oE o

RV

= Carico Massimo applicabile 65mA
24Vdc

Ingressi analogicl

2 Ingressi
analogici

52022
CN3

Boosl & oon ks R M B

« input £5Y per madifica riferimento
» Mon isolata dall’alimentazione

L= R U R T R Y R

« potenziometro 1KQ 5% per modifica
riferimenta
« Mon isolata dall’alimentazionea

Fac. 12/42




Designazione Segnale Specificazioni
connettore
Communication 1 R5485
LI i
IR -
CRIY
= Modbus RTU e protocallo proprietario
= half duplex
2.4 Software

2.4.1 Modalita di funzionamento

Il passaggio tra le varie modalitd di funzionamento avviene senza variazieni sensibili {Bump-
less),

Regolazione automatica della e
tensione({Auto) | (1D i

Regola la tensione ai morsetti dell'alternatore PID v
sincrano, .

Maota: Misura di comente & facolaliva: utllizzato sobo
per la compensaaone’dong

E )
“'Enluinna PanﬁR E. ............................... . —
Regola || power-factor o la potenza reattiva D PE v
dell'alternatore sincrono.  levar1PIP T ¢
Mota: Queste funzioni sono attive soltanto @
con la chiusura dell'ingresso dedicato.
sSM E g
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3. DESCRIZIONE DELLE FUNZIONALITA

3.1 Soft Start

Madiante la configurazione dei seguenti parametri & poassibile impostare la rampa di eccitazione
dell‘altarnatore:

Parametro iﬂamiﬂnna- {short) |Descrizione

P.100 Gen rate voltage | Tensione nominale del alternatore [V]
P.101 Max Gen. voltage Max tensione alternatore [%]

R.002Z Ramp slope Pendenza rampa tensione alternatore [%o/s)

MMachine voltage [%]
A

PIOL frmmemmmm e e

Flon

La funzione soft start & abilitata solamente in modalita AVR

3.2 Droop Compensation

La funzione di compensazione (K =0) & utilizzata par annullare |a caduta di tensione
nell’eventuale trasformatore collegato a valle del alternatore,

La funzione di droop (K<0) & utilizzata nal caso di funzionamento con pid generatort in
parallelo. Yiene applicata una riduzione della tensione in funzione della potenza reattiva
erogata.

Machine valiage

[ ~ [-'ﬁ] i

- Big=1,9%

[ i

1 i

i i Rag==1 5%

i I

i i

L] i

L] i

i .
| i Reactive power
100 i ]
= TR inductive

La funzione & abilitata solamente in modalita AYR con ingresso configurato 100x=4
Parametro |ﬂmﬂuﬂu {short) |Descrizione

P.400 Voltage comp K Correzione della tensione [%]
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3.3 Autoalimentazione

Questa funzionalita permette di mantenera una minima cormente di ecdtazione anche quando
la frequenza del alternatore scende al di sotto del minimo (P.130). TI parametro nel quale
impostare la corrente minima di eccitazione & il P.250, questa impostazione deve essere
effettuata in base alla sorgente di alimentazione (settare a 0 nei casi in cui 'alimentazione & da
FMG o da ausiliari).

Parametro | Descrizione (short) | Descrizifone
P.250 | Keepdfive min T Minima corrente di eccitazianeg in caso in cui la fregquenza
_ scenda al di satto di Po130
P.130 | Gen, V/F min freg Minima frequenza
[Hz]

(=75 5 {1 S,
.l L L3 , L3 » o, ¢ ’ L - [ I'll I'r
7

< 27 Autoalimentazione” o

o F o @ d ¢ F F K R #E

# o . & ’ # # # # & # # #
" 5 5 i F ’

Con P.250=0 al di sotto della minima frequenza del alternatore 'uscita viene
disabilitata.

[Hz]
A

Fl 13n it _i‘_ ?_T_T e o g _a_‘_.| S FTF e
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3.4 Limitazioni

3.4.1Limite V/Hz

1l limite V/Hz & sermpre attivo durante ia fase di controlle tensione. Esso agisce limitando la
tensionea dell’alternatore appena la frequenza scende sotto |a massima frequenza impostata nal
pararmetro P.131. Questo evita che a fronte di una riduzione dei gir =l abbia un sovra
flussagoio dell"alternatore.

Machine vollage [%]

A

Giem raied W

Parametro | Descrizione (short) | Descrizione

F.100 zen,. rafed V Tensione nominale del altematore [V]
P.130 Gen. W/ min freg Minima frequenza [Hz]

P.131 Gen. W Max freg Massima frequenza [Hz]

P.132 KT slope Pendenza W/

3.4.2Minima corrente di eccitazione

Il lirmite di minima correnta di eccitazione & attivo solo con l"alternatore in parallela e ingresso
programimato chiusso,

Rappresenta la minima corrente di eccitazione sotto la quale [alternatore non pud lavorare,

i i
Q]
Pl
Parametro | Descrizione (short) | Descrizions
F03 FUELm _ _ |Minima corrente di campo [%]
r.900 OE/UE Lim reqg KP | Guadagno proparzionale
r.901 OE/AUE Lim reg T1 _ Tempo azione integrale
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3.4.3 Massima corrente di eccitazione

Il limite di massima corrente di eccitazione opera una limitazione sulla massima corrente di
eccitazione,

[%]
A
P.OOL e e
P.O0O === 2eEm = - dmmmmnn ,
L} i
0.000 ' l
' |
L] i
i i
] i
] I
e =
p.032 [s]
Parametro |Descrizione (short) |Descrizione T
P.00OD F. rated Corrente di eccitazione neminale [A] |
P.O0O1  |F.OELmM | Limite massima corrente di eccitazione [%]
Tempo Massimo di permanenza della massima
P.O32 F. OF Lim time cotrente [s]
r.900 'T.]E,-’LI'E Lim rag KP ' ﬁuaﬁgni:ﬁfrnpminnah
r.901 OESUE Lim reg T1 Tempo azlone integrale

3.4.4Minima capability

La curva di minima capability rappresenta il limite di potenza reattiva assorbito
dall’alternatore. E determinata mediante Uinterpolazione di 5 punti:

APIw]
11{HI
underexcited overexcited
]
b= Ti%
L |
g5 N am,  Generator
) '
i ] 4
L R
Q- bl Q+ [var]
—E T B2 »
[ e
i
.l..:-i.
] y
L i
.:..:.
318
r
i

Parametro |Descrizione {short) |Descrizione |
P.160 Q@ - im @ P 0% Limite Q- a P=0% '
P.161 Q = lim @ P 25% Limite Q- a P=25%

P.162 Q@ - im @ P 50% Limite Q- a P=50%

P.163 Q3 = lm @ P 75% Limite Q- a P=75%

P.164 Q-im@pPI100% |[Limite Q- a P=100%
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3.4.5 Massima capability

La curva di massima capability rappresenta il limite di potenza reattiva erogata
dall’alternatore. E determinata mediante 'interpolazione di 2 punti:

« QO+ limit a P=0% P.170 [%)]
e Q+ limit a P=100% P.171 [%)]

AP [w]

underexcited overexcited

L

Gencrato

Motor

mmmisamsade P asaaas

o i)

Parametro | Descrizione [(short} | Descrizione

P.170 @G+ im@ P 0% Limite Q+ a P=0%

P.171 Q + fim d P I100% (Limite Q+ a P=100%
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4. REGOLAZIONI E RIFERIMENTI

AVR [Automatic Voltage Regulation]

r4500r.451 1/s

FEK

b
P.100 Riferimento
@—-corrente
d'eccitazione
——r. 350/T.351 1/s
FEE
FCR [Field Current Regulation]
>
r. 000
®— SCRY%
r.250/r.251 1/=
FEKE
PF/VAR Control
r. 400 /
r.40a1 Riferimanto
P§—rtensione
> alternators
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4.1 Controllo corrente (FCR)

Questa modalitd di funzionamento permette di controllare la
corrente in uscita dal regolatore.

In questo caso il regolatore controlla solamente |a correnta in uscita
al morsetti di eccitazione del regolatore non considerando tutto
guella che pud succedere all’esterno.

Questa modalitd di funzionamento potrebbe tornare utile durante la
fase di messa in servizio del regolatore o nel caso di eventuale
ricerca guastl.

La funzione FCR si altiva impostanda il parametro P300=0 e alla
chiusura dell‘ingresso configurato I00x=3.

Parametro | Descrizione Note

r.000 Riferimento  digitale del wvalore di tensione | % rispetto P.OOD
@sprésso  in % rispatte alla correnta  di
eccitaziong nomdnale

r.0o2 Tempo di rampa della corrente esprasso in s

r.250 GUAdagNo proporzionake I

r.251 Tempo aziene integrale

r.010 Delta calibratore %

r.011 Delta ingresso analogico | %

r012 Rampa al variare del riferimento | %/s

4.2 Automatico controllo tensione (AVR)

Il regolatore contrella in automatico la tensione in uscita ai morsetti del altermabore.
Questa & la modalita di funzionamento principala.

La funzione AVR si attivea impostando il parametro P300=1 e alia chivsura dellingresso
configurato I00x=+,

P.100 Tensione nominale del alternatore "-" ams
-r..tl'l:'.lz Te-mpu dl rarnpa d-él1a tensione Eﬁrﬁre ins :"".-.ﬂjE"
r.350 Guadagno proporzionake

r.251 Tempo azione irntagrale I
r.010 Delta calibratore B
r.011 Delka ingresso analogico [ %
012 | Rampa al variare del riferimento /s
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4.3 Automatico controllo power factor (PF)

Il regolatore controlia in automatico il power factor ai morsetti del alternatore,

La funzione PF 5i attiva impostande il parametro P200=1 e alla chivsura dellingresso
configurato [00x=5,

P [w]

i} L var]
=

r.400 Riferimento 1 digitale ded valore di power Factor |

r.a02 Pendenza variazione rferimento PF

r.450 Guadagno proporzionale i

r.451 Tempo azione integrals

r.410 Deita calibratore

r.4i1 Crlta riferimento analogico

r.412 il-"endenza alla variazione del riferimento

4.4 Automatico controllo della potenza reattiva (VAR)

Il regolatore controlla in automatico la potenza reattiva ai morsatti del alternatore,

La funzione PF si attiva impostando il parametra P300=1 e alla chiusura dellingresso
canfigurato [00x=5,

P [w]
a0 _": r Al
- »
Creneritar
- II |I O [var|
|I 3
Mo
T R
Parametro | Descrizione IH‘HE
r.401 Riferiments digitale della potenza reatkiva Q% rigpetto PLIOD xP.11D
r.o402 Pendenza alla variazione del riferimento
r.450 Guadagno proporzionaie
r.451 Tempo azione integrale
r.d10 Deita calibratore
r41l Delta riferimento analogico
ro41d Pendenza alla variazione del riferimento
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4.5 Riferimento digitale per variazione calibratore

(aumenta/diminuisci)

Tramite gli ingressi digitali cppertunamente programmati (I00x=1 aumenta, I00x=2
diminuisci), & possibile variare il rferimento in un range tra il massimo e il minimo del delta

parametrizzata,

AVR/FCR
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+ I
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P i
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i PF/VAR

k,

e L e
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-1

A— e ] 0|
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4.6 Riferimenti analogici per variazione calibratore
(Potenziometro e ingresso analogico £5V)

Tramite gll ingressi analogicl {potenziometro o ingessoe £5Y), é possibile variare |l riferimento
in un range tra || massime e | minime del delta parametrizzate.
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5. INTERFACCIA OPERATORE

In questo capitolo vengono descritte le operazionl di gestione del parametrl mediante il
tastering di programmazions,

5.1 Tasti di controllo e visualizzazione

= (up

glalalal -

(@] @

MENU EMTER

MENL Scroll menu ' : permette di cambiare | parametri (d, r, I, P}
ENTER key Enter: ptilizzatn per iniziare I'impostazione dei parametri e / o per
confermare il valore
up key UP: utilizzato per incrementare la visualizzazione di parametrie / o il
k _valare numerico
DOWN key DOWN: utilizzato per decrementare la visualizzazione di parametri e /

o il valore numerico

5.2 Navigare nei menu

Quandeo 1'S2022 & accesa, il display visualizza automaticamente il parametro d100
(tensione alternatore).

Meni impostazioni riferimenti @ regolazioni

Mend impostazaoni mgressiuscite (dhgial ¢ analogici)

Ml ofi tuted ghi alin paramciri
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Esempio: come cambiare il riferimento alternatore di tensione nominale

P.100

401 p—

I

incrementa A

Per confermare
1 nuovi set

—Q

A

ﬂ°_> 200
Y

decrementa ?

!

—)o Esci senza salvare

399
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5.3 Menu
|II'|IFL|W!- |HMIIPA|H#HHM |[|i.|-ﬂ-|| Win | Default ] Ml Hotes, values
Field u.m] 0 [Fl=ld Current % B0 00 | % of P.000
ae20) 1 [out Tuty Syole b (1] 1000
Genarator ouipan | 4,108 | & |oenar. W% | DO x A5 of P00
d, 104 3 sendrk - Fedg. Hz 400 === ]
d1ie] 4 [Gener . Chrpent e i EE] . o P10
d441.] 5 [Gener. PowsrFact - | o25e DI51 | Capacillee | Inductive
@420 | B |Goner. Bower B L T = % o PAO0RP.110
izt T [Genmi. Power ¥ | 120 d120  |% of P 100K 110
d42%| B [Henar. Powsr g | 120 d120  |% of F1000F.110
Emcatvar dBBA | B |FH var_. & rav. = = *yylhex)
d.962 | 10 |oH - 2 A y.nnn
-i.'ll?g 11 |Bmatsink TeEmp. i} I 110
d.ad | 12 [Aox v WV Do -
5.3.2 Menu r - Riferimenti e regolazioni
REFERENCES & | Name | IPA |Dascriptisn LA Min | Default | Max |Motes, values
REGULATORS
Primary reguaior | r.00D | 200 [F. 1 digital ret e o 00 | PORT | % of P.O0D
nmg:m Famp £iops Ml 0.1 oo | 9200
Bl | 202 |Delita Fal callb (T3 ¥] T3] 00
.011 iz[ﬂ Pelta Bl analog i) o 20 200
r.“:iﬂ{ﬁ DelCa raag- 3 1op i 01 4,0 100
Field ourrant r.mg:u F. 1 Fag Kl - .01 060 | Buan
ragulator 5 PN
r281 {208 |F. I Heq 11 Wi2"husF) | 0 20,0 | 100,0 |relabed to Aux supply pevicd
Genaraior voitage | r.360 | 207 |5, ¥ Feg K = ai 0E0 | 9E98
AU oy 381 | 208 |0, v Eeq 71 ViIGenFy | 01 | 20,0 | 1000 |related s generaios period
Seconcary r#00 | 208 [&. FF dig. cal : 0,50c | 1,00 | G500 |Capacilive | incuctive
:
mgulstor r809 {0 [G. vAE dig. cef 5% -0 o 100 |% of P10 110
r. 02 | 291 | Bange & Iops= O i o1 1,0 100.0
| |
rA10 | 212 |Dmlta Bel callb % o 20 | 100
r.411 éﬂﬂ Delta Bel analicg 5 o kin] T00
:.HEEZH Nelta ramp s1ope i o 1,0 1000
|
FFVAR T.460 ;.5215 FE/ VAR Reg BP - .01 a,60 | 9898
481 | 216 | FE/VAR Beq TI 0REGenF)| 01 2000 | 1000 |relabed io generales pesicd
AUX vORBQE 680 321? BUKYT Beq KE : .01 T EEEE
regulator rOEY | 18 | Ay Beg T VitmE | 0 20,0 | 1000 |related o Aux supply pencd
7. 200 ]315 DE/TE LIM Peg EF - [T} 2,6 o599
.80 | 220 [CESUE LIM Bag TI 14F reg) 01 £0.0 | 1000 |related to generalor pesiod
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5.3.3Menu I - Ingressi e uscite
|Tnu |Hnn'|-l IPA [Daacription | U] | Min |DI'HIII:| Max |Huun,wuu=

[Higetal Inputs LooD | 600 |Chidg inp L onl - v} 1 B O NOMNE

1 SET RAISE

2 SET LOWER
Leg1 | 807 |Dia inp 2 cig - o 3 I3 I MAMNUAL FCR

4 GRID PAR (WDIC)
5 GRID PAR (PF)
L2 | 602 |Ddig dng 3 ofag 2 [4] 5 & & GRID PAR (WAR)

Digetal outputs L100 | 803 |Lig out 1 onf - 4] 3 4 0 MOMNE

1 FALLT
2MNOT FALLT
3 LIMIT

4 MO LIMIT

RE4485 L4400 | 604 | RI4A0 conflg - 0 0 4 0 custom profocol

1 Mocdius RTU SM1
Z Mg RTU BE1
3 Modbus RTU 501
4 Meocdhus RTU BM2
|. 404 BO& | 3405 Bitrara = 4] 2 B O A0

1 8600

2 19204

3 384040

4 GTE00

5115200

L4402 | BO6 | HE4HS node 10 = 1 1 247
404 | 607 | RE405 delay B 0,000 0,009 | 0100

5.3.4 Menu P - Parametri

m lm-[ IPA lll'-ll-:#lpl'-l-an l [U.M] ] Min ll.'llhult l Max ||utu, walues
Field exciation | P.00O0 | 1000 |F. tated © A dc 10 B8 | 0.0
G P.ODY | 1001 [F. CE Lim % wo | 180 | 250 |% ofP.n00
P.002 | 1002 |F. UE Lim % 0 B c0 | % ofp.000
P.o3z | 1003 | ¥ oOE Lim time 5 1 10 240
Generalor data | P00 | 1004 |G, tated © Ve =) 160 | E00
P.A0% | 1005 (G, max W ki 105 120 120 | % of P00
P.110 | 1008 |5, vaked | A s 020 2.50 E 00
P30 | 1007 (. VAT min Teag Hz 0 30 180
P44 | 1008 |G- WAF maw frag Hz P {30 A5 250
P.A32 | 1008 |Gi. V/E slops : 1.0 20 4.0
F.180 | 1090 | lim 4 F % =0 =100 40 K % ol P00 x P40 |
P89 | w011 |0 Iim @ p 25% & 100 -3 -5 M afP 100 P 110
P 162 | 1012 (O Lim & P 504 5 100 3 & o oEP 100 x P.410
P.183 | 1093 | Lim & P 5% a 400 25 5 |%otPi0oxP.110
P.i6d4 | 1074 (W 1im & P 100% =5 00 20 5 |% afP.100 % P10
PA70| 1095 [0 1 1im @ F 0% = g aa o0 1% i B 00 % B0
PAT1| 1016 |@ 4 1lim & T 1008 o o 60 100 | % of P100 € P10
Fawes aupply P.260 | 1017 [Feephlive min 1 = g B T % of B.O00
set 0 for PRMG or
ather indepandant
Power Supply
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|m [Name | 1PA [Tesoription

|tu.ll.]| Min ||:m:| Max |H-u-h-l=,\rlluﬂ

Canirsl modae P.200 | 1078 | Frimary reg, - i i 1 b FCR
1 AVE
YoRage Droog P00 | 1008 | Voltage oomp B o =100 .0 100 el PI0DE Q=
Campensalion 100%
Access oontml |Flﬂ‘1] ‘Ir.'l-i"u-]"'-'-*ﬂ--'r*' | - | 1] | 1 | el |u—a-l1-:pamh'a'd
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6. MANUTENZIONE E GUASTI

6.1 Norme di sicurezza

WARNING!

Il regolatore non & isolato né rispetto alla tensione di alimentazione né
rispetto alla tensione di eccitazione

I lavori di manutenzione devano essere effettuati solo se il sistema &
stato spento e | dispositive di protezione installati.

6.2 Manutenzione

Quando il sistema & fermo & necassario controllare | marsetti a vite e i terminali a faston che, a
causa delle vibrazioni, potrebbero essersi allentati,

6.3 Ricerca guasti

Le seguenti istruzioni hanno lo scopo di fTacllitare la localizzazione di un guasto nel sistema di
eccitazione nel suo complesso. Tuttavia, non & possiblle trattare tutte le eventualita in pieno.

Lista dei possibili guasti

Cause possibili Controlli
L'alternatore non si eccita
# Circuito di campo intarrotko « Controllare it cablaggic
» Inkerrutbore di campo non Si Chiude = Controliare o stato dellfinterruttore di campo
= essuna alimentazione dell'elettronica = Misurare l'alimentazione Aux - Com
=« Varificare |'eventuale scatto  dell‘intermuttore di
protezione
= Controllare il fusibile
“» Errore Setpoint « Verlficare la modalita di funzionamento
« Controfiare limpostazions deqli ingressi digitali
programmabdi | collegamenti
« Controfiare setpoint

Sovratensione durante la partenza

+ Sovratensione causata dal regolatore ¢ Misurare la tensione del alternatore agli ingressi
voltmetrici del regolatore (morsetl Vsens ¢ Aux
COMLNE)

» Controllare @ dati di configurazions

s Controdlare setpoint

« Controdlare soghia di sovratensione

« Controllare e impostazionl del regolatore

La tensione dell’alternatore non & stabile durante il funzionamento a vuoto

= Errore di regolazicne ¢ Controflare fa modalitd di funsionamenta,
« Controflare Nimpostaziona dellingressao digitala
programmabile € il collegamento
e Controllane setpaint

» Controdlare | parametni del regolatore di tensione
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= Errore Setpolnt

= Inpgrasso ugddown insiesbila
+ Imgresso estemo instabile

= Guasto di un elemento

= Controllare || cablagglo, verificare le tensioni In
ingresso, verificare la comrente di uscita.

Funzionamento in parallelo con |a rete instabile.
Oscillazione periodica della potenza reattiva e possibile attiva

s [mpostazione del regolatore errata

Sonn state apportate delle modifiche alia
configurazions della rete?

= Si: reimpostare il regolatore

« Mo: controllare | parametr della modalita di
funzionamento selezionata

Instabilita irregolare, sporadiche sovra o sotto eccitazioni non causate dalla

rete

= [mfluenza della Droop sul regofatore di tensione
inefficace o TA di misura difettoso

= Controllare il set di droop o compensazione
« Controllare il circuits esberno del TA

= Segnalazione dello stato dell’intermuttore di
macchina non attiva

« Contrallare Mimpostazione dellingressoe digitale
pregrammabile e il collegamento,

= Funzionamento dell'alternatore fuon dal range
ammissitile (normalmente protetto dal Hmiti}

= Portare |‘alternatore nel campo di funzionamento
normale regolando il valore di riferimento.

= Controllare I'impostazione dei limiti

Il punto di lavoro non puo essere raggiunto

= Errore setpaint

= Conkrollare la modalita di funzionamento
= Controllo setpoint

= Controllare 'impostazione dellingresso digitale
pregrammabile & |l collegarmento.

= Limite attivo

« Portare |'alternatore nel campo di funzionamento
normale regolanda il valare di Fiferimento,

= Controllare I'impostazione del limiki,

External controls faulty

= Manca la tensione i controlle esterna

« Misurare la ten=ione di nfermento,
= Varilicare il cablaggio.

» Configurazione degll ingressi anatoglel o digitab
non & cormetbo

e Controllare la configurazione,

6.4 Riparazione

Un apparecchio difettoso dovrebbe essere ninviate per fa riparazione,
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7. DATI GENERALI

Dati meccanici

Peso: =1400 g

Classe di protezione: IPOO (limitata ai terminali faston),
IP50 se i terminali sono protetti con un
isolamento esterno

Dimensioni {LxWxH): 200211075 mm

&
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188
200

52022
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- 110 -
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Stabilita climatica
Temperatura di funzicnamento:

Temperature di immagazzinamento:

Vibrazioni:

Dati elettrici
Alimentazione di potenza:

ECcitaziome:

0to 55 °C
-20 to +80 °C
Smm, 2 G, 5<f<150 Hz

440 Vac max, 0 to 400 Hz
0=700 Vdc
massima corrente 10 A

riduzione di corrente per temperature ambiente
=50 °C 1 Afgrado

sovraccarico (maximum 10 s) 20 A

Range di freguenza per misura Vgen e Igen 10 to 100 Hz

Precisionsa:

Regolazione della tensione <0.5%

Test voltage: 'alimentazione elettronica di potenza 2500 Vdc, 2 5
Misura di tensione ingressi V Gen, con separazione galvanica

Norme pertinenti, conformita CE

EMC directive: 89/336/EEC

Generic emission standard EN 50081-2 (IEC 61000-6-4)
Generic immunity standard IEC/EN ©1000-6-2
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8. SCHEMI D'INSERZIONE

Sono illustrati alcuni schemi d'inserzicne tipici.

Tutti gli schemi sono proposti come esempi e non devono essere considerati esaustivi per
applicazioni reali.

8.1 Inserzione in Media Tensione

Inserzione con alimentazione da montante tramite trasformatore per alimentazione di potenza
e riferimento di tensione {400V}, La potenza del trasformatore deve essere calcolata in base ai
dati eccitazione + il celing + K {kK= 0.741 per trasformatore trifase; K=1.11 per trasformatore
manofase).
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Inserzione da meontante tramite trasformatore per alimentazione di petenza e riferimento di
tensione (100V). La potenza del trasformatore deve essere calcolata in base ai dati eccitaziene
+ il celing + K {K= 0.741 per trasformatore trifase; K=1.11 per trasformatore menofase).
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Inserzione con alimentazione di potenza da PMG (Max 440V), e riferimento di tensione da
trasformatari voltmetrici (100V).
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Inserzione con alimentazione di potenza da Awusiliari DC (Max 700V), e riferimente di tensione
da trasformatori voltmetric {100V,
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Inserzione con alimentazione di potenza da avvolgimento ausiliario (Max 440VAC),

riferimeanto di tensione da trasformatori voltmetricl (100V).
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8.2 Inserzione in Bassa Tensione

Inserzieng da montante per alimentazione di petenza (meno o trifase) e riferimente di tensicne
{Max 440V},
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Inserzione da montante tramite trasformatore per alimentazione di potenza e riferimento di
tensiona (100V). La potenza del trasformatore deve essere calcolata in base ai dati eccitazione
+ il celing + K (K= 0.741 per trasformatore trifase; K=1.11 per trasformatore monofase).
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Inserzione con alimentazione di petenza da PMG [(mono o trifase Max 440V, e riferimento di
tensione direttamente da mentante (MAX 42007,
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Inserzione con alimentazione di potenza da Ausiliari DC (Max 700V), e riferimento di tansione
direttamente da montante {MAX 490V),
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Inserzione con alimentazione di potenza da avvolgimente ausiliario Ausiliari DC (Max 440WAC),
2 riferimento di tensione direttamente da montante [(MAX 49047,
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Note:
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