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Informazioni Importanti

La nostra esperienza ha dimestrate che possiamo garantire una migliore affidabilita dei nostr prodotti se sono
rispetiate le informazioni & le raccomandazioni contenute in questo manuale,

I dati contenuti nel presente documento descrivono esclusivamente il prodotto & non sono garanzia di prestazioni,
Per rispondere al meglio agl interessi dei nostri chentl ci sforsamo costantements di righicrare | nostr prodatt) e
tenerli al passo con | progressi tecnologice, Guesio pud, twitavia, porare a discrepanze fra un prodoito e la sua
"Descrizione tecnica” o i sue "Manuale per Fuso”.

Questo documento & staio preparate con cura, tuttavia, nel caso || letiore dovesse trovare degli emos, & pregato di
infarmarc al pia presto,

E guasi impossibile coprire con queste manuale ogni eventualita che possa verificarsi. Preghiama il letiore di
infarmane ral & il nostre agente, nel cass 1 noline dei comportamenti insalti che non sembranc essere stab trattat
in guesio manualke.,

Si precisa che in aggiunta a queste istruzioni per 'uso, durante i collegamento & la messa in servizio di questa
apparecchiatura, devono essere asservati tutti i regolamenti kocall,

Mon possiamo accettare alcuna responsabilitad per eveniuail danni subitl a causa della cattiva gestione defle
attrezzature indipendentementa dal fatio che si faccia paricolare rifenments & queste istruzioni per 'S0 o Meno

FPoniamo una particclare attenzione al fatto che devono éssere utilizzati sottanto ricambd eriginall.

Tutii i diritti relativi a gquesto documento sano riservati. L'uso non autorizzain, in particolare la riproduzions o la
messa a disposizione di terzi; & vietato.
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1. ISTRUZIONI PER LA SICUREZZA

1.1 Generale

Le istruzioni per |a sicurezza devono essare rispettate durante linstallazione, |a massa in sarvizio, il funzionamenta
g la manutenzione del sistema di eccitazione. Leggere attentaments tutte le Struziond prima o utilizzare I
dispositiva. Conservare con cura questo manuake per riferimenti futur,

Qualifiche & reguisiti

Il personale coinvolte nel lavoro diinstallazione & messa in funzione del regolatore deve essere informato & istruito
sulle aree di pericolo & sui possikili fischi secondo ke norme attualments in wigore,

Al personale operativo non & permesso di lavorare sul sistema di contralia,

Il personale appositamente istruito pud eseguire solo le operazioni di manuienziona e riparazione,

Il personale addetto ala manutenzione deve essere informato sulle misure di arresto di emergenza e deve essers
in grada di spegnere il sistema in caso di emergenza

Il personale addette-alla manutenzions deve avere familiaritd con ke misure di prevenzione degh infartuni sul posto
di lavoro & deve essare istruitc par il primo soccorsa & anfincendio.

E responsabilith del proprietario garantire che ogni persona coinvolta nell'installazione e nella messa in servizio
abbia ricevuto la formazione e le istruzioni necessarie & abbia lette attenfamente e ben compreso tuite le istruzioni
di sicurezza racoolie in gquesto manuale.
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1.2 Istruzioni di sicurezza

Le istruzioni di sicurezza appaiono sempre all'inizio di ogni capitelo e precedono egni istruzione in cul possa crearsi
una situazione polenziaiments pericolosa, Le istruzionl di sicurezza sono suddivise in guatiro categorie, cliascuna
rappresentata da un simbolo e dalla cescrizions:

PERICOLO!
@ Questo simbolo indica un pericolo imminente derivante da forze meccaniche o di
alta fensione, Un'ingosservanza pud provecare lesioni fisiche o morte,

DANGER

ATTENZIONE!
Cuesto simbole indica una situazione di pericolo, Un'inosservanza pud
provocare [esion fisiche & danni ai dispositive instaliati,

IMPORTANTE!

Questo simbolo evidenzia le informazioni impertanti, Una mancala osservanza
pud causare danni al regolatore o ad oggetti vicini ad esso.

NOTAI

Cuesto simbeole indica informazioni wtili. Mon deve essere utilizzato per indicare
situazioni pericolose.
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2. DESCRIZIONE DEL PRODOTTO

2.1 Introduzione

L'E2006 & un regolatore di fensiona automatico progettato per generatori @ motor sincroni,

L'unita implementa la tecnologia a microprocessore unita a quella del semiconduttor IGET(Insutated Gate Bipolar
Transistor),

Per le cperazioni di controllo & disponibile un semplice e pratico pannelio. Inoltre un softwanre permette di
ottimizzare il funzionamenio & facilita la messa in senvizio

La cestruzione meccanica & robusta & compatta. E possibile richiedere il regolatore in configurazione rack 197
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2.2 Area di applicazione

Cuests regolatore automatico di tensione & usato par lecoitazione indiretts dells macchns singrone.

Il regolatore pud funzionare in controfle di tensione, controfle dl potenza reattiva, contralle ol pawer factor e
cantrollo comente di eccitazione.

EM = Mecchina sincrona
E = Eccitatrice
PMG = Ganeratore a magneti parmanenti .r"
Opzionale: < Sn;:; 6
s Sincronoscopio ),
«  Controfo diodi
+ [Gack-up dellunita ——
SM
Eccitazione del'alternatore o del malore con
alimentaziones asterna o da PMG.
an AVR
S 2006

Fegolatore di iensiona per altematori o moten con dinamo

itatrice.
BLC Ol f
AVR
{10
S 2006
O
@
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2.3 Hardware

Struttura:

Il regolatore @ fissato su un dissipatore alettate di alluminio.
I connettor sono disposti sul perimetre della scheda.

Elettronica di potenza:

La parte di potenza & dotata di un semicondultore IGBT,
Il valore medio della tensione di uscita & sempre positivo,
L'uscita & limitata in carrante e protetta coniro il cortacircuito.

Elemanti di controllo;
| pulzant & il display sono integrati n un Estienns posts sul caperchio dall'unita.
Tale display pud essere tolto e remotizzato,

Instaliazione:
il I‘E-Qﬂ-.IEll:-DI‘E-' deve sssere installato in iocale asciutio e P di pnl-.u:r'c.

Montaggio:

L'S2006 & stata progetiata per essere installata a parete,
Per garantire un raffreddamento citimale si consiglia di manteners uno spazio libero di 100mm attomo alla scheda.

Diagramma di connessione:

i"..‘::i"?.’"" ooy dingads
! E <« > Rrs-a85
) & «————»CAN Bus
4 - E . «——»uss
b = 3 Ethernet
I
l i | supply power
sSM o ki
3 A T # '_ :rnc“m:‘ll::"mmnrrl:m
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2.3.1 Elementi di controllo e d'interfaccia
Regolazione dell'unita
Il tastiering & sufficiente per eseguire futte le oparazioni.
Tutte le regolazioni possono essere eseguite direttaments senza bisogno di utilizzare atirezzatura supplementans.
s Configurazione degli ingressi e delle uscite
= Parametrizzazione
» Visualizzazione dei valor di misura impotanii

Interfaccia con PC
Per la parametrizzazions @ Uottimizzazions del funzsonamente & possibile usare il software S2008 configurator per
Microsoft Windows,
Calleganda il PC al regotatore mediante cavo USE & possibile:
« Configurare gli ingress: & le uscie
= |mpostare butti | parametr
Visualizzare i trend per ottimizzare il regolatore
Visualizzare le varie misure
Caricare, scaricare, salvare e aprire | file di configurazione.

P 1DUET



Connettor|
Panaramica dei connattarn
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CN1 - Comunicazione USB (tipe B)

CHN

20 — Ingressi digitali

1. wusa 1. Ingresso digitate 10
2 D 2. Ingresso digitale 2
3 O 3 Ingresso digitate &
4 GHOLUSE 4. Ingresso digitata 7
CM2Z = Comunicazione CANBUS 4. Ingresso digitade &
1 CANH 6. Ingresso digitale 5
2 CAMH 7. Ingresso digitaie 4
3 CANL 8  Ingresso digitale 3
4. CAML 9. Ingresso digitate 2
5 GHNDCAMH 10, Ingresso digitats 1
B GMDCAN 11, + 24V {dispanibile par eoflegaments PR}

GCH3 = Comunicazione RE4856

CH4 = Ingressiluscite analogiche

12, ENDO {per collegaments MPMN)

1 LiFks CH 21 = Ingressi digitali

2. Link= 1. Ingresso digitate 16

a Link+ 2, Ingresso digilale 15

4 Link=+ 3. Ingresso digitale 14

B GMNDRS485 4, Ingresso digitata 13

6. GHND FR5435 4. Ingresso digitale 12
G.  Ingresso digitate 11

1 Uscita +10V {sventuale potenziomatra) CN2Z - Segnali

11, Walch-deg C
12 Walch-dog E

5. Uiscita digitale K8
T-8 Uscita digdale K7
S-10, Lecita digitale KRG
11-12. Liscita digitate Ko
13-14, Uscita digitale Kad
12=16, Uscita degitale K3

1-2. Uscita digeale K16
-4, Useita digiale K14
56, acita digitale K14
7-8. Uscila digidale K13
210, Uscita digitale K12
11-12. Uscita digitate K11

2 Ingressc analogico 1 (-20mA-+20mA oppure - 1. TA-S1 altematore
A0W=+10v) 2 TA-SZ altematons
3 Ingresso analogics 1 GND 3
4 Useita + 10V {sveniuales poienziomatea) 4. L1 aRemalomns
5 Ingresas analoges 2 (-20ma++20ms oppure 5. L? akematore
M1V 6 L3 aRematcre
8 Ingresao analogico 2 GHD T L{reis
T Uscita analogica 1 + B LY rels
3 i 4 .
8. Uscita snalogica 1 GND CMN23 - Comando diseccitatore
o Lscita ansdogica 2 + 1 5
100 Uscita analogica 2 GRO 2'

CHN 24 = Alimentazione di potenza

CH13 — Uscite digitale ; :HW IL;
1-2. Uscita digitale K10 3 F::: L3
3.3, Uscita digitale KD 4 PE

GCH 25 = Uscita eccitaziona
1. Ecciazicns +
2. Eccilazicns —

CHM 30 — Alimentazione ausiliaria (optional)

17-18, Wiscita digitae K2 1. L

19-20. Uscita digitale K1 2 M
CN18 = Uscite digitale 3. PE
4. PE

nec = non collegato
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2.3.2 Connettori: potenza e alta tensione

Designazione connettore Segnale Specificazioni
Allmentazions ausiliaria Tensione CA Da 20 a 265 Virms S50+60 Hz
optional

Tensiane CC Da 20 3 400 W

Alimentazione di potenza

Ingresso rifase

Ingresso monofase

Ingressa in continua

Saono disponibili due modelli in base
alla massima tenslone di
alimentazions:

s 285Vmms / 400V 4o

=  B30%mms / BOOWde

Ve =Vey *Calling * 0,741

NB: s& si protegge 1a linea di ingresso
con fusibili, montare fusibili almenao da
104 ritardati

Ingresso miswre 3 tensioni altematore = |solste galvanicamenta
2 tensioni di rﬂl'! - n""“:“} (=] ﬂ"‘Eﬂ'ﬂ "-"FITI'S
= Selezione range automatica
1 corrente altermnatore . |« Isolate galvanicamente
a 0+100+5 Arms
» Selezione range automatica
Eccitaziona Eccitazione Tensione da 0 a Vmax, dove Vmasx &

in funzione della tensione dl

alimeantazions in iNgressa:

» Fino a 98% del valore della
tensione di alimentazione in oo

& Fino a 90% del valore della
tensione di alimentazione trifase

= Flno a 0% del valore della
tensicne di alimentazione
monofase

Corrente: (cinque taglie disponibili)
= Da 0=5A

o Da D=104

= [Dig 0=154

a Da 0=2548

o Da O=d404

Par 1367




2.3.3 Connettori: controelle e interfaccia

Dezignazione connattore

Segnale

Specificazioni

m————

1€ ingressi digitali
programmabili

= connessione con alimeantazione
interna

12
11 (+24)
1%

52006
CN20

= kW B o s @00 WD

[ EE V. T

» connessions con alimentazione
astama

=W W Bk m W @m0

s gplo-isalati
= 12-24% 1 2 S5mA

P, 148G T




Designazione connattore

Segnale

Specificazioni

Uscite digitali

16 uscite digitali
programmakbili

S2006
CNI3

T EOBREEHEE

[ el I R R ;I - TR ¥R . i |

'
LS

- -
o i

(S T PR R T ST ]

= Contatio NO libero da potenziale
|= BA g 250Vac

= G4 @ 30Vdo

« (.24 a 110Vdc

= 014 3 220Vde

Ingressi analogici

2 ingressi analogici
programmabil

52006
i CH 4
a-10v .rzum.D LR
5-10KD ™2

= Ingressi opto-isolati
= Funzione programmakbile

Pan. 15067




Designazione connettore

| segnale

Specificazioni

Lscite analogiche

2 uscite analogiche
programmabili

S2006
. CH 4
= 20k ouT 1
= [
A4 4
4-£Umﬂg ouT 2

£ i
i
¢ Uscita opto-isolata
& 4+20mhA,
= Tansione massima 200
= Carico applicabila
470 = Rc = 47002

Uscita watchdog

COomunicazions

1 uscita digitale

= Transistor opls isolato
s 1mA @ 24Vdc

1 USB « Opto-isolata
= Connettore standard tipo "B"
= Driver di porta COM virtuale
= Modbus RTU & protocollo
proprietario
1 R&485

LINK +

LMK~

= Opto-isolata
= Half duplex
= multidrop, max 128 devices
= Terminazione selezionablle

s« Modbus RTU & protocolla
proprietario

Pao. 16/ET




Designazions connettors Segnale Specificazioni
1 CAN
= Opto-izolato
# Terminazione selezionabile
« CAMN open @ protocalle proprietars
2 Ethernet = |solamento galvanico
(optional) = Connettor standard RJ-45

e full duplex 10/100 Base-TX
= Protocofo ModbusiTCP

= Protocoflo RSTP per connessions
ridondants

Paa 106F




3. INTERFACCIA OPERATORE

in queste capitolo vengono descritte 12 cperazioni di gestione dei parametri mediante il tastierino di
programmazions.

3.1 Tastiera di comando e segnalazione

Le modifiche apportate sul parametri, anche se entranc in azione immediatamente, non vengane memaorzzati in
medo automatico ma richiedono una azione specifica di memorizzazione che si ottiens mediante i comando

"C.000" [Salva parametii].
RUM||caP||IND || W || PRG

- BELTHAME
CSE Nl wwwbmltrmmecescom
M Zcroll mend: Permetie di passare da un mend al'altro (dosoo Booo, oo, Pooo e Coo),
E Enter: usato per confermare || parametro & il valore,
‘ LUP; usata per incrementare il parametre o il valore numerico ;
' DOWM: usato per decrementare  parametro o il valore numerica,

A+ VY  up+oown=reseT
Premuti assieme eseguono il resef manuale

K1 Ki:  lafunzicne & programmabile mediante parametro

K2 K2z lafunzicne & programmabile mediante parametro

Descrizione dei LED :

Run (Ledverde) - Accesao fisso = Il comandeo di RUM é abilitato e attivo
- Lampeggio veloce = || regolatore & in limitaziane

Ind iLed verde}: Potenza reattiva positiva generata

Cap (Led verde): Potenza reattiva negativa generata

SW (Ledrosse) - Acceso fisso = interruttore parallelo Chiuso
= Lampegglo lente = Funzionamento al di fuor defla finestra di sincronizzazione
- Lampeggio veloce = Funzicnamenta all'infanno della finestra di sincronizzazione

P 1RIGT



Prg (Led giallo): Lampeggia quando un parametro & stato modificate ma non & stato ancora salvato;
Rimane acceso quando non & pronto per ricevers il comando di RUN

L1 (Led gialic): Configurabile {di fabbrica & configurato come calioratore al minimo)
L2 (Led gialie) Configurabile (di fabbrica & configurato come callbratore al massimo)

3.2 Navigare nei menu

Cuando F'S2006 & accesa, il display visualizza automaticaments || parametre o 000 {corrente di campo).

lect

L

@ooo Mer ded parametr| di sala letiura (display)

-0

ROOD Meang impostazion riferimenti e regolazisni

Menu Impoatazian ngressiiissite (digitahlanslogicl) & bus & camps

e e

il Menu di fbutt gli altrl parametr {eccitazions, generatore. datl, ecc)

-9~

COao flenu dei parametri di controiio {Salva, canca, default, etc.)

Bua TWET



Esempio: come modificare il parametro lecc

=@

Esempio: come salvare i parametri dopo |la modifica

Esci senza
salvarse

» C.000 |

Conferma

Conferma

rune domne

Ean 2ET



3.3 Visualizzazione

3.3.1 Campo

Paramefro Descrizione Mote

d.000 Carrepte di eccilazione espressa in % rspello alla comrenie &
accitazions nominala (P.O0D)

o 009 Riferiments della comente di eccllazione sspressa in % repeiio
alla corrante di eccitazions nominals (P.O00)

d.005 _[Livela de! ripple dells corrente di eccitazione

d.ofid Tensione di ecciazions espresss in % rspetio al valore di

____[|tensione di eccilazione neminale (P.010)

d.o011 Riferimento dells tensione dl eccitazions eapresso In ¥ rspeto

: _{alla tensione nominale di eccitazione (P.010)

d 020 Valore del Duty Cycle espresso in %

d.021 Riferimanta del Duly Cyole aspresso n %

d.030 Tempo fimanante nel caso di inlerventa della limitazione della
massima carrante di accitazions

3.3.2 Alternatore

Paramatre Descrizions MNote

d. 190 Tensione concatenata di altermatona L1-L2 espressa in %% nispetio
alla tensione nominale (P.100)

d. 191 Tensione concatenata di altermatona L2-L3 espressa in %% nspetio
alla tensionse nommale (P.100)

d. 102 Tensione concatenata di alternatona L3-L1 espressa in %% nspetio
alla tensione nominale (P.100)

d. 103 Riferimento della tensicne di alternaiore espressa m % rispetio
alla tensone nominale (P.100)

d. 104 Frequenza dell'altermatore espressa m Hz

d.110 Corregnta di allernators esprassa in percentuals della corrante &
alternatore mominale (F.110)

d111 Fattore di potenza della polanza eragala dalalternatons

d.112 Riferimenlo del fattaore & patenza

d. 120 Potenza apparente espressa In % della potenza nominale
(P 100xP 110}

d. 121 Polenza aitiva espressa In % delle polenza nominale
{P100xP.110)

d. 122 Potenza reattva espressa in % della potenza nominale
{P100xP 110}

d. 123 Riferimento della polenza reatbva espresso i percentuale della
polenza nominale (P 100xP.110)

d. 130 Tempo nmanente nel caso di intervento della limitazione della
massima sarrenie di allematore

3.3.3 Rete

Parametro| Descrizions Mote

d 200 Tansione di rele espressa in % della lensione nominale (P 100)

o201 Frequenza di rete

d.210 Scommanto

d.211 Angole Sineranaseapio

d 212 Tempo di nsposia dell'intermutiors parallelo

o213 Littemo tempe di sincronizzaziones
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334 R

agolazione attuale

Parameiro |Descrizione Nofe
o300 Slato del regoialon: 0 Faull
1 Slop
2 Controlla P
3 Conlrollo FYR
4  Controllo FCR
5 Allesa frequensa
& Rampa
T Controllo tensione
8 Conlrolla PF o VAR
o304 Mosdlalita o controllo Wiadl P00
d.302 Rifermanta
o303 Fradbzack
a304  |Emore
d.210 Guadagno proporzionake pio dermeativo
4311 _|Guadagne inlegrale 3
d.312 Uscila regolatane
d.330 0001 Minima frequenza
002 Irtereanto WHz2
4 Rampa tensions
08 Sotlo eccitaziamna
10 Mimimas correnio
020 Minima polenza reatliva
0040 Calibratore al minimo
COED -—Riservaii-—-
00 Calibratore al massmo
200 Sowra eeoilazions
0400 Termich ecstazians
DEO0 Termica alternators
1000 Corraenle allemalons
2000 Tenskne allarnatons
4000 Massima potenza raattiva
3.3.6 Monitor I/O digitali e analogici
Parametro |Descrizione Note
o400 Stabo degli ingressi digitali attion
d.401 Siala daglh ingrassi digilali atied local
dﬂ:ﬁ [Stata degli ingress) :lh_ijmll atlivi remct
d.410 Stato delle uscite digitall attive
d411 Stalo dalle uscile digitali allive ool
o412 Sfata delle usciae diggitall attive reomoie
d420 Stalo _Il:ﬁ::|raaa-n ﬂmh‘gtmh‘rﬁh'al-:
o421 Stalo ingrasso analogico 1 condizgonaio
o422 Stala ingrasso ﬂﬂﬂlm 1 GreFeo
d.423 Stato Ingresso analogico 1 locale
o424 Slalo ingresse analogioo 1 Remaolo
o430 |Stato Imresﬁg-ﬁalaﬁfﬁiﬁii;-
o431 Siabo ingresso analogico 2 condizsonato
.432 Slesla ingrasso analogioon 2 grezeo
433 Stalo Ingresso analogicn 2 locale
d.434 Stabo ingresso analogico 2 Remaoto
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Stato uscita analogica 1 filkrata

o 441 Stato uscita analogica 1 condizionata
d. 442 Stalo uscite analogica 1 grezza
o 450 Stato uscita analogica 2 filtrata
d.451 Stalo uscita analeglca 2 condizionata
4452 Stato uscita analogica 2 grezza

3.2.6 Bus di campo

Farametro | Descrizione Note
d.500 CAMN R armars
d.501 CAM Tu ermors
4502  |CAMstatus
3.3.7 Allarmi
Farametro  |Descrizions Note
d 200 Visualizzazione della prima parie dedla maschera relaliva 0007 Sovracorrents oc
ai blocchi 0002 Watchdog uuds
Q004 Sowratemparatura OH
0008 PBlocoo estemo EF
0010 Sowraccarico regolatore E.OVL
Q020 Time out serale 1 Shix
Q040 Time oub serale 2 S02
Q080 Errore Tensons PS5 Fb
alimenlaziomne
0100 Errore infesruttors di parallelc PArAL
Q200 Mancanza fensions fW.L
0200 Tensioni asimmetriche IV ASY
08300 Diedo ruota polare apeto r 0.0
1000 Dicdo nuota polare incore fDS
2000 Sobo tensionsa e
4000 Errore sensore di LS.Er
bermparalura
E000 Mancanza TA tAL
d.&m Visualizzazione della seconda parte della maschem|00)1 Sovratemperatura resistenza brOH
relativa ai blocchi di scarice
2000 Errcre parametn F.Em
4000  Errore Tile paramalr P.F.Er
8000 Errore configurazions file CFEr
o S0 Visualizzazicne della prma parte della maschera 1|vedi d.800
relatwa agh allanmi
o &11 Visualizzazione della seconda parte dalla maschera 1|vedi d.801

relatva agh allanmi

3.3.8 Log dei dettagli del blocco

\Parametro |Descrizione Note
d850  [FaultsL \Vedi d 800
d851  |FaultsH Vedi d.801
d.852 Warnings L vedi d 810
d 853 WWamngs H Ved d 811
d.g54 Power on time L Vedi d.880
d855  |Power on lime H |Vedi d.981
485  |Runtme L Vedi d 982
d.857 |Run tme H \iedi d 983
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d.858 |Fiald Current Ved d 000
d.850 Fiald Voltage Vedi d.010
. 860 Generator Voltage L1-12 Viedi d 100
d.&E1 Generalor frequency oul Ved d.104
d.BE2 Gienerator current Vedi d.110
o863 Generator Power Facior Viedi d.111
o 5B Control Status Weds o300
o 865 Cantrol Mode Vedi d 301
d BBS Reference Ve d 302
o867 Feedback vedi d 303
o BEA Regulator Out Vidi d.312
d BED Aicthe Brnits Wieds d 330
d.870 Digital inputs monitor Ved d.400
d.871 Digital outputs monior Viedi d.410
.&72 OC Bus Voltage Ve d 999

3.3.9 Eccitatrice

Parametro |Descrizione Note

o 20 Corranla i eccilaziona narminasle In

.90 Correnta di eccitaziona di picon ipk

d.210 Exc. DChus W max

o.950 FW ver. & rew.

d.951 FW releasa

o.952 S/N Hi

953 SN LO

o.954 Param checksum

o.980 Powear an teme L

o.981 Fower on tme H

d.ag2 Run time L

d.983 Run time H

] 997 Healsink tempearaiure

d.988 Exciter [xT lavel

. 990 D Bius Vollage
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4. CONFIGURAZIONE

4.1 Ingressi e uscite
4.1.1 Ingressi digitali

Il regolatore di tensione S2008 dispone di 16 ingressi digitali.

FParametro ingressa Configurazione di fabbrica
digitale
1.000 1 1 Start
1001 2 25 Internuticre di paraielo
.02 3 41  Rifersmento power factor 2
1003 4 3 Incremenia
1004 5 33  Decramenla
1005 E 38 Annulla reattiva
1.008 ¥ 21 Insegui rote
1,007 = 13 Conlralls & comrenle FCR
1.008 =] 35  Reset calibratore
1008 10 5 Raeset allarmi
1.010 11 B Blocoo eslema
Lg11 12 0 Libero
1012 13 0 Libaro
1.013 14 0 Libara
.04 15 0 Libero
L0158 16 0 Libem

Dgni ingresso pud essere configurato a piacere, di seguito viene riportata |a lista delle possibili configurazioni:

| 0 |Lmern 27 |Automatice FF (NO)
1 [Sdan (MO 28  |Autematess PFE (NG}

|2 |Sta (NG 29 |Aubsrmabeds VAR (MO}
3 |Abilitazone (NO) 30 |Autemabics VAR (NC)
4 |Akilitazone (NS M |Iincresmenta (WO

¢ 5 |Resstalami (MO) 32 |Incresmesnta (MG
6 |Resat altarmi (M) 3 |Degramanta (MO}

I 7 |Blocco esterno (WD) 34 |Decramarnta (NG

| B |Biooco estamo (NC) 15 |Reset calibratons (RO}
8  |Manuale PWMHD) 35 |Resel calibratone [ME)

10_|Manuale PWM (NG}

3'."_ Ermnl l'l:‘hlﬁi mm-tﬁ_rqhh:l]

11| Manuale FYRINO)

|12 |Manuale FVR (L)

[ e e i

39 [Annula reativa (NO)

3 |Manuaie FEH'IIHD]

40 .ﬁnn‘ﬂa I'ﬂTtl'l'il III"-IE]

e ST

14 'r-'la-mh FCA (NC)

41 |Rifanments PF 2 NG

PR E e TP PR AR SRR A

15 |Automatico AVR (NO)

A mrom o razaixca anm iz

| 16 |Autornatico AVR (NC)

Fifermnta PF 2 (C)

| 17 |Forzatura drogp  (NO)

150% [NC)

. 18 |Forzatura droop (NG

42
43 |150% (NOY
a4
45

Alimentazions da monkanbe (WO}

19 |Forzaiura droop rete 2 (MO

4G |Alimeniazione da montante {HNC)

| 20 |Forzstura droop rete 2 (NC)

47  |Rienments lemsione 2 (MO}

Iraagul rete MO

43 |Rilerments lensisne 2 (MC)

Insegul rete (NC)

47 |Disabilitazans corva WE (MO

Sincranizza rete (NO}

50 |Disabilitazcne curva VIF (NC)

51 |Intervents sensare lemperatura (MO)

Interriare parallels fete (MO)

52 |Inlervenio sensore Emperatea (NG}

H

a2
{ 23

24 |Sineronizza rete (NG)
| 25

i3

Imterrutlare parallels rete (MO)
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4.1.2 Abilitazione ingressi digitali virtuali
Questo parametro permette, mediante “impostazione viruale” {da Bus di campa),il commando degli ingresso
digitali da remaoto. Ogni bit & associato @ un ingresso (il bit menao significativo & associato all'ingressa 1)
Cuando 1 bit=1 lingresso & comandato da remoto tramite 0 vaiore Impostato nel parametro C.500,

E' possibile parametrizzare i regolatore in medo che | comandi degli ingressl amivine & microcontredlore in parte da
morsettiera ¢ in parte virtuale.

Paramedre |ﬂlllﬂ1’:f:m- Note
050 IMaschera per abiliazions 0 Morsetliem
‘remota 1 Ingresso virfuale
Ingressi digiall fsic) Ingressi digitali vruali
I
= HTEﬁi4321 ETEﬁ'—.#EiIE1 C500
| | : 1 1

: i l l J.,-! l ,.l. ,l. ,l. l l .!.,_.L !.,l.,_" 3

D4 B?Eﬁl!daz 1 B|T|E!5 4 :-I-IZ 1 D02
| S I (S i S B

D400
Stato dagll ingreasi
digitali atii

l

Al comandi degitali
cheil'S 2006
oo, ... LO1S
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4.1.3 Uscite digitali
Il regolatore di tensiona S20046 dispone di 16 uscite digitali,

Parameiro LUizcita Configurazione di fabbrica
tigitate

L1g4a 1 9  Consenso parallels
1101 2 38 Reatiiva annullala
1102 3 12 Calitratore al man-irrm
1103 4 11 EEJE-FETE}-F:E al minimo
1104 5 18 Manuale FCR
1105 5] 3 Bloceo
1106 7 21  Rifenmento PF 2
1107 ] 0 Libaro
1108 -] 0 Libero
108 10 1 Btart
1.110 11 0 Libero
1111 12 0 Libera
L1112 13 0 Libero
LT3 14 0 Libara
I.114 15 0 Libero
1L.115 16 0 Libero

Cigni uscita pud essere configurata a piacers, di seguito viene riportata la lista delle possibili configurazioni:

LUDIBTII EE{FHEEIGJ 53 M:-ugut-a FWR {MC)
1 [ Start (ND) 28 |Boost (NG} 51 |Modalith FCR (NO)
2 |Start (WE] 2T |Allamme (MO 52 |Mpdalita FOR (NC)
31 |Blocco (NOD) 28 |Allarme (NC) 53 |Modalita AVE (NO)
4 |Blopoco (NG 29 |Allanme MASK 1 (MO B4 [Mpdalitd AVR (NG)
5 |Regolatore pronts (MO} 30 |Allarme MASK 1 (MC) 55 |Modalita PF (NG}
& Regolatons pronbo (ME) A |Allarmie MASK 2 (MO BE |Modalitd PF (MC)
7 |Watshdag (NO} 32 [Allanme MASK 2 {NC) 57 [Modalita VAR (NO)
4 [Wakshoog (HIC) 33 [Interventa limite (M) B8 [Modalitd VAR (MC)
9 |Consense parallsia (NO) 34 [Imerveno limite [NC) 53 |ABarme termico (HO)
10 |Consenso parabieio () A5 imteryento limis MASHK 1 (MO &l | Alarma ternico (MEC)
11 |Calibratore minime (MO] A6 |Imtervento limis MASK 1 (NC) 81 |Tensions calibratore =100% [KO)
12 |Calibratore minkme (MG I |Irtervento limits MASK 2 (MO @2 |Tensions calibratone =100% [(NC)
13 |Calibratore massima (MO 38 |Imtervemio limis MASK 2 (M) &3 |Aumenta velocita (WOL
14 |Calibratore massime [NC) 39 |Feativa annullata (NO) B4 |Aurnents veloeild (NC)
16 |PF=1 {NO} 40 |Reativa annullata (KC &5 |Diminuisci welocita (MO)
16 [PF=1 {NC) 41 |Tensons Rete eguaglista (NQ) | 66 |Diminuisel weocta (NC)
17 [Sovraccarico mnnﬁaﬂlnra- [Nﬂ'!l 47 |Tensone Ft-ah -awaghﬂn I:NJC::
1B |Sovraccarico regoiatore (NG} 43 |Frequenza Rete sguagliata (NO|
18 |Modabta Manuak (MO £4 |Frequenza Rate eguagliaia (MNC)
20 |Modakta Manusks (NG) 45 |Calibraiore al preset (NO)
21 |Rifarimanta PF 2 {MCO) 46 |Calibratore al preset (MG
22 |Ritetiments PF 2 (NC) 47 |Modslita PWM (NO)
23 |Fiald flashing (MO 48 |Modalita PYWA (NC)
24 |Field Bashing (NC) 49 |Modalita FVR (NO)
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4.1.4 Abilitazione uscite digitali virtuali

2ussto parametro permetie, mediants impostazione vimuale® (da Bus di campo), il commando delle uscite dighall
da remoto, Ogni bit & associato a un uscita {1 bit meno significativo & associato allingresso 1),

CQuando i bit=1 Fuscita & comandata da remoto tramite il valore impostato nel parametro 550,

E' possibile parametrizzare || regolators in moda che e uscite siano comandate in parte dal

microecontrolkore & in parte virtuale,

11160 Maschera abilitazions uscile 0 - Comando wsclta dal regalators
digitali wirtuali 1 Comando Uscita da rermiots
Waniabili inteme def regolatons Uscite digitali wriuali
L EEEZ2EEEE whoon datals £.550

—— 1115

Dol (98 | ol 1 D41

________ i
_________ e ks
S | | 'k
Ly
Bs ol Y Tief IO
Bit 15 Bt |Bito
y 1 y 1
16 AN iy TR 2 1 o410
w E r E
OUT18 Lo | oUT2 | ORUT S

Morsettiera uscile digitali CN13 e CH18
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4.1.5 Comando diseccitazione rapida

Il comando di diseccitazione rapida permette, in caso di blocco o stop, di scaricare tutta P'energia immagazzinata
nel circuite di campo tramite una resistenza di diseccitazione opportunamente dimensionata.

Il regolatore tramite l'uscita del conneftore CHZ23 pud comandare un meduls di diseccitazions (opzionale) | quals
inserisce o cortocircuita una opportuna resistenza (opzicnake ) posta in serie al circuito del campo.

Tramite | parametro 1,160 & possibile impostare |l tipe di funzionamenio dell'uscita di diseccitazione rapida,

Parametro Descrizione Note |
| 1160 D-Excilation mode 0 Luscita s ativa al Faul

1 L'uscita si disattiva al Faull
2 |'uscita si attiva alle Siop

2. LUSOYS.y) cHayE aio.S0p

I.160=1 Siart _J L
L'uscita si disattiva per uno del seguenti

b Enable I_I

- quando il regolatore va in fault per cause 1

interne o per cause esteme al regolatore Faul i i

i(se configurato un ingresso LOxx=7 o 8) o : ! !
- al mancare dell'abilitazions Dre-Lxcatanion L | | —

L160=3 Start |
L'uscita si disattiva per uno dei seguenti | 5
ey = 4 Emable — | | |—

| | i .
- al mancare dello E.'l.‘.i.R.T Fauit i i F_'l
- al mancare dell'abilitazione !
=in caso dl FAULT [Je-Excitanion 1 | | | |
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|

! CN2Z3

L 2

o _I
I.180=0
L'uscita si attiva per uno dei seguenti Stan _|
rrstivi:
Enable | |
- guandg il regolatore wva in fault per i
cause interne o per cause esterne al Fault i
regolatore | se configurato un ingresso ! : :
|.0xx=7 o 8). Dre-Excitanion |_| O T—
- al mancare dell'abilitazione
l.160=2 Start |
L'uscita si disattiva per uno dei seguenti - ; ;
motivi: tinabhe
- Al mancare dello START : I | |
Fault i i | | | I

- Al mancare dell'abilitazions. i i '
- In caso di FAULT [De-Excitanion 1 | | I
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4.1.6 Ingressi analogici
Il regolatore di tensione S2006 dispone di 2 ingressi anslogici,

Parameiro \Descrizions Note
200 [Tipo di ingresso 0 Imgressoin tensione (100104}
| | 1 Imgressoin comante (-20/20mA)

.20 | Gocrdmata ingresso A1 |Impostabile da -100% a 202

|.202 | Coordinata ingresso X2 rmpostabile da | 207 & 100%

|.203 i':;_!mrdmata useita ¥4 h'IIpErBI'EIZIHE' da -400% a 400%

I.204 |Coordinata usciia Y2 |Impostabile da -400% a 400%

(205 [Fito [impostabile 6a 0 25

Per corfigurare correttaments lingresso analogico desiderato si deve configurare il range dell'ingresso analogico &

il rispettive range dell'uscita che si desidera comandares,

%]
106 4
L2014 i
i
1.l I
i
]
I
I
!
i
i
B e e e s i na b
Lzoa T ™ -
-t f ¢ b
=00 .20 1202 400 %]
iy B L. I1Z2
Imjrressce arumlogricon |
lmjresan aralogien 2
1004
Y

Esernmpio;

Nel caso s vagha far variare il iferimento della lensione di macchina in un range che va dal 85 al 105% della
tensione nominale mediante un ingresso analogico 4-20mA, dove B5% corrisponde a 4maA & 105% corrisponde a

20mA, s deve procedere come segue;

1. seHare il parametro | 200=1 (ingresso in corrente)
2. seftare il parametro 1. 2071=20 (la coordinala X1 in X1 X3
ingresso dove 4mA cormispondone al 20%) 50 PR 30 (Al
I seftare il parametro | 202=100 (la coordinala X2 in i - e
ingresso dove 20mA comispondono al TO0%) -1 a 20 HHF =)
4. seftare i parametro | 203=85 fla coardinata ¥ in
uEcita)
5. seftare il parametro | 204=105 (la coordinala Y2 in uscila)

In quests mado & avrd una vanazione linsars dal rifedmeanto of fensiona funzione dellingresso analogico
[ %] M Machine voliage

1{I54

L]

|

]
-da

i

1

S
A
f
i

T

.
20 [ A

Ak gl
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Analoghe considerazionl possono essere fatte per configurare il secondo ingresso analogico

Parametro Descrizicne fofe

1210 Tipar di ingresso 0 Ingresso in tensione (-10010W)

1 Ingresso in comante (-20/20mA)

1211 Coordinata ingressa X1 Impostabile da -100% a 1 212

1.212 Coordinata ingrasso X2 Impostabile da 1211 a 100%

1213 Coordinata uscita %1 Impostabile da -400% a 400%
1214 Coordinata uscita Y2 Impostabile da -400% a 400%

1.215 Filtra Impostabilea da & a 2s
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4.1.7 Abilitazione ingressi analogici virtuali

Questo parameire permetfte, mediante “impostazione viruale” (da Bus di campa), il commando degli ingressi
analogici da remoto. Ggni bit & associalo a un ingressa (il bit meno significative & associato allingressa 1).

Cwando il bit=1 lNngresso & comandaio da remoto framite il valore impostato nel parametro C.E00E01,

E' possibile parametrizzare il regolatore in modo che | comandi degli ingressi arrivino al microconirollore in parte da
morsettiera e in parte virduale,

Parametro Descrizione Nafe
| 250 Maschera ablilazione ingressi | 0 Morsetliera

analogici virtuali 1 Ingresso virluale

| cha e
498 | 800 | | 455 | o8 |

1.200 1210

l . 4 I .

O3 | Dazd | 0433 | i34 |

Fy Fy

! /". RN a—— -_“j-l
: F F

I D421 D431

1205

1215 l

%

i
— |/

.

g
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4.1.8 Uscite analogiche
Il regolatore di tensione 32006 dispone di 2 uscite analogiche 0-20mé configurabili.

E possibile rendera disponibile mediante uscita analogica confrollata in corrente una qualsiasi delle grandezze
elencate nella tabella (parametro [.300).

Parametra  |Descrizione

| 300 Grandezza da rendere
digpanibile

Correnbe di ecofazions
Tansicne di sccitazions

Dty eyele

Tensiomne di macching

Comrente di macching

Patarza attiva

Potenza reattiva

Potenza apparante

Pawver faclor

Tensicns di refe

Riterimento atiuale del regotatons
11  Fesdback atiuale del regolatore
12  Errore attuale ded regolators

13  Guedagno proporzicnalie attuale
14 Guadagnoe inlegrale atiuale

1%  Uscila atiuale ded regolatore

16  Remoto

17 Tensione di bus

18 Agoiustamento dells frequenza
19 Ingresso analogies 1

20 Ingresso analogico 2

1.309 Coaordinata gre s 21 bripostabiie da A00% a !_‘33!]2
|02 Coordinata ngresso X2 |h1pml.ahrla da 1.301 a 400%
I, 303 Coordinata uscita Y1 |Hﬂ|:|¢ﬂal:rlh da 0 & 100%

| 304 Coordinata useita Y2 impostabite da 0 & 100%
| 308 Filtro impostabile da 0 a 25

O L B R e E

FPer configurare correttamente ['uscita il procedimento & simile & quello visto nel paregrafo precedente per @
caorfigurazione degh ingressi analogici.

v
i
=

LA13 |

== e

1303 k '
< " | —
=M 1301 L302 400 [%]
LAl e Y
Ulseitn anilopea |
Llscrtu moplopics 2
=10 4
A
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Esempio;
Nel caso i veglia rendere disponibile la corrente di eceitazione con un range che va da 0 a 150% della corrante df

eccitazions nominale mediante l'uscita analogice 4-20mA, dove 0 cormsponds g 4mA e 150% corrisponde & 20mA,
si dave proceders come sague.!

settare |l parametro [ 300=0 (corrente ol eccifazione)

7

2. seffare i parametro [.307=0 (coordinata X1 defla grandezza selezionata) fmA] A [l

2, szeftare | paramefro | 302=150 {coordinata X2 della grandezza selezionala) ¥2 20 +100

4, seffare § parameiro |, 303=20(la coordinata Y in uscifa dove 4m4 corrispondonc al 209

5. szettare | parametro | 304=100la coordinata Y2 in uscita dove 20m4

commispondonc al 100%:)
[mAM Analog oulput YI 4 420
30 4 In questo modo si avrd una variazions lineare

dell'uscita analogica in funzione della corrente L L |
accifaziona,

o 150 [%]
Excatston currenl

Analoghe considerazion possono essare fatie per configurara la seconds uscits analagica

FParametro Descrizione Nofe

.30 Grandezza da remnderns Ved| tabella precedens
disponihila

1.319 Coordinata ingrasaa X1 Impostabile da -400% a | 302
L3112 Coordinata ingresso K2 Impostabile da 1.207 a 200%
1313 Coordinata uscita v Imypostakile daDa 100%
314 Coordinata uscita ¥2 Impostabile da 0 a 100%
L3& Filtre: Impostabile da 0a 2s
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4.1.9 Abilitazione uscite analogiche virtuali

Questo parametio permetie, mediante “impostazione virtuale® (da Bus di campeolll commando delluscie
analogiche da remoto. Quando il parametro 1.200 & impostato a 16, I'uscita analogica 1 viene comandata in base al
valore impostato nel parametra G650, Come per Muscita 1, quando il parametrs 1.310 & mpostato a 16, luscita
analogica 2 viene comandata in base al valore impostato nel parametno C.651

USCITA 1 LBEITA 2
‘ C.650 \ [ C.651 \
I 0 I
1 "
1.300 \‘7 1310
L T
! O.442 b 452
e |
,.o_'ll Condizonamenio il
] uscie
L F
| D441 D451

Filtio passa
1L.305 e BagEn 17 - L5
| arding 1

| Cra40 D450
kL L

Chd Chd

| 78 g-10
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4.1.10 Comunicazione RS485

Paramefro

Descrizione

§

|- 400

Conligurazione comunicarian: RSAB5

Oesabditata

Modbus RTL 8M1
Modbus RTU 8E1
Modbus RTL 801
Modbus RTL M2

RS485 bifra'le

[0 S TR AR B AR P S =

4800
[E00
18200
S8400
STE00
115200

202

REZ485 node ID

Impostabile da 1 & 247

1403

REES trmeoul espresso in secondi

Impostabile da 0 a 25 second

| A

RS485 delay espressa In secondl

Impostablle da 0 a 0.1 saecond|

4.1.11 Comunicazione USB

Parametro

Descrizione

i

|.450

Conflgurazione comunkcazions USE

Desabilitata

Modbus RTL BMA
Modbus RTU BE1
Modbus RTL 807
Modbus RTL BM2

LIZE hilrate

4800
2600
18200
38400
aTE00
115260

e e P O | e = D

452

LIZE node 1D

Impostabile da 1 a 247

| 453

LEE timesul espresso in sacomdi

Impestabile da O 25 wecondl

4.1.12 Comunicazione CAN bus

Paramefro

Descrizions

|.500

Configurazions comunicazions CaM

Disabiitata
CAM proprigtary
CAN apean

CAM bitrate

20 kBps
50 kBps
125 kEps
250 kBps
S00 kBps
E00 kBps
1 MBps

(=T I TR B = R = ;

CAMN mode 1D

impostabile da 1 a 127
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4.1.13 Comunicazione Ethernet

Parametro Descrizione Note

&0 Elhamel moda 0 Disabilitalz
1 Modbus/TCP server

I.E10 IP address b1 D 1 a0 255
&1 IP address b2 Da 1 a285
LE12 IF address b3 Da 1 a 255
IE13 IP acddrass b Da 1 a 255
1620 IP subret mask b Da 1a 255
(Wig IF subnet mask b2 Da 1 a 255
| G6Z2 IP sunnel imask b3 Da 1 a 255

| 1823 | IP subnet mask bd Da 1 a 255
I.&30 P gateweay bi Da 1 a 255
IE31 IF gratenay D2 Dia 1@ 2585
1632 IP gateway b3 Da 1 a255
I.&33 IP gateway b Da 1 a 255

Paa. BT




4.2 Descrizione e configurazione parametri
4.2.1 Dati di sccitazione

4.2.2 Minima corrente di eccitazione
Il limite di minima corrente di eccitazione & altive solo con macchina In parallelo rete.
Rappresenta s minima comrente di eccitazione sotto 12 quala la macchna non pud lavorare,

wderem it mwreniilod
dlenomwior
lemin
Q- £} [var]
-

Parameira | Descrizione Naote
POO0 | Corente di eccltazione nominale espressain A acicicS
P.002 Limite di minima comente di eccitazions espresso in % rspetto ala comenis
| nominale (P 000)
P.o10 Tenslone di eccitazione nominale esprassa in v Veos
.01 Blassima tensione di ecoitazione espressa in % rispetic alla tensions nominala
{P.O10)
P.o20 Recsistenza dell'awohgimento di eceitazione asprassa in 0
P21 Induftanza dell'avvolgimenio di eccitazions espressa in H
P.030 Massima comente continuativa sopportabile dall avwwolgimento di eccitazione | (%]
aspressa in % rispetio alla corenta nominale (P 000}
P03 Costante di tempo della curva di limitazione di massima comrents [secondi]
P.032 Tempo massimo di pemananza della massima coments, [senondi]
P 050 Coppie potan del rtore,

Descrizione

P 002

Lirmite di minima corrente di eccitazions espresso in % nspetto alla coments
marmimale (&, 000]
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4.2.3 Massima corrente di Eccitazione

Excitation current [%a)
A

.00 -

P30
Clomtimuouns curmenl

j S SRS

i imite di massima corente di eccitazione opera una limltazions sulla massima comenie di eccitazione.

>
:;.ﬂulli QAT [5]

Parametro | Descrizione Note
| P.o0 Limite di massima comrenle di eccitazione espresso in % rispelic alla corrente | [%%]
| naminake (P.000)
| P.o30 Massima corente confinualiva sopporiabile dallavwolgimento di  eccitazions | [%%]
| esprassa in % rispetio alla corente naminala (P.000)
| P.O31 Coslante di tempo della curva di limitazicne di massima sarents [secondi]
| P03z Tempo massime di permansnza della massima corrente. [s=condi]
4.2.4 Dati dell'alternatore
Parametro | Descrizione Note
| P00 Tensiome concatenata nominale del altematore il
| P10 él;m';ﬂgme massima di allematora espressa in % rspelio alla lensicne nominaks | [%]

- i
P. 102 él;err;ﬂgne mirima di alternatore aspressa in % nspetto alla lensionse nominaks | %]

- i
| P.110 Cormente di aftermalore nominale esprassa in & &)
-XEE Massima corente di allematore espressa i % rispelto alla comente pominale | [9%]
| (P110)
P 112 Soglia di minima corrente di allernatore rspelto alla comente pominale (P110), | [%]
| sofio alla quals i regolaton PF & VAR non agiscono
1P113 | Ritarde perdita seghale amperometrico. [secandi]
P20 Frequenza dell aiternatore &;praaah in Hz
P.130 Minirma frequenza espressa in % rispaito alla frequenza nominale (Po130)
| P 131 Massima irequenza espressa m % rispetla alla frequenza naminale (P 130)
| P.132 Tempa rampa di ecotazions [secondi]
140 Massirma corfenle continualiva sopporlabile dal alternatore espresss in % rispatio | [%]
| alla correnie mominale (P 110)
| P.141 Costante di tempo della curva di limitazione di massima cormante [secondi]
P 122 Temipa massime d permanenza della massimas cormenta [secommdi]
| P 150 Coppie polan del generators
| P ABD Limile defla polenza reaftiva negaiiva con polenza aftva nulla espresso in %
| rispetio alla potenza nominalke (P 100xP 110}
| B Limile della polenza reatfiva negaliva al 25% della polenza atbiva espresso in %
| rispetio alla potanza nominale (P 100xP_110)
| P B2 Limile della polenza reattiva negaliva al 50 della polenza attva espresso in %
| rispetio alla potanza nominale (P 100=P 110}
| P B3 Limite della polenza reattiva negaliva al ¥8% della polenza attiva espresso in %
| rispetic alla potenza nominale (P 100<P_ 110}
P 184 Limile della polenza reatliva negaliva al 100% della polenza atliva espresso i %

rispetic alla potenza nominale (P 100=<P_ 110}
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P70 Limite della potenza reattva positiva con potenza atbiva nulla espresso m % nspetto
alls potenza nominale (B 100xP 110)

P71 Limite della potenza reattiva positiva al 100% della potenza attiva espresso m %
| rispetio alla potenza nominale (P, 100xF,110)

4.2.5 Massima corrente alternatore

In questi parametri & possibile settare | datl relative alla corente dell'alternatore:
«  Corente nominale dell'alternators

« Lasaglia di massima corrente dell’alternatore, al di sopra della quale il regolatore tende a diseccitara
l'alternatore per riportare [a corrente entro | limiti,
La saglia di minima corrente alternatore, al di sotto della guale | regolatori di PF e VAR noan agiscono.
Se la corrente dell'alternatore persiste al di gotto della minima corrente per un tempo maggiore al "Ritarda
perdita segnale amperomelrico” si attiva I'allarme *TA Loss”

Current
'y

g h| 1 S P e e Lo e
T T

Ciitenller snable PF & VAR e
TA Linen E__JT
Parametro | Descrizions Mot
I . e s i L o i e SOOI .
P.111 Mzszsima comente di alternatore espressa in % rspetio alla corrente nominale | [%]
(F.110}
P.112 Soaglia di minima coments di altematore nepetto alla corments nominale (P10, | [%]
sotio alla quale i regolatori PF & VAR non agisconao
P.113 | Ritardo perdita segnale ampearomedrico. [zecondi|

4.2.6 Limite V/Hz

Il limite W/Hz & sempre atiivo durante la fase di controllo tensione. Esso agisce limitando la tensione di macchina
appena la frequenza scende softo la massima frequenza impostata nel parametro P13 1. Questo evita che a fronte
diuna riduziones del gir sl abbia un sovra flussaggio della macchina,

Machine voltage |

2 [Hz]
Parametro | Descrizione Nofe
P |Tensione cancatenala nominale del allernatore espressa in V
P.120 Frequenza dell'altematore espresss in Hz
F. 130 hMinima frequenza esprassa m % nispetio sila frequenza nomenalks (P.130)
P.131 | Massima frequenza espressa in % rispetio alla froquenza naminale (P.130)
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4.2.7 Soft Start

Mediante ka configurazions del parametro P.132, & possiile Impostare la rampa dl eccitazions della macchina. La
funzione soft start & abilitata solamente nel modo Auto
La rampa di eccitazione si attiva salamente e sono soddisfatle tutte le seguent condizioni:

= Comando di start atfive
= Freguenza dell’altematore (P.120) maggiore del set di freguenza minima (P130).

Parametre | Descrizione Nate
P32 Tampo rampa di eccitaziona [secondi]
P 100 Tansions nominale dellallarnatons W]

d 103 FEilerimenio tenssang dellalbematons [#a]

Machine voltage [%%]

P00 4-----

rlarrrr sy .

Fisadunl valmp:
al the pencmlor ; .}
R > T N
LCTIN
FiakEim [T FaeR I
4.2.8 Limite di minima Potenza reattiva
Il fimite di minima Polenza reattiva & deferminate da S punfi
A Piw]
underexcibed ; overexcibed
hanwe
€1t
Rl T T
-
_i_l
Paramefro | Descrizione Nofe
L= L] Limite delka palenza reatliva nagaliva eon polenza attiva nulla espresss in %
rispetto alla potenza nominak (P 100<P 1104
P 161 Limite dalla polenza reatbva negaliva al 25% della pelenza atliva espresse
in % rispeito alla potenza nominale (P_100xP_ 1103
L= ) Limite della polenza reatlva negativa al 50% dells polenza athva aspresss
in % rispetto alla potenza nominale (P.100<P_ 110%
B 163 Limite dalla polenza reatlva negaliva al 75% della pelenza atliva espressa
in % rispeito alla potenza nominate (P.100xP_ 1103
Bigd Limite della potenza realtiva negativa al 100% della petenza attiva aspresss
in % rispeito alla potenza nominale (P.100xP 1103
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4.2.9 Limite di massima Potenza reattiva
Il fimite di massima Potenza reattiva € determinate da 2 punti

uniderexcited overexcited
-
Paramefra | Descrizione Note
P 170 Limite della potenza reattva positiva con potenza ativa nula espresso in %
= rispetio alla potenza nominale (P00« 110V
P 1T Limite della potenza reattiva positive al 100% della potenza attiva espressa
in % respedlo alla polenza nominale (P100xP,110)

4.2.10 Implementazione limiti

[P B0 o P 030]

(Vg _max[ P 110] Vi ; T—l'— o - -.
@ = APHPITA] —{ s e e | o it )
| g _max  [P111.P.14x] I;_j' I 90x] —

(e

o

\Iz )
0 = (PN P.16x] 1 e N Ex Pl e

s H min

| Tg_max . [P111,P 14x] 't_" ) " e [N L _ﬂ,/ﬁl

|EJ 0 = P 302

3
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4.2.11 Sensing

Parametra | Descriziono Note |
P.200 Tipo di sensing della tepsione di altarnatore | O Monofase |
1 Trifase
P_201 Livello minimo delia comente di ecoitazione (per generaion senza |
pesiduc)
F_210 Sfasamento delia tensione di riferimento | |
P.211 Rapporio K di correzions del TV di rete |
P212 Talleranza lensione di rele espressa in parceniuals | |
P.213 Auto inseguimento tensions di rete | |

4.2.12 Tensione di alimentazione
Parametra | Desenzions Nats

P.250 Tansione di alimentazione del circuito di potenze esprassa in 'V

4.2.13 Modalita di controlle
Il passaggio tra le varie modalita di funzionamento avviene senza varigzioni sensibili (Bump-less).

E possibile selezionare |a modalita di controllo da usare di default mediante || parametro P300, esso pud essers
cambiato in ogni moments mediante ingresso digitale configurabibe.

Parametro | Descrizione |Note
P.a00 | Modalita di contralio 0 P
1 FYR
2 FCR
3 AR

é PF
g WaR

B FS

Regolazione automatica della tensiona{Auta)
Regola la tensions al morset debla macchina
sincrona,

Mota: Misura della corrents per la
compensazione/droop

Regolaziones manuale (FCR)

Regola la comrente di eccitazione della macchina (o i
della macchina eccitatrice). :| PID
Mota: 1 Hmiti relatvi alla macching sincrona sono

dizattivatl. | b

I

E
Regolazione PF o VAR |
Regola il power-factor o la potenza reattiva della o Her
macchina sincrona. Hiewar 1P H
Mota: Queste funzioni sono attive soltanto con !
interruttore di macchina chiuso.

i
E |
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Controlle manuale con una tensione di uscita fissa.
Mota: Messun limite & attive,

Anelio aperto (PWM) S M

Controllo manuale {F‘U‘H} o
Regola la tensione di eccitazione della macchina (o |
della macchina eccitatrice), i ——f
Mota: | limiti relativi alla macchina sincrona sono i
disatiivati. |

4.2.14 Compensazione o Droop

La funzione di compensaziona (K =0} @ ufilizzata per annullare 13 caduta di tensione nell'eventuale tresformatore
collegato a valle dell'alternatone.

La funzione di droop (K<0} & ufilizzata nal caso di funzionamento con pil generator in paraflelo. Viene applicata
una riduzione della ensione in funzione della potenza reattiva erogata,

Parametro | Deserizione Note
P.400 Valore di compensazione o di dreop espressa in % della fensione nominale
(B 100)
PAd1 | Tempa di mmpa defla cormezions espresso in s
a0z Feie primana
P03 Refts aiternativa
Machine voltage
[ ] — K 1,5%
i
i
! K1 3%
i
I Heactive powcr

1A |':!'-:-|
4.2.15 Compensazione serie
La funzione di compensazione serie cpera una correzione sulla tensione in funzione dellz potenza attiva erogata

Paramuoiro | Descriziong Note
F.d10 Valore di compensazions espresso in % defla tenslone nominale (2,100
P11 Tempo di rampa delia cormezions espressn in s

Pa 4506



Machine vollage

[Fiaf 4 T K= 1,9

gerwC

ACiENE pOWer
g %]

4.2.16 Field flashing

Mel caso la macchina non abbia una tensione residua sufficients e la pare di potenza def regolatore sia collegata
direttaments ai morsetti di macchina & necessarnio ricomere al fiald-flashing.

Sul regoiatore & possibile configurare un'uscita in modo da comandare (| circuito di pre-eccitazione.

Una volta ricewwta §l contatio di start, il regolatare provvedera ad abilitare M'uscita configurata. Raggiunta una soglia
minima impostabile mediants || parametrg “FF ofl level” (P.420), 'uscita verra disatlivata. Se dopo il tempoe “FF time
out”, configuraio mediante i| parametro (P.421), Ia tensione di macching non raggiunge |8 soglia minima "FF off
level”, il regolatore va in Blocco,

Parametro | Desorizione ot

P4 Soglie di tensaone di deabiltazions del Tield flashing espressa in % della
tansicne nommale (P, 1007

_F'."I-E'I Tempa massimo di permanenza del Teld Nashing

BMachine voltage [*0]
A

-'.'-.-l.-_
-'-rl.
| [ .
i L] ]
P420 ----,L-—————/r/———: —————
; v
P S
i . L] L]
s —
R i pAT [s]
FF digital outpul ____=__
Wiy

4.2.17 Boost

La furzione di Boost abllita un circuito estemo che permette di aumentare la corrente di eccitazions per un tempo
massimo impostahile,

FParametro | Descrizione Note

P30 Soglia di tensicns di abilitazions del boost espressa in % della termions
ot A =

P31 il Soglia d'isterssi di disabilitazione del boost espresse in % della tersions
AN oy

P.432 | Tempo massime di abiltazions del boost
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Machine voltage [%s]

A

L1

m430 4
430 4

4.2,18 Nuova funzione Q

Parametro | Descrizione Mote
P.450
P.451
P.453
P.453
P.454
P.455
P.456
P.457

4.2.19 Nuova funzione PF
FParametra | Deserizions Note
P.470
P.471
P.aTZ
P.473

4.2.20 Controllo diodi
La funzione di Controlio diodi permette di rilevare le seguenti anomalie;
= Interruzione di un diodo
+  Corte circuito di un diodo

Mei sistemi di eccitazione brusheless questa funzione @ di notevole importanza in guanto permette di controllare,
durante il funzionamento, o stato del diod installat sul rolore,

Lo schema di principio riportato di seguito rappresenta il circuito di eccitazione:

Syncheosios

O W
machine

g W

4 4
Sanannans e

Per configurare correttamente ka funzione di confrollo diedl & necessario conoscere le copple polar del rotore e
guelle del altematora:

» Copple polar del rotore P.OS0
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= Coppie polari del generatore P.150

Le coppie paolari del rotore sono date dal costruttore (di default sono 2) menire ke coppie polari del altematore si
possona ricavare conoscende | numero di gin e la frequenza mediante la seguents formula;

2{;:&

cove:
2p & il numera di coppe polan
f& la frequenza nominale della macchina [Hz]
i & il numero di giri mominale delia macchina [rpm)

Mel normale funzionamento, k& comrente indotta nel circuito di campo dell'eccitaince presenta un vakore di ripple
molte basso (d.005)

MNormale funzionamenio

1 1 L]
| 1 I I | i I i i

1 | | | 1 | | L]
|t AN Rl =) Pty Rl Py g el ey Logtamty, ket Hptegey

1a

= |__

¥ R i s e B e

L= | 1 | | | | | i i

1 I 1 | | I 1 I I [

] e e S Haas Tt E e B e
| i | | 1 i | I i

E i 1 i I i 1 i i 1

i (SR R, SN NS TN I T (S (SR
| 1 | I | 1 I i 1
I i | I I | I 1 [

AR I TR RSl e, Pt Al WP T At
| 1 | [ | i i I |
| 1 | | 1 1 | | |
1 q 1 It 1 ' 1 I 'l
Tenapo

Mel casa di interruzione di un diode il rpple aumenta di cirea 3 volte repetio al valore del rpple pracedente.
Interruzione diodo

Correniz di ecertazions

Fer configurare intervento della protezions & necessario specificara il fivello di Ripple e il rtarde nel rilevamento
dell'anomalia.

= Detact lavel oo F.&00
= Signal delay oc P.&01

Mel caso di corlo circuite di un dicda |l ripple aumenta di circa 5 volte rispetto al valore del ripple in condizioni
normall di funzionamento.
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Comremie & exciiazions

Per configurare l'intervento della protezione & necessario specificare il lvelklo di Ripple e il ritardo nel rilevamento
dellanomalia.

= Defect level sc P.E10
» Signal delay sc FE11
Paramefro | Descrizione Note
P Os0 Copple palar del rolone
P.1&0 Copple palar] dallaliernatore
Pa0d Livelle di ripple mel caso di intermuzione & un diodo espressa in % della
comenie naminale (P 000}
P60 Ritardo di rilevamento dall’ancmalia espresso in s
P&10Q Livelle di rpple nad caso & corlocircwto df un diodo espresso in % della
corrente nominale (PG00}
P& Ritardo di rilevaments dell’ancmalia esprasso in 5 |

4.2.21 Sincronizzatore (opzionale)
Cuando il sincronizzatore & disabilitato (P.704=0) l'uscita di consenso parallelo (1L1xX=0/10) si attiva guando
tensione a freguenza delfaltematore sono eguagliate, per dare I'abilitazione ad un relé di sincronizzazione asterna.
Quando il sincronizzatore € abilitato (P.704=21) luscita dl consenso paralleio si attiva impulsivamente per S00ms
guando sono soddisfatte tutte e seguenti condizioni di sincronismao:

= Tensiocne entro |3 folieranza ammessa nel parametro P.70O0
Scormmento compreso ira il minimo (P.701) & il massimo [(P.702),
Eventuale condizione di sovrasineronia (P.703).
Conteggio del numero ded cicli raggiunts (P.704).
Il consensa al parallelo viene anticipato del tempo di risposta dellinterrutiors {(P.TO0G],
Il tarmpo effettive di chiusura dellinterruttors viens misurato @ visualizzate sul parametra d.212.
Par. Descrizione Naile

*n.?m Easima differenza o temgione accetiabile in % delia tensione
I"I':':II'I'Ill'Iﬂ'F [P.TD:I;I}

P.701 |Minimo scammeanto accettabibe tra fraquenza altamatore e frequenza di

P To2 | Massime scommento accetiabie tra frequenza atternatore e frequenza
cli rele espresso in H2

P 703 |Abilisazione parallelo solo eon altermaions sowasincrono

P | Mumero cicli di attasa 0 = disabditato

P.706 | Tampa i risposta cell intemattore: (in second)

P 110 | Selezione modalita comandi 8l regolatore di gin C=Analogloc
1-9=impulsa con duly cycle fisso (10-
0%

10=impulso et chuily eyele
proparzionale allo scormmento

P 711 |Costante proparzienalita del comandl al regalatone di gin (Hz)
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[P.?ﬂ ]l'empu tra gillmmﬂm di rag-&;azlm-éaemn;d}j“ |

L'52006 pud generare oei comand: verso il regolatore di girl in modo digitale o analogico.

I comandi vengona aggiarati periodicamente in base a parametro P.712,

S2006 tende a regolare o scorrimento a metd tra | minima ¢ il massime ammesso (parametr] P70 e P.TO2).
Attarno al set di scorrimeanto esiste una banda morta (allinterno della quale S2008 non genara pid | comandi per il
regolatore di gir), par a 13 della distanza tra minimo & massimo scoriments. Con || parametro P.710=0 I
comando viena dato su uscita analogica i cui valora & proporzionale alla scomiments @ ha fondo scala dato dal

parametro P.711.

Can il parametrc P.710 compreso tra 1 e 8, i comandi digitali generati hanno duty

cycie fisso dal 10 al 90%, mentra

can il P.710=10 4 duty cyele & proporzionale alle scormments, con fondo scala dato dal P71,

I¥] # k103

200 + 1, 7001 ) b
L i
o ———— IR it
! | He|

(200 - 1700

- . ¥
[FAN] [se) [P0

4.2.22 Allarmi
Parametra | Deserizions MNote
P.&00 Configurazione della pnima parte della maschera relativa al blocchi Vedi 0200
P.2O1 Configurazions della seconda parte della maschara ralativa ai blocehi Vedi D207
P80 Configurazione della pnma parte dedla maschera 1 relativa alle segnalazicn Vedi D200
P22 Configurazione della seconda parte dedla maschera 1 relativa alle segnalazioni Viedi 0001
P.EZD Configuraziane della prima pare della maschera 2 relativa alle segnalazion| Vedi D800
Pog21 Confiquramone della seconds parte dedls maschera 2 relatva alle segnalazicn Wedi D801
P.&30 | Soglia allarme- alfa femperatura dissipatore. regolatore espressain "C
4.2.23 Limiti
Parametra | Dezerizione MNate
P_&50 Configurazone della maschara 1 relativa ai limiti Vedi 0230
P85 Configurazione della masches 2 relaliva ai limiti “edi D330
4,224 Interfaccia operatore
Parametra | Descrizions Note
P00 Configurazions pulsanie F1 | O Libarz
1 Incrementa set
12 Decremanta sat
1 Setpoint iniziale
|ﬂ Resel allammi
15 Camb«a parametno
P.201 Walcrs del puisante F1
P.210 Canlgurazione pulsanie F2 Vedl P20
Pa211 Walore del pulsants F2
P.220 Canfigurazions lad 1 edi parameltri ingresso (1.000)
P.a2q Configurazions led 2 | Vedi parametri ingresso (1.000)
P.280 Password [vallo 1
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Pag

Password Invello 2

P99 | Paramelro di avvio 1
4.3 Comandi
4.2.1 Parametri non volatili
| Parametre | Descrizione Note
| C.000 Salvalaggio parameatn |
(.00 Ricarica paramelr |
[C.002 Farametr| di fabbnca
4.3.2 Self commissioning
:i_Flfll'l'l’li'ﬂl Descrizione Note
EETL'ID Misura R @ L eccilazions {Da eseguirsi a macchina farma

4.3.3 LUtilita di sistema

Parametro | Descrizione Note

{200 Ampiezza del grading |

e Tempa di durats del grading |

Co0e Abiltazione del gradino |

4.3.4 Comando ingressi e uscite virtuali

"Parametro | Descrizione Nate

{0 [Lacanana N S O RO -

S B0 Comando usote digitali da remota |

CB00 Ingresso analogics 1 - sel valore da remote |

| EB Ingresso analogics 2 = s valore da remote |

[ C.650 Uscita analogica 1 — set valore da remoto
C.651 Uacita analogics 2 — st valore da remoto |

4.3.6 Allarmi

&l sopraggiungere di un evento di anomalia sul display viene visualizzato un codice di allarme, o pid codici in
rmotazione nel caso di pid allarmi. Quando & presente un allarme non & pil possibile visualizzare o modificare alcun
parametra, || codice d'allarme confinua a lampeggiare nel display fino a guando non vengono eseguite le saguanti

operazioni

+ Feset da ingresso digitale (1.0xx=5 o §) dopo che la causa che ha provocato i blocoo & rientrata.

#« Feset manuale (tast UP + DOWHN) dopo che |a causa che ha provocato il blocoo & rientrata.

= Riconoscimento allarme (ACK) tenando premuta il tasto "M° per pio di 1 sacondo, in quasto caso il display
continua a lampeggiare perd e possibile visualizzare efo modificare | parametn. Nel caso sl rivogila veders
il codice dell'alarme che ha causato i blocco @ possibile resettare § comando di riconosciments (ACK)

tramite il parametro C.900=1

Parameiro | Descrizions Note

o Ovar Current Sovra cormenls

LG WalchDog Walch Dog

oH Civer Heatimg Siovra temperatura

EFE Extermal Faull Blaoas eslamo

E.ONL Excitier O%erLoad Sovraccarico eccitatrica

S Senal TimeCwut 1 Timeout comunicazions RS485

5102 Senal TimeCwut 2 Timecut comunicaziona LISB

BATAL Parallel switch fault

tw.L ™ loss Mancanza defla lettura della tensione di sensing
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b ASY TV ASYmmetrical Squﬂl-htm m&ggllnre- del 20% tra le e tension di .nena.lng rilevate iu'a:IH:in
L || S0l se il sisterna & configurato in Infase quindi F200=1)
r0.c Fotor Dicds Open Rottura diodo {aperurs)
rDg Rotor Diode Short Rodtura dindo (corto circuito)
uv _| Under Voltage La tensicne del BUS & infenore al valore impostato sul parametro P 250
LS Er Termperature Sensor Anomalia s=nsore IEanE-I'HTLrFE
oo _|ERPOF 1 !
LAl TA loss Pardita aegnale an‘pernme!rm
b.rCGH Eraks Resstor Surmscakdamento ressstenza di diseccitazions
CrwerHeating
P.Emr FParams ERRor Errore nei paramaftri con conseguents ncarica dei parametn di defaull
P.F EF Params Fils ERroe Errore neel file dei paramedn con conseguents ncarica del paramedn di
dafault
C.F.Er Configuration Fike
Ermor

Il regolaiore riesce 8 memorizzare per ogni evento di bhocco una serie di dati per parmettere un analisi pid
approfondita delle cause che |0 hanno causato. Tramite @ parametro C.910 & possibile impostare lindice del
parametrg che si vuole visualizzare (ad esempio 0 se si vuole visualizzare | dati deli'ultimo evento avvenuio), e
tramite | parametr da J.850 a d.872 | seguenti valor:

Parametre | Descrizione Parametro che wviene registrato allo
scatenarsi del blocco

d_B50 Faulis L o &00

d 851 Fallts H o Bl

d.852 Wamings L d 810

d 853 Wamangs H o E19

d_854 Prowoar on tinme L o480

d.855 Pomwer on time H 9981

d.836 Run tme L o882

d 857 Rurn tme H d 63

d. asa Field Current d.000

o 855 Fiald Woltage d.010

d ge Generator voltage L1-12 d. 100

d_ 861 Genarator frequency Ot d. 104

d_ 253 Casmaralor curnant d. 110

d_ 863 Genarator Power Factor d. 111

d 864 Coniral Stalus d.300

d_865 Control Mode d. 301

868 Reference d.302

d_g&7 Feedback d.303

d.868 Reguiator Out d.312

d_G65 Active limits d, 330

d.avd Digital inpuks monitor d. 400

d.art Digital outputs reonitor d.410

872 DC Bus Voltage d. 988

Parametre | Descrizions MNaole

300 Raset al Ack

€810 Indice dei guast D2 0a 7 (07 eventa pid recente)

c.o11 Cancella indice guast (€910} S

4.3.6 Controllo acecessi

_fw Deserizions Mofe
C.9B0 Pazsword livello 1
G881 Password livello 2
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5. RIFERIMENTI E REGOLAZIONI
5.1 Regolazione in anello aperto (PWM)

Cluesta modalifa di funzionamanto parmette di controliare i duty cycle di comando dell'IGBT.

In guesto caso il regolatore agisce solamente sul comando di accensione dell IGET, non
canssderando tuito guello che put succadere all'estamo.

Cwyesta modalitd di funzicnamento potrebbe lornare utile durarte la fase di messa in servizio del
regolatare o nel caso di evantuale ricerca guasti

Duty
Cycle S—
Reference
PWM

Parametre | Degerizione | Note
r.0od Rifenmento del contrclio Fid |8 Messun nfermenio

1 Ingresso snalogico

2 Ingresse analogico 2

4 Ingresso digitale
r.00 Rifermaento minimo del vakore di PYWM espressa in % |
[ED.E B || E_IF_:EHEHE I"I'I:IﬂbI'.I'ICl ._H_-El_l.r_:lln-t'& ﬂ P'I.I".l'h.ﬂ Hprug-au 1|'| T _| o o
r.003 Rifenmento digitale del valors di P Eapresss in % | 1.001<r.003<r.002
r.010 Tempo di rampa della PWM sspresso in s |
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5.2 Manuale controllo tensione (FVR)

Cluesta modalita di funzisnamenio parmatie di contraliare 3 tensione n escita dal regolators.

In guesto case il regolatore controlla solaments a tensione In uscita al marsett di eccitazions del
regolatore non considerande fultc quello che pud succedere alfesterno.

Questa modalitd di funzionamento potrebbe tomare wtile durante la fase di messa in serazio ded
regolatore o nel caso di eventuale ricerca guasti

Dty
Cyche
Refarence
Viref » FVR s PWM
'\-"I:H.lEl_fbl-:/
Parametro | Descrizione Note
r. 100 Rilarfimanio dal cantrallo di tensiona 0 Messun iferimento
1 Ingressa analogics 1
2  Imgresso analogico 2
3 Ingrasso digitaks
r. 101 Rienmenls minima del valore di lefsiohs espressa in| % rispatls P.O10
% rispatio alla ensione di sccitazicne nominala
r.102 Rifesimenls mazsmo del valone di lensione espressa in | % repatte P 010
% rispatio alla tensione di eccitazicne nominala
1,103 Ridenmenls digitale del valore di lensone espressa in | % rispatle PO10
% rispatio alla ensione di eccitazicne nominala
r.110 Tempa di rampa della tenslone espresso in s
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5.3 Manuale controllo corrente (FCR)

Cluesta modalitd di funzionamento permette di controllare [a corente in useita dal regolatore.
In questo caso il regolatore controlla sclameante la corrente in uscita ai morseti di eccitazione del
regolatore non considerando tutto guello che pud succedere all'esterna,

Cluesta moedalitd di funzionamento potrebbe tornare utile durante la fase di messa in servizio del
regolatore o nel caso di eventuale ricerca guasti

(P.011]
Dty
| — Cycle
If P W Reference
B &l I M L omvr et L pwm
| [R2Ex] .-' '-

/T_m jf " ;ums_m-:/

r.200 Riferiments del contrallo di corments 0 Messun nfenmento
1 Ingresso analogico 1
{2 Ingresso analogico 2
I3 Ingresso digitale
r.201 Riferimenio minime del valore di corrente espresso in | % rispetta P 00O
% rigpetio alia corrente di eceitazicne nominala
202 Riferimenio massimo del valore di tensione espressao in | % ispeito PO
% rispetio alia corrente 3 eccitazicne nominale
203 Riferimento digitale del valore di tensione espresso in| % rispetta P 000
% rigpetio alia corrente di eccitazicne nominale
r.210 Tempo di mmpa defla corrente espresso in s
r.250 Glsdagno proposzhonake
r.251 Tempo azicne Infegrale
r.252 Tempo aziona dervativa
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5.4 Automatico controllo tensione (AVR)

Il regolatore confralla in automatico (2 tensione in uscita ai morsett del alternatore.
Questa & la modalita di funzionamento principale,

Vista importanza, sono stati implementati due contralli che possono essers configurali con parametri diversi in
modo da ottenere una risposta dal sistema diversa a seconda delle situazioni,

| I max

PID
".|"|;_1'E!| i
| R3]

[P.a11]
Dusy
Cycle
e I"_rat PiD O 4 Vi raf ' Relesence
= FCR L+ FVR w P
[R2s] [ £ A |
I . |
/ tk " jT—_——

Pararmeire Descrizions Naote
r.300 Riferimenic del controllo sutomalico di lensions 0 Messun rferimenio
1 Imgresso anslogico 1
2  Ingresso anslogico 2
K Ingressa digitale
4  Tensiane nominale
5  Tensione di rate
301 Riferimanio minima dol valore di iensionas espresso in| % rispetie P00
b riepetio alla tensione nominale
ro2 Riferimenlo massimo del valore di tensione espressa in| % rispetie P00
& rispetio alla tenssone nominale
r.303 Riferimenie digilale del valore di lensane espressa in| % rispatle P00
b rispetio alla tenssone nominale
.20 Riferimenlo digiale del valore di tensione espressa in | % rispetie P00
o rispetio alla tensione nominale
r.310 Tempa di rampa della lensions espresso in s
1,311 Tempa di movimentazone del calibratons % al secondo
r.350 Guadagno proporacnale grossodanc
r.351 Tampa aziona integrale grossolano
1352 Tempa azlons dervaliva grossotang
.30 Guadagno proporaonale fine
r.361 Tesmpad azions imegrale finge
1.362 Te:'lma azione dervative fine
r.a7g Finesira di ativazione guadagno fime % sl rifermmanto
r.380
r381
r.3g2
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5.5 Automatico controllo power factor (PF)

Il regolatore contredla in automatico | power factor ai morsetti del alternatore.

=

p

| max
.
[P.11]
Dty
—_ Cyele
PF_pel ';f . of If_ret ;‘; oo Ve L Rederence
[ 45x] AN [ 25%] SN
T 1 h
PF_fok
" I,H"T_u / L Vbus_fbk J,;
I'/' S
It_min
Parametro  |Descrizione Note
400 Riferimenta ded conbrollo automabon di power (aclor 0 Messun rifedments (PF=1)
1 Imgresso gnalogico 1
2  Imgresso analogico 2
3 Imgressao digiale
r=401 Fifanmento minimo di power factor
r4c2 Rifarimanto massime & power facior
r403 Riferimento 1 digitale del valors di power factor
r404 Riferimento 2 digitale del valore di powar factor
r410 Tempa di rampa della tensicne eSpresso in s
ra450 Gusdagna proporzionais
r451 Tampo azions integrale
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5.6 Automatico controllo della potenza reattiva (VAR)

Il regolatore cantralla in automatico |3 potenza reattiva al morsetti del altematore.

72

| f_ma l|
[P.o11]
Dty
- = SR PR - c!ﬁ:l&
VAR ref Fil IF_ral FiD VE ral Rafierence
— VAR U = r FCR l'\_.-"‘ = ¥ FYR -
[R&5a] 4 X [R.25x] f h
k. L
/ VAR fbi / [
o
_ [ ] y ey
/-'_ ""'\\I i !
{ ﬂ‘ny
LAL]]
Vol Vo vl
.-'...- LL o e "
i !
A I T T
|
I'l,, Sl JIII
N
Parametra Descrizione MNote
r500 Rifermento del conbrollo automatico della potenza |0 Messun rifsnrmento
L 1 Ingresse analogioo 1
2  Ingressoc analogico 2
3 Ingressc digitale
7501 Riferimanio minima o pﬁhiuft_r?lﬂh_m U rispatio P 100<P 170
r.502 Rifenimentc massimo di potenza reattiva U rispetio P.100 xP.110
r.503 Riferimanio digitale della polenza reattiva o rispatio P100 2P 10
r.510 Tempa di rampa espresso in s
r.550 Guadagno proporzicnale
r.551 Tempo azione integrale
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6. COMMISSIONING

6.1 Norme di sicurezza

L'S2006 opera con tensioni pericolose superiori ai 400V.

Cperare su parti in tensione pud provocare lesioni alle persone coinveolte o danni
all'ambiante circostante.

I possibili rischi possono essere in gran parte esclusi se s| opera in modo cometto &
seguendo le istruzioni riportate di seguito.

Dopao che ['unita & stata spenia, controllare che ai morsetti non siano presenti tensioni mapgion di S0V,
Dopa aver sezionato tuth | circuiti, per evitare la chiusura involontaria da parte di terzi, & eppartund identificare
medianti segnali di avwerfimento, | punti di interruzione

6.2 Collegamento del regolatore

6.2.1 Alimentazione di potenza
Il regolatore pud essers alimentaio mediante tensione continua, allernata moncfase o alternata trifase.

ﬂ In fase d'ordine deve essere specificato i tipo e il fivello di tensiona su cui andra ad operare || regolatore

Lina volta noto || valore e |l tipo di tensione nominale di alimentazione bastera applicare una semplice formula per
travare il valore da inserire in P.250

P.250 =Kk -Vn
Dowve Vi é la tensione nominale di alimentazione e il k &l ricava dalla seguents tabellina:

Tensiane continua k=07
Tensione atermata monofase k=1
Tensione altemata trifase k=1

Fer esempic supponiama oJi avera una tensione nominale par & 200Vac trifase, | parametra P.250 andra
Impostato a:

P 250 = 1200 =200

Il regolatore ignora || comanda di marcia fino a che |a tensione di alimentazione non raggiunge il valore
impostato in P.250

‘! Nel caso il regolatore sia alimentato dal montante di macchina & necessario impostare il parametro
| P.250=0

6.2.2 Segnali Voltmetrici
Il regolatore presenta tre ingressi per le tensioni di altemnatore e due ingressi per ke tansioni di rete.

E necessario configurare |1 valore di tensione in ingresso al regolatore impostando il parametro P.100 al valore
comretio,

Mel caso si disponga solamente di due tensioni di alternatore impostare || parametro P.200=0.

6.3 Impostazione parametri standard

Mella prima fase del commissioning # indispensabile controllare tutti | parametri.
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Per caricare | parametri di default impostare il parametno C.002=1
Per salvare | parametn impostare il parametrg C,000=1

Procedura standard di programmaziong

FParametre |Descriziono Valore impostato

P.ooo Corrente nominale eccitazione [0,1 A]

P.O01 Limite sovraeccitazions

F.o02 Limite satto eccitazione

P.O10 Tensione neminale eccltazione [0,1 ‘u"]

PO11 Limite tensione di uscita [ceiling)

P. 100 Tensione nominake dei TV di sensing uscita altematore
v

P01 Tensione massima di uscia alternatore % P.100]

P.110 Comente nominake dei TA di sensing uscita altematore
[0.1 A]

P11 Corrente massima di uscita atternatore [%:F.110]
Pear disabilifare protezions impostare 289%:

P 120 Frequenza nominale uscita alternatore [0.1Hz]

P, 130 Frequenza minima VIF (frequenza inizio ecctazione)
[P 120]

P. 131 Freguenza massima WY (freguenza infervento
“protezione bassi giri®) [%P.120]

P. 160 Curva di capability del alternatore [%P.100xP.110]

P. 164

P.200 Selezione sensing TV monofasaftrifase
[0 monofase /1 trifase)

P.250 Tensione nominale di alimentazione [Wrms]

P.300 Modalita di controlio predefinita

in base al valore impostato sy P.300 & aglh alti reguisiti funzionali della specifica applicazions, andranno

verificati'maodificati;

¢ | parametn relativi al riferimenti nelle modalita di controllo ulillzzate ed ai guadagni del regolatorn associati

(R xxx, di solito almeno R2xx, B 3xx, spesso enche B .dxx o B 5xx)

s | parametri relativi alla configurazione degli ingressiiuscite digitali e degli ingressiluscite analogiche nonche

degli eventuall bus di campo utilizzati (1xo)

«  Evantoali altre funzioni, come compensazione o droop, compensaznond sere, rilevazione rottura diodi,

sincronizzatore, fiekd-flashing, boost, ecc. sul parametri P .xxx

Terminaia la procedura di laratura salvare le modifiche porando || parametro ©.000=1
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6.4 Operazioni da effettuare con macchina ferma

Coentrolli preliminari:
# Controllare il cablaggic confrontando | collegamenti con o schema elettrico
* Fornire |a tensiong ausiiana

Regeolare i parameiri

Cantrollare i circuiti di miisura delle tensioni e delle corment

Misurare Iz resistenza di campo

Regolare i limiti sulla base del grafico della polenza del clisnte

Y orr Yoy

6.5 Operazioni da effettuare con macchina in funzione

Prova a vuoto: {rotazione a velocith nominale )

» Eccitazione e diseccitazione in Automatico e manuale

= Soft start in modalita automatico

» Adattare il range di setpoint, ottimizzare il regolatore di tensione
= Limitazione VWHz

Prova a carico:
*  Misura della corrente di sfalore, misura della potenza attiva e reattiva, eventuale droop o compensazione
#  Prova del limite si sovraeccitazione & sotto eccitazione
o DHtimizzare | imit di massima e minima corrente di eccitazione
*  Ottimizzare i limiti di massima e minima potenza reattiva
Le impostazioni dei limiti PO deve essere coordinate con le protezioni del altermatore. 0§ nonma il limite del
ragalataore deve essare impostato almena il 5% in meno.
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7. MANUTENZIONE E GUASTI

Prima di compiere gualsiasi operazione sul regolatere di tensione & necessario togliere tensione
A ¢ applicare | dispositivi di protezione di terra

7.1 Manutenzione

Cuando il sistema & fermo & necessario controllare | morsetti a vite che, a causa dells vibrazioni, potrebbero
essersi allentat).

Cantrallare mensilmente che |a parte del dissipatore non risulti mpolverata, Evenfualmente pulire utilizzanda un
panno asciutto e un aspirators,

7.2 Risoluzione dei problemi

Le seguentl istruzioni servone ad alutare a locallzzare un guasko nel sistema di eccitazione nel suo complesso,

Lista dei possibili guasti

Causeo possibili J_Em'n'ﬂ
La macchina non si eccita
= Girculibo o campo intemrobio = Controliare 8§ cablaggio
o Intermubions di campo aperta =« ConfroRare ko stato dellinterrution: di campo
= Il field figshing non fenziona = Controfiare 4 circuito di field flashing
" Nessuna alimentazions deleletironica UAUKX » Misurare [a tensone ausiiara UALIX
» Verficane levenbegle scatts dellintermuflare  d)
protezicns
s Messuna alimentazions della parte di potenza | » Misurare la tensione del circuito di potenza UPWR.
UFWR = Verficare  Teventuale  scatto  dellimerrutiore  di
probedicns
= L3 macchina & eccilata sclaments del walore fornito | = Misurare la tenssone di alimentazione di controllo e di
diad field Nashing patenza

= Controfiare d livells di uscie della fase di fisld flashing
» Confrofae | modo o funzionemento. Per 0l field

& L3 macching viens accitaia & dissccitata Nashing  normalments & wlilizzato automiatios
& Controfiane f livello di uscita della fasa di fisld lashing

= Controflare i set poand

» Misurare la ensone della ensone di alimeniazions di
potenza

Sovratensione durarnte la partenza

« Soyratensions causata dal regalators « Misurars [a ftensione del allernatora agi  ingressi
voltmetrici del regoiators

& Controfiare i dati di configurazions

= Confroflare la medadita di funzonamento

= Controflare 8 satpaint @ le impostazion

& Controflare ta soglia di limite della tensions

» Cormenie di liekd Mashing roppo alta = Controfiare d circuibo di field flashing.

Il fezld Bashing dovrebbe fornire un valors di cormenis
pari al 10+=15% della comenie di eccilazione a vuocio
della mecchina
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Cause possibili

|mmﬂ

La tensione di macohina non & stabile durante il funzionamento a vuoto

= Errore di regolazione

= Confrodlare & modalita di furzionamenta
» Controllare | setpoints
e Controllare | parametn del regolatore in Automatico

= Errore del selpoind

» Ingresso up'down instakile
= Ingressao astarma mstabila

= Guasto di un elemento

= Controllare || cablaggio. vernficare |e tenasoni in
ingrasso, verfican la comenie & usots

Funzionamento in parallelo con la rete instabile.
Oscillazione periodica della potenza reattiva e possibile attiva

= Impostazione del regolatore emrata

Sono stale apportate delle moedifiche alla configurazions
della rete?

= S0 reamposiare || regolabore

e Mo controfare | parametn delfla modalita o
funzicnamento selezionata

Instabilita irregolare, sporadiche sovra o sotto eccitazioni non causate dalla rete

# Influenza della Droop sul regolatore di tensicne
inefficace o TA di misura difetfloss

= Confrollame il set di droop o compensazione
= Controdlare il cireuito estemnc dal TA

= Sagnalazione dello stato dell'internuttore di macchina
mon &tiivo

e Fungionamenio delld macchina fuari dal rmnge
ammissibile (nomalments protetio dai limifi)

« Porlare la macchina nel campa di fungfanamenta
normale regolando il vabore di riferimento

= Cantrodlare limpostazione ded Bmit

Il punto di lavoro non pud essere raggiunto

= Ermore setpoind

= Limite attivo

« Sonfrollare la medalita di funzionamento
= Confrodlo setpoint

| = Partare la macchina nel campo di funaonamenta

mormale regalands | vakore o Fiferimeanio
= Confrallare limpostaziona dei limit

L'eccitazione della macchna viene famita salamenie
dal circuilo di boost
= Mon c'e fensione nella parts di polenza

= Errore della regolazions

= Misurare |a tensione della tensicne di alimentazione di
polenza

= Verificare leveniuale scatto dedl'interrutiore di
profezions

s Cantradlane la modabld & lunZionamento
» Cantrodlane || setpont
» Caontrallare | parametri & regolatone in autornatico
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8. DATI GENERALI

Informazioni

Dizpositivo: S2008

Codice ordine

Codifica regolatore di tensione

S2006 ! ! ! !
Y
Corrente di
eccitazions
=5, 05
Mens10A 10
lens 158 15
IenS25A, o |
lers 08, 40
B e ke
Versione CB X

Tensions alimentazione

di potenza
<2400 o0 0 =340V - L
=240 o0 0 =340V o H

TR TS

Alimentatore ausiliario

-

_Non previsto 7
Previsto B
Comunicazione Etherneat
MNon prevista 2
Frevista b
11O digitali
10 1 10
16 1F0 16
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8.1 S2006 fino a 15A
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RECOLATORE DI TENSIONE DIGITALE

52006
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Dati meccanici
Faso= 56 kg
Ciazzea dl pralenone P20

Dvmensioni (HelxP) 38034 0x130 mm

Stabilita climatica

Temparatura di funzionamentz O + 50°C

Tempergtura di immagazzinamento -20 = +75°C

Dati elettrici
Alimantazions ausiliana UAUX: Massima potenza richiests 2504

Alimentazion: di polenza UPYWER tensiones conlimia o allernata (da 30 & G00 He)

Cormante di eccitazione.
Massima corremte continuatva 15 &

Riduzione defla comante per iemperature ambients =50 °C di 14 per grado

Sovraccanco 200% per 10s
Sovraccanco 150% per 4min
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8.2 52006 fino a 25A

i

HEFUILI-.TQRI:' BI TEMSIONE DIGITALE
S2006

Dati meccanici

Peso =76 kg

Classe di protezione |P20

Dimemsioni (HiLxP) 400x300x135 mm

Stabilita climatica

Temperatura di funzichamenlo 0 + G0°C

Temperatura di immagazzmamento -20 + +75°C

Dati elettrici

Adimentazone ausiliaria ALK Massima polenza richiesta 25W
Allmentazione di potenza UEWR tensione continua o aliemata (da 40 a 600 Hz)
Cormrania di eccitazions:

= Massima corrante continuativa 25 A

= RiduFions della cormante per temperature ambiente =50 °C di 14 per grado
= Sovraccarioo 200% per 105

=  Sovracoarco 150% par 4min

Pa GEIGT



8.3 S2006 fino a 40A
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Hl'ﬁ-ﬂ'l.ll'l'l‘ﬂ'ﬂ' DI TEMSTIOND DIGITALD

S2006

Dati meccanici

Peso= 8,6 kg

Classa di protezions [B20

Dimengioni (HxLsP) 400x300x 150 mm

Stabilita climatica

Temperatura di funzionaments O« &§0°C

Tempesatura di immagazzinameanto -20 = +75°C

Dati elettrici

Alimentazicne ausiiana UALUY: Massima potenza richiesta 254
Alimentazions di patenza UPYWR: tensione continua o aitemata (da 40 8 600 Hz)
Carrenta di eccitazioms

»  Massima cormente continuativa 40 8
= Riduzions defla corrente per lemperature ambignte =20 "C & 1A per grado
Sovraccankeo 150% per 105

Pacy, BIES



