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24020 GORLE (BERGAMO) ITALIA
VIA DON E. MAZZA, 12

TEL. 035 4282111

FAX (Nazionale): 035 4282200

@ CONTROLLORE PER GRUPPI ELETTROGENI

Manuale operativo

FAX (International): +39 035 4282400
E-mail - info@LovatoElectric.com RG K800 - RG KSOUSA C €
Web  www.LovatoElectric.com
WI\RNIN[E| ATTENZI[)NE|
Carefully read the manual before the installation or use. A Leggere attentamente il manuale prima dell'utilizzo e I'installazione. A
- This equipment is to be installed by qualified personnel, complying to current standards, to avoid - Questi apparecchi devono essere installati da personale qualificato, nel rispetto delle vigenti normative
damages or safety hazards. impiantistiche, allo scopo di evitare danni a persone o cose.
- Before any maintenance operation on the device, remove all the voltages from measuring and supply inputs and short- - Prima di qualsiasi intervento sullo strumento, togliere tensione dagli ingressi di misura e di alimentazione e
circuit the CT input terminals. cortocircuitare i trasformatori di corrente.
- The manufacturer cannot be held responsible for electrical safety in case of improper use of the equipment. - Il costruttore non si assume responsabilita in merito alla sicurezza elettrica in caso di utilizzo improprio del dispositivo.
— Products illustrated herein are subject to alteration and changes without prior notice. Technical data and descriptions ~ | prodotti descritti in questo documento sono suscettibili in qualsiasi momento di evoluzioni o di modifiche. Le
in the documentation are accurate, to the best of our knowledge, but no liabilities for errors, omissions or descrizioni ed i dati a catalogo non possono pertanto avere alcun valore contrattuale.
contingencies arising there from are accepted. — Uninterruttore o disgiuntore va compreso nell'impianto elettrico dell’edificio. Esso deve trovarsi in stretta vicinanza
- Acircuit breaker must be included in the electrical installation of the building. It must be installed close by the del"apparecchio ed essere facilmente raggiungibile da parte dell'operatore. Deve essere marchiato come il dispositivo
equipment and within easy reach of the operator. It must be marked as the disconnecting device of the equipment: diinterruzione dell’apparecchio: IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2
IEC /EN 61010-1 § 6.11.2. —Pulire 'apparecchio con panno morbido, non usare prodotti abrasivi, detergenti liquidi o solventi.
- Clean the device with a soft dry cloth; do not use abrasives, liquid detergents or solvents.
ATTENTIDN ! UWAGAI
Lire attentivement le manuel avant toute utilisation et installation. A Przed uzyciem i instalacja urzadzenia nalezy uwaznie przeczytac niniejsza, instrukcje. A
- Ces appareils doivent étre installés par un personnel qualifié, conformément aux normes en vigueur en — W celu unikniecia obrazen osob lub uszkodzenia mienia tego typu urzadzenia musza by¢ instalowane przez
matiére d'installations, afin d'éviter de causer des dommages a des personnes ou choses. wykwalifikowany personel, zgodnie z obowigzujacymi przepisami.
- Avant toute intervention sur I'instrument, mettre les entrées de mesure et d'alimentation hors tension et court-circuiter - Przed rozpoczeciem jakichkolwiek prac na urzdzeniu nalezy odtaczy¢ napiecie od wej$¢ pomiarowych i zasilania oraz zewrze¢
les transformateurs de courant. zaciski przektadnika pradowego.
- Le constructeur n'assume aucune responsabilité quant a la sécurité électrique en cas d'utilisation impropre du —  Producent nie przyjmuje na siebie odpowiedzialnosci za bezpieczenstwo elektryczne w przypadku niewlasciwego uzytkowania
dispositif. urzadzenia.
— Les produits décrits dans ce document sont susceptibles d'évoluer ou de subir des modifications & n'importe quel - Produkty opisane w ninigjszym dokumencie moga byc w kazdej chwili udoskonalone lub zmodyfikowane. Opisy oraz dane
moment. Les descriptions et caractéristiques techniques du catalogue ne peuvent donc avoir aucune valeur katalogowe nie moga mie¢ w zwiazku z tym zadnej wartosci umownej.
contractuelle. - Winstalacji elektrycznej budynku nalezy uwzgledni¢ przetacznik lub wytacznik automatyczny. Powinien on znajdowac sig w
- Un interrupteur ou disjoncteur doit tre inclus dans l'installation électrique du batiment. Celui-ci doit se trouver tout bliskim sasiedztwie urzadzenia i by fatwo osiagalny przez operatora. Musi by¢ oznaczony jako urzadzenie stuzace do
prés de I'appareil et I'opérateur doit pouvoir y accéder facilement. Il doit étre marqué comme le dispositif wylaczania urzadzenia: IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2.
d'interruption de |'appareil : [EC/ EN 61010-1 § 6.11.2. — Urzadzenie nalezy czyscic migkkg szmatka, nie stosowaé srodkow ciernych, plynnych lub rozpu ikow.
- Nettoyer 'appareil avec un chiffon doux, ne pas utiliser de produits abrasifs, détergents liquides ou solvants.
AN AN
Dieses Handbuch vor Gebrauch und Installation aufmerksam lesen. i : i
— Zur Vermeidung von Personen- und Sachschaden diirfen diese Gerdte nur von qualifiziertem « RESEAN  #EERNRFES.
Fachpersonal und unter Befolgung der einschlagigen Vorschriften installiert werden. o FEFRAEHSEARRBINTESHRTEE  LAKEMRATRELRE.
\kll?rrzféjhelgﬁlgg.gnﬁ am Instrument die Spannungszufuhr zu den Messeingangen trennen und die Stromwandler . HEERSEAGPEEY  AEHNRSASIOER A SSFEEE i CT S,
- Bei zweckwidrigem Gebrauch der Vorrichtung {ibernimmt der Hersteller keine Haftung fiir die elektrische Sicherheit. o HESTAREGEATASBOOSE+EE,
- Die in dieser Broschiire beschriebenen Produkte konnen jederzeit weiterentwickelt und gedndert werden. Die im . e - S : _
Katalog enthaltenen Beschreibungen und Daten sind daher unverbindlich und ohne Gewéhr. + MAUHEFETRAREE  STRIEN. BNRIRRFLETRARBNENGENRL , €
- In die elektrische Anlage des Gebédudes ist ein Ausschalter oder Trennschalter einzubauen. Dieser muss sich in HTER, ERNEL>ENEABHATAR,
unmittelbarer Nahe des Geréts befinden und vom Bediener leicht zugdnglich sein. Er muss als Trennvorrichtung fiir das . REARASPSNNENENS. MERAAERERELEASERERRENMS. STGNES
Gerdt gekennzeichnet sein: [EC/ EN 61010-1 § 6.11.2. BT ’
- Das Geréit mit einem weichen Tuch reinigen, keine Scheuermittel, Fliissigreiniger oder Lésungsmittel verwenden. 2RI H T E | IEC/EN 610101 §6.11.2,
« WEAZSBTHENSEE  ODERMEN. RAEAEN.
ADVERTENGIA I1PEJZ|YI'IPE)K£|EHME'
Leer atentamente el manual antes de instalar y utilizar el regulador. A Ipexae Yem NpUCTYNaTb K MOHTaXy WK 3KCNNyaTaLMK YCTPOIICTBA, BHAMATENbHO 03HAKOMBTECH C O/iEpKaHeM A
- Este dispositivo debe ser instalado por personal cualificado conforme a la normativa de instalacion HaCTOSILLEro PyKOBOACTBA.
vigente a fin de evitar dafios personales o materiales. - Bo n3bexatve TpaBMm unu MaTepuansHoro yiiepba MOHTaX AOMKEH CyLIECTBNATLCH TONbKO KBaNMMULMPOBAHHbIM NEpCOHanoM
- Antes de realizar cualquier operacion en el dispositivo, desconectar la corriente de las entradas de alimentacion y B COOTBETCTBIM C JEMCTBYIOLLMMM HOPMAT/BaMM.
medida, y cortocircuitar los transformadores de corriente. - [lepen nposeaeH1eM Miobbix paboT no TexHu4eckoMy oBChyKuBaHIMio YCTPOiicTBa HeoBXoauMo 06ecToUMTb Bee
- El fabricante no se responsabilizara de la seguridad eléctrica en caso de que el dispositivo no se utilice de forma U3MEPHUTENbHbIE 1 NUTALLME BXO/HbIE KOHTaKTbI, & TAKKe 3aMKHYTb HaKOPOTKO BXOAHbIE KOHTaKTbI TpaHC(hopmatopa Toka (TT).
adecuada. — TIpousBOAMTENb He HECET OTBETCTBEHHOCTb 3a 0BecreveHie anekTpoBe3onacHoCTH B Cyae HEeHAANEXALLEro UCMONb3OBaHNS
- Los productos descritos en este documento se pueden actualizar o modificar en cualquier momento. Por consiguiente, YCTpOiiCTBa.
las descripciones y los datos técnicos aqui contenidos no tienen valor contractual. — Mapenus, onucanHble B HACTOSILEM AOKYMEHTe, B 11060/ MOMEHT MOTYT NOABEPTHYTHCS UMEHEHNSIM M
- Lainstalacion eléctrica del edificio debe disponer de un interruptor o disyuntor. Este debe encontrarse cerca del YCOBEPILEHCTBOBAHNAM. [103TOMY KaTanoxkHble AaHHbIE 1 OTMCAHNUS He MOTYT PAaCcCMaTPUBATLCA Kak AEACTBUTENbHbIE C TOUKM
dispositivo, en un lugar al que el usuario pueda acceder con facilidad. Ademads, debe llevar el mismo marcado que el 3PEHNS KOHTPAKTOB
interruptor del dispositivo (IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2). —  OnexTpuyeckas ceTb 3aHUA oMKHa ObiTb OCHALLIEHa aBTOMATUYECKVIM BbIKMIOYaTeNem, KoTopbIi AOMKeH BbiTb pacnonoxeH
- Limpiar el dispositivo con un trapo suave; no utilizar productos abrasivos, detergentes liquidos ni disolventes. B6nM3n oBopynoBaHus B Npeaenax A0CTyna onepatopa. ABTOMATUECKVt BbIKITKOYaTeNb OMKeH BbiTb NPOMapKMPOBaH Kak
oTKMiovaloLLiee yctpoiicTo obopyaosanus: IEC /EN 61010-1 § 6.11.2.
— OuHCTKy YCTPOVICTBA NPOM3BOAUTS C MOMOLLBHO MSTKOi CyXOiA TKaHM, Ge3 NpUMEHeHNs abpasuBHbIX MaTEpUanoB, KUAKUX
MOIOLLX CpeacTs umm pacmopmenel?l.
UPOZORNENI DIKKAT!
Navod se pozorne proctéte, neZ zacnete regulator instalovat a pouzivat. A — Montaj ve kullanimdan énce bu el kitabini dikkatlice okuyunuz. A
- Tato zafizeni smi instalovat kvalifikovani pracovnici v souladu s platnymi predpisy a normami pro predchazeni —  Bu aparatlar kisilere veya nesnelere zarar verme ihtimaline kars! yiriirliikte olan sistem kurma normlarina gére
Urazli osob ¢i poskozeni véci. kalifiye personel tarafindan monte edilmelidirler
- Pred jakymkoli zasahem do pfistroje odpojte méfici a napajeci vstupy od napéti a zkratujte transformatory proudu. - Aparata (cihaz) herhangi bir miidahalede bulunmadan dnce dlgtim girislerindeki gerilimi kesip akim transformatdrlerinede kisa
~ Vyrobce nenese odpovédnost za elektrickou bezpecnost v pfipadé nevhodného pouzivani regulatoru. devre yaptiriniz.
- Vyrobky popsané v tomto dokumentu mohou kdykoli projit Gpravami ¢i dalSim vyvojem. Popisy a Udaje uvedené v katalogu - Uretici aparatin hatali kullanimindan kaynaklanan elektriksel giivenlige ait sorumluluk kabul etmez.
nemaji proto Zédnou smluvni hodnotu. - Bu dokiimanda tarif edilen iriinler her an evrimlere veya degisimlere agiktir. Bu sebeple katalogdaki tarif ve degerler herhangi bir
- Spina¢ ¢i odpojovac je nutno zabudovat do elektrického rozvodu v budové. Museji byt nainstalované v tésné blizkosti pistroje a baglayici dederi haiz degildir.
snadno dostupné pracovniku obsluhy. Je nutno ho oznacit jako vypinaci zafizeni pfistroje: IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2. - Binanin elektrik sisteminde bir anahtar veya salter bulunmalidir. Bu anahtar veya salter operatdriin kolaylikla ulasabilecegi yakin
—  Pristroj Cistéte mékkou utérkou, nepouZivejte abrazivni produkty, tekuta Cistidla ¢i rozpoustédia. bir yerde olmalidir. Aparati (cihaz) devreden ¢ikartma gorevi yapan bu anahtar veya salterin markasi: IEC/ EN 61010-1 § 6.11.2.
- Aparati (cihaz) sivi deterjan veya solvent kullanarak yumusak bir bez ile siliniz agindirici temizlik Grdinleri kullanmayiniz.
AVERTIZARE!

- Citifi cu atentie manualul inainte de instalare sau utilizare. A

— Acest echipament va fi instalat de personal calificat, in conformitate cu standardele actuale, pentru a evita
deteriorari sau pericolele.

- Inainte de efectuarea oricarei operatiuni de intretinere asupra dispozitivului, indepartafi toate tensiunile de la intrérile de
masurare si de alimentare si scurtcircuitati bornele de intrare CT.

- Producétorul nu poate fi considerat responsabil pentru siguranta electricé in caz de utilizare incorecté a echipamentului.

- Produsele ilustrate in prezentul sunt supuse modificarilor si schimbarilor fara notificare anterioara. Datele tehnice si descrierile
din documentatie sunt precise, in masura cunostintelor noastre, dar nu se accepta nicio raspundere pentru erorile, omiterile sau
evenimentele neprevézute care apar ca urmare a acestora.

—  Trebuie inclus un disjunctor in instalatja electrica a cladirii. Acesta trebuie instalat aproape de echipament si intr-o zona ugor
accesibild operatorului. Acesta trebuie marcat ca fiind dispozitivul de deconectare al echipamentului: [EC/EN 61010-1 § 6.11.2.

~  Curétati instrumentul cu un material textil moale si uscat; nu utilizai substante abrazive, detergentj lichizi sau solventj.
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CRONOLOGIA REVISIONI MANUALE

REV DATA NOTE

00 24.02.2012 - Prima versione

01 14.03.2012 - Aggiunta descrizione allarme A59 — Avaria pompa travaso carburante — Specificato peso in grammi

02 08.10.2012 - Aggiunta descrizione funzione Mutual standby — Aggiunta descrizione funzionalita modem GSM

03 02.10.2013 - Aggiunta descrizione allarme Mutual standby — Modifica lista ment comandi

04 01.10.2014 - Aggiunta asimmetria corrente, sensori resistive per motore e aumento dei numeri ingressi prog.
INTRODUZIONE

L'unita di controllo RGK800 ¢ stata progettata incorporando lo stato dell'arte delle funzioni richieste per le applicazioni su gruppi elettrogeni, con e senza controllo automatico della mancanza rete. Realizzato con un
contenitore dedicato, di dimensioni estremamente compatte, I' RGK800 unisce il moderno design del frontale alla praticita di montaggio e alla possibilita di espansione sul retro, dove & possibile alloggiare moduli della

serie EXP. I display grafico LCD consente una interfaccia utente chiara ed intuitiva.

DESCRIZIONE

- Controllo del gruppo elettrogeno con gestione automatica della commutazione rete-generatore (RGK800) oppure con gestione avviamento da remoto (RGK800SA).

- Display LCD grafico 128x80 pixel, retroilluminato, 4 livelli di grigio.

— 13 tasti per funzioni ed impostazioni.

- Buzzer integrato (disinseribile).

— 10 LED per visualizzazione modalita di funzionamento e stati.

- Testi per misure, impostazioni e messaggi in 5 lingue.

- Bus di espansione con 3 slot per moduli di espansione serie EXP:
* Interfacce di comunicazione RS232, RS485, USB, Ethernet, Profibus, GSM/GPRS
« 1/0 digitali aggiuntivi, uscite statiche o a relé
« /0 analogici in tensione, corrente, temperatura PT100.

- Funzioni di I/0 avanzate programmabili.

— Gestione di 4 configurazioni alternative selezionabili da selettore.

- Logica PLC integrata con soglie, contatori, allarmi,stati.

- Allarmi completamente definibili dall’utente.

- Elevata accuratezza delle misure in vero valore efficace (TRMS).

- Ingresso di misura tensioni di rete trifase+neutro.

- Ingresso di misura tensioni generatore trifase+neutro.

- Ingresso di misura correnti carico trifase+neutro o terra.

- Alimentazione da batteria universale 12/24VDC

- Interfaccia di programmazione ottica frontale, isolata galvanicamente, alta velocita, impermeabile, compatibile con USB e Wi-Fi.

— 4 Ingressi analogici per sensori resistivi:
* Pressione olio
» Temperatura liquido di raffreddamento
* Livello carburante
* Programmabile.
- 9ingressi digitali:
* 8 programmabili, negativi
1 per fungo di emergenza, positivo.
- 10 uscite digitali:
* 6 uscite statiche positive protette
* 3 uscite a relg
* 1 uscita statica impulsiva.
- Ingresso pick-up e W per rilevamento velocita motore.
- Interfaccia di comunicazione CAN bus-J1939 per controllo ECU motore.
- Orologio datario con energia di riserva.
- Memorizzazione ultimi 250 eventi.
- Supporto per remotazione allarmi e per remote annunciator.

JiLovato
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FUNZIONE DEI TASTI FRONTALI

Tasti OFF, MAN, AUT e TEST - Servono per la scelta della modalita di funzionamento.

Tasti START e STOP - Funzionano solo in modo MAN e servono per avviare e arrestare il gruppo elettrogeno. Premendo brevemente il tasto START si ha un tentativo di avviamento semiautomatico, tenendolo premuto
si pud prolungare manualmente la durata del’avviamento. Il LED lampeggiante sul simbolo motore indica motore in moto con allarmi inibiti, acceso fisso al termine del tempo di inibizione allarmi. Il motore puo essere
fermato immediatamente anche mediante il tasto OFF.

Tasti MAINS e GEN - Funzionano solo in modo MAN e servono per commutare il carico dalla rete al generatore e viceversa. | LED verdi accesi in prossimita dei simboli della rete e generatore indicano le rispettive
tensioni disponibili entro i limiti predefiniti. | LED accesi in prossimita dei simboli di commutazione indicano I'avvenuta chiusura dei dispositivi di commutazione, lampeggianti se il segnale di ritorno (feed-back) di
effettiva chiusura o apertura dei dispositivi di commutazione non corrispondono allo stato comandato.

Tasto v - Serve per richiamare il menu principale e per confermare una scelta.

Tasti A e W - Servono per scorrere le pagine del display o per selezionare la lista di opzioni di un menu.

Tasto <€ - Serve per selezionare le misure da Rete o Generatore oppure per decrementare una impostazione.

Tasto P> - Serve per scorrere le eventuali sotto-pagine oppure per incrementare una impostazione.
LED FRONTALI
LED OFF, MAN, AUT e TEST (rossi) - Il LED acceso indica la modalita attiva. Se il LED lampeggia significa che il controllo remoto via interfaccia seriale € attivo (e quindi potenzialmente la modalita operativa potrebbe

cambiare causa comando remoto).

LED motore in moto (verde) - Indica che il motore & in moto. URGK800 rileva lo stato di motore in moto da diversi segnali (tensione/frequenza generatore, D+, AG, W, Pick-up ecc.). Quando uno qualsiasi di questi
segnali & presente, il LED si attiva. Se il LED lampeggia significa che il motore & in moto ma le protezioni (allarmi) legati a questo stato non sono ancora abilitate, cosa che avviene tipicamente per alcuni secondi
appena dopo I'avviamento.

LED presenza tensione rete / generatore (verdi) - Quando accesi, indicano che tutti i parametri delle rispettive sorgenti di alimentazione rientrano nei limiti. Una qualsiasi anomalia provoca lo spegnimento immediato
del LED. Lo stato del LED segue istantaneamente I'andamento delle tensioni/frequenze, senza considerare i ritardi programmati.

LED carico su rete / generatore (gialli) - Indicano che il carico & collegato alla rispettiva sorgente di alimentazione. Si accendono al ricevimento dei segnali di feedback se questi sono programmati, altrimenti all'atto
del comando delle uscite. Se lampeggianti indicano che lo stato effettivo del dispositivo di commutazione (letto tramite ingressi di feedback) non corrisponde allo stato comandato dal’RGK800.

LED di allarme (rosso) - Lampeggiante, indica che un allarme ¢ attivo.

Pannello frontale RGK800 Pannello frontale RGK800SA
o T i ~
Tasli par avviamenio LED indicazione Finestra per efichetia |
- aresto manuale J matore in moto { J di personalizzazione
L = prolezioni inserite L )
——— - Gl W Sy ——
LED tensione . \ | / / ‘ Tasti per
di \ / :
0K modalita
o operativa
/"\_ A
LED tensione LED di
di rete OK indicazione
modalita
; —— Operativa
L - b -
Y =
Pannello : ~T{ED
navigazione == indicazione
menu Canico su
generalore
A L £
LED | 2 % Y,
indi i - Interfaccia (" Tash ™y @ N 2
carion B Tele F P | ottica di o per ap_erlura asto perch!usura
LED indicazione Tasti per programmazione manuale carico manuale carnco
\ } altarme attivo commutazione L ) o J
— L _ | manuale carico &

MODI OPERATIVI

Modo OFF - Il motore non viene mai avviato. Passando a questo modo di funzionamento, se il motore & in moto viene arrestato immediatamente. Il relé contattore rete viene chiuso. Questa modalita riproduce lo stato
del’RGK800 quando esso non & alimentato. Per poter accedere alla programmazione dei parametri ed al menu comandi & necessario predisporre il sistema in questa modalita. In modo OFF, la sirena non viene mai
attivata.

Modo MAN - |l motore puo essere avviato e fermato solo manualmente agendo sui tasti di START e STOP, cosi pure la commutazione del carico dalla rete al generatore mediante la pressione dei tasti MAINS / GEN e
viceversa. All'avviamento, tenendo premuto il pulsante START si ha il prolungamento forzato del tempo di avviamento impostato. Con una singola pressione su START si ha un singolo tentativo di avviamento
semiautomatico secondo i tempi programmati.

Modo AUT - Per RGK800, il motore viene avviato automaticamente in caso di assenza rete (fuori dai limiti impostati) e fermato al rientro della stessa, secondo tempi e soglie impostati nel menu M13 Controllo rete.
Con presenza tensione, la commutazione del carico avviene automaticamente nelle due direzioni.

Per RGK800SA, I'avviamento e I'arresto vengono comandati da remoto tramite un ingresso digitale (avviamento remoto) normalmente comandato da un ATS.

La commutazione del carico pud essere automatica o comandata da remoto.

Per entrambi i modelli, in caso di mancato avviamento del motore vengono ripetuti i tentativi fino al numero massimo programmato. Il test automatico, se abilitato, viene eseguito alle scadenze prefissate.

Modo TEST - Il motore viene avviato immediatamente anche se non sono presenti le condizioni normalmente necessarie in modo automatico. L'avviamento viene eseguito secondo le modalita del modo automatico.
Normalmente non vengono effettuate commutazioni del carico. Per RGK800, in caso di mancanza della rete mentre il sistema & in modo TEST, il carico commuta sul generatore. Se la rete rientra, il carico rimane sul
generatore fintanto che non viene cambiata la modalita operativa.

MESSA IN TENSIONE

- Alla messa in tensione I'apparecchio si pone normalmente in modo OFF.

- Se si necessita che mantenga lo stesso modo di funzionamento precedente lo spegnimento, si deve modificare il parametro P01.03 nel menu M01 Utilita’.

- Lapparecchio puo essere alimentato indifferentemente sia a 12 che a 24VDC, ma necessita della corretta impostazione della tensione di batteria nel menu M05 Batteria, diversamente si avra un’ allarme relativo alla
tensione di batteria.

- E normalmente indispensabile impostare i parametri del mendi M02 Generale (tipo di connessione, tensione nominale, frequenza di sistema) e dei menii M11 Avviamento Motore e i menu relativi al tipo di motore
utilizzato (sensori, CAN ecc.).
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MENU PRINCIPALE

- |I'menu principale & costituito da un insieme di icone grafiche che permettono I'accesso rapido alle misure ed alle impostazioni.

- Partendo dalla visualizzazione misure normale, premendo il tasto «. Il display visualizza il menu rapido.

- Premere A 0 V¥ per ruotare in senso orario/antiorario fino a selezionare la funzione desiderata. L'icona selezionata viene evidenziata e la scritta nella parte centrale del display indica la descrizione della funzione.
- Premere ¢ per attivare la funzione selezionata.

- Se alcune funzioni non sono disponibili la corrispondente icona sara disabilitata, cio visualizzata in colore grigio chiaro.

- ecc. - Agiscono come scorciatoie che consentono di velocizzare 'accesso alle pagine di visualizzazione misure, saltando direttamente al gruppo di misure selezionato, partendo dal quale ci si
potra spostare avanti e indietro come di consueto.

- - Impostazione del codice numerico che consente 'accesso alle funzioni protette (impostazione dei parametri, esecuzione di comandi).

@ - Punto di accesso alla programmazione dei parametri. Vedere il capitolo dedicato.

- Punto di accesso al menu comandi, dove I'utente abilitato pu eseguire una serie di azioni di azzeramento e ripristino.

| password ‘ Tensioni Comenti
Menu | Visualizzazione
comandi potenze
Impostazioni " Staip serbatoio
{Setup) | carbwrante
Stalo sistema Contaton di energia ]

Visualizzazione dati | | Stato usci | Lista eventi

ACCESSO TRAMITE PASSWORD

- La password serve per abilitare o bloccare I'accesso al menu di impostazione ed al menu comandi.

— Per gli apparecchi nuovi di fabbrica (default), la password & disabilitata e I'accesso € libero. Se invece le password sono state abilitate, per ottenere I'accesso bisogna prima inserire il relativo codice di accesso
numerico.

- Per abilitare I'uso delle password e definire i codici di accesso fare riferimento al menu di impostazione M03 Password.

- Esistono due livelli di accesso, a seconda del codice inserito:
 Accesso livello utente — consente I'azzeramento dei valori registrati e la modifica di alcune impostazioni dell'apparecchio.
* Accesso livello avanzato - stessi diritti dell'utente con in pill la possibilita di modificare tutte le impostazioni.

- Dalla normale visualizzazione misure, premere « per richiamare il menu principale, quindi selezionare I'icona password e premere .

— Compare la finestra di impostazione password in figura:

. INSERIRE FH:

SWORD

[0j000 &

KIQSEL DEInP EOK |

- Conitasti A e ¥ sicambia il valore della cifra selezionata.
- Conitasti <« e P cisisposta fra le cifre.
- Inserire tutte le cifre della password, quindi spostarsi sull'icona chiave.
- (Quando la password inserita corrisponde alla Password livello Utente o alla Password livello Avanzato, compare il relativo messaggio di sblocco.
- Una volta shloccata la password, 'accesso rimane abilitato fino a che:
* 'apparecchio viene spento.
* I'apparecchio viene resettato (in seguito all'uscita dal menu impostazioni).
« trascorrono pill di 2 minuti senza che I'operatore tocchi alcun tasto.
- Coniltasto v/ si abbandona I'impostazione password e si esce.

NAVIGAZIONE FRA LE PAGINE DISPLAY

- | tasti A e ¥ consentono di scorrere le pagine di visualizzazione misure una per volta. La pagina attuale & riconoscibile tramite la barra del titolo.

- Alcune delle misure potrebbero non essere visualizzate in funzione della programmazione e del collegamento dell’apparecchio (ad esempio se non & impostato un sensore di livello del carburante, la relativa pagina
non viene visualizzata).

- Per RGK800, su alcune pagine & possibile commutare la visualizzazione dalle misure di rete a quelle di generatore e viceversa premendo il tasto <.
La sorgente visualizzata & sempre indicata, o al centro della pagina oppure con le icone Il e [ nella status bar.

- Per alcune pagine sono disponibili delle sotto-pagine accessibili tramite il tasto »> (ad esempio per visualizzare tensioni e correnti sotto forma di barre grafiche).

- Lutente ha la possibilita di specificare su quale pagina e su quale sottopagina il display deve ritornare automaticamente dopo che & trascorso un tempo senza che siano premuti dei tasti.

- Volendo & anche possibile programmare il sistema in modo che la visualizzazione resti sempre nella posizione in cui ¢ stata lasciata.

- Per l'impostazione di queste funzioni vedere menu M01 — Utilita.
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TABELLA DELLE PAGINE DEL DISPLAY

PAGINE

ESEMPIO

Tensioni concatenate

Tensioni di fase

Correnti

THD tensioni L-L

THD tensioni L-L

THD correnti

Indicazione |
: fasi

v Ore lavoro |
L molora |

- Temperatura
| refrigerante

= N T e
Livelio Ind, Rete / Pressiong
| carburante | | Generatore | olig

Sensori resistivi programmati
come ingressi digitali

"TENSIONI CONCATEMATE |

e

LiLe L2L3 L3L1

00.0Hz(2 JRE (=3 00230h®)

i

| saome | [ saomp |
| “on OFF

Tensioni L-L / Correnti

Tensioni L-N / Correnti

Tensioni

00.0Hz @ = 0012 1h®)

(" Goment HH—_;:.—QQ:[:] 00 0.00

— A —IE

Asimmetria correnti

ASIMMETRIA CORRENTE ]

H3 1 00230hD)|

Potenza attiva

Potenza reattiva

Potenza apparente

Fattore di potenza

Polenze |
| perfase

Vit L L S L2 N T L 3
00.0Hz 2 JRE=gi= 0012 1hD|

0

Potenza g L% =HE"Bava grafca |
totale | L)ar‘- R — s

| Pot.totale |

Percentuale rispstioa |
L polenza nominale )

Contatori di energia

':Cpn il tasto| Ekup 80000000, 0 i ( conitaston|

¥ 00000000, 8 || | fdraron:
fraRete e kvarh . | | feenct
(RGKE0) 00000000, 0 |} Pezal

e D i PRE

Riassunto misure elettriche

Ind, Rete / gl Indicazione
| Generatare | U fasi
f Indicazione 5 Nkt
misure misure
Vlelocita motore
Nota: f Indicatore |
Da questa pagina é possibile acquisire i’“hm
automaticamente il rapporto fra giri e u |
frequenza del segnale W. Vedere
descrizione parametro P07.02. :
Limite _ Limite
minimao L | massimo
| impostata | impostato
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PAGINE ESEMPIO
Livello carburante r — B
Baa livalio
atuale  ~
Capacita = ] Carburante |
iotale [ QRB. DiSl‘-’lﬁH " disponibile |
serbatoio | ME 8 Vi = =
4 PA_RAE! éﬁb. : OFFJK quanita al |
A T [HA ) | remvimento
Comando _— ~ =y
manale Stato pompa
pompa _rahb(mo
Autonomia carburante 7 5 ~
Autonomia Consumo
residua al istantaneo
CONSUMO attuale da
attuale da CAN
L CAN )
[ Autonomia ¥ MO 15 S consums |
residua al 1 massimo
consumo dichiarato
massimo del motore
| dichiarato |
Corrente guasto a terra
| Valore \ ;'ispemo =
assolutn valore
\auuale .\inler\.‘enlo
Protezione termica generatore
nspeno a
valore
| intervents |
Ore motore e contatori lavoro (ot )
e e wt MU AR Lt - motore totali
ORE HIJTCIRE. . :9812 4
ORE PARZ.MOT:0000@:330 ——
ORE CARICO..:008000:08 1 Ore lavoro
TOT. AVUIAM.. Sl )
LU Y| S —
Qra carico
| alimentato |
[ Contatore tentativi | [ Percentusiedi || Contatore
| di avviamento )| tentativi riusciti | | commutazioni carico |

Intervalli manutenzione

' -
patautina | N TNTERUALLO: 00001 8051 oo

manutenzione LSHEFEMO——§2.,62/2010]] | programmato
(S B DESEL HHTO1 EIO1 38 -

-~ ~ =
— MI Tompo
intervallo | — MNTE1

i __———F b
Apamincine BBOOE:SHF— _I}" scatenza |

Noleggio
Tempo
MTEMPD RINASTO | mancants
" I
& e0000ssSH—§ scovenn
| Datainzio | NDURATA 00BA1 1001
noleggio S INIZIO-—02/02-2010) ]pmmm
Lista eventi
CAMBIO MODALITA’
MODALITA® MAN
6
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PAGINE ESEMPIO
Configurazioni alternative
- CONFIG. ALTERNATIVE ]f=
| Dati
1 configurazio
ne attuale
( Numero )
| configuraz
selezionata
Stato 1/0 i
! stato o
digilal,
In reverse =
attivato |
Orologio datario
1h PSS
Ady Fey Yy
B SEL E+D=5E1
Pagina informativa
Informazioni di sistema . -
[ veroai | SISTEMA | [
revisione URE DEMO —— 1 gereraion
Software : :EGKEIBG s MIpcsiatn .
Hardware § s
Parametri RE b, . . 10
/JREV. PHR,.:08 W
Dec'23 2811 _ ——H [werun
EMP. INT.: 13.8°*C pit ey

Nota: Alcune delle pagine elencate sopra potrebbero non essere visualizzate, se la relativa funzione non & abilitata. Ad esempio se non viene programmata la funzione noleggio, la corrispondente pagina non viene
visualizzata.

PAGINA ANALISI ARMONICA
- Nell” RGK800 & possibile abilitare il calcolo e la visualizzazione dell’analisi armonica FFT fino al 31.mo ordine delle seguenti misure:
* tensioni concatenate
« tensioni di fase
* correnti.
- Per abilitare 'analisi armonica, impostare il parametro P23.14.
- Per ognuna di queste misure & disponibile una pagina che rappresenta graficamente il contenuto armonico (spettro) tramite un istogramma a barre.
- Ciascuna colonna rappresenta un ordine delle armoniche, pari e dispari. La prima colonna rappresenta il contenuto armonico totale (THD).
- Ciascuna colonna dellistogramma & poi divisa in tre parti che rappresentano il contenuto armonico delle tre fasi L1,L.2,L3.
- Il'valore del contenuto armonico & espresso in percentuale riferita alla ampiezza della armonica fondamentale (frequenza di sistema).
- E’ possibile visualizzare il valore del contenuto armonico in forma numerica, selezionando I'ordine desiderato tramite < e ». In basso vengono visualizzati una freccetta che punta alla colonna e il contenuto
armonico percentuale delle tre fasi.
- La scala verticale del grafico viene selezionata automaticamente fra quattro valori di fondoscala, in base alla colonna con il valore pid alto.

ARMONICHE CORRENTE

[ Valori numerici
dell'ordine
selezionato

PAGINA FORME D’ONDA

- (Questa pagina rappresenta graficamente la forma d’onda dei segnali di tensione e di corrente letti dall ‘RGKG800.
- FE possibile vedere una fase per volta, selezionandola con i tasti < e »>.

- Lascala verticale (ampiezza) ¢ regolata automaticamente in modo da visualizzare al meglio possibile il segnale.
- Sullasse orizzontale (tempo) vengono visualizzati 2 periodi consecutivi riferiti alla frequenza attuale.

- |l grafico viene aggiornato automaticamente ogni 1 s circa.

FORMA D’ONDA CORRENTE,
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PAGINE UTENTE

- Lutente ha la possibilita di creare un numero massimo di 4 pagine personalizzate.

- (Queste pagine possono contenere 3 misure ciascuna, scelte liberamente fra quelle disponibili sull” RGK800.

- Iltitolo della pagina utente puo essere specificato liberamente dall'utente.

- Le pagine utente sono posizionate in modo da poter essere raggiunte facilmente partendo dalla prima pagina e premendo il tasto A.

- Come per tutte le altre pagine, & poi possibile programmare il sistema per posizionare il display su una delle pagine utente dopo che per un certo tempo non sono stati premuti dei tasti.
- Per 'impostazione delle pagine utente vedere I'apposito menu M26 Pagine utente nel capitolo impostazione parametri.

ESPANDIBILITA
- Grazie al suo bus di espansione, I’ RGK800 puo essere espanso con dei moduli aggiuntivi della serig EXP.
- FE possibile installare un massimo di 3 moduli EXP contemporaneamente.
- ' moduli EXP... supportati dal RGK800 si dividono nelle seguenti categorie:
 Moduli di comunicazione.
 Moduli di I/0 digitale.
» Moduli di I/0 analogico.
- Per inserire un modulo di espansione:
« Togliere I'alimentazione all’ RGK800.
« Rimuovere uno dei coperchi protettivi degli slot di espansione.
« Inserire il gancio superiore del modulo nella apposita feritoia a sinistra nello slot.
* Ruotare il modulo verso destra inserendo il connettore sul bus.
* Premere fino a che I'apposita clip sul lato inferiore del modulo si aggancia a scatto.
- Salvo diversa indicazione, I' ordine di inserimento dei moduli & libero.
- Per migliorare la sicurezza di fissaggio dei moduli di espansione in applicazioni sottoposte a forti vibrazioni, & possibile montare I'apposito accessorio di blocco dei moduli, incluso nella confezione.

- Per montare questo accessorio:

* Rimuovere le due viti di destra con un cacciavite Torx T7.
« Posizionare il ponte sopra i moduli gia agganciati.
* Riavvitare le viti nella loro sede originale.

- Quando un RGK800 viene alimentato, riconosce automaticamente i moduli EXP ad esso collegati.

- Se la configurazione del sistema ¢ diversa rispetto all'ultima rilevata (& stato aggiunto o rimosso un modulo), I'unita base chiede all’utente di confermare la nuova configurazione. In caso di conferma la nuova
configurazione verra salvata e diventera effettiva, altrimenti ad ogni messa in tensione verra segnalata la discordanza.

- La configurazione attuale del sistema ¢ visualizzata nella apposita pagina del display (moduli espansione), dove si vedono il numero, il tipo e lo stato dei moduli collegati.

- La numerazione degli I/0 viene elencata sotto ogni modulo.

- Lo stato (attivato/disattivato) degli I/0 e dei canali di comunicazione viene evidenziato con la scritta in negativo.

MODULI DI ESPANSIONE [
Stato defle porte sulla | Tipo dei moduli di
unita base: espansione
COM1 = RS485
EMER = emergenza —
CAN = CAN bus ~ Mumerazione e stalo

IR = porta programmaz. o | delle risorse aggiuntive

"

RISORSE AGGIUNTIVE

- | moduli di espansione forniscono delle risorse aggiuntive che possono essere sfruttate tramite gli opportuni menu di impostazione.

- | menu di impostazione che riguardano le espansioni sono disponibili anche se i moduli non sono fisicamente presenti.

Dato che & possibile aggiungere pill moduli della stessa tipologia (ad esempio due interfacce di comunicazione) i relativi menu di impostazione sono multipli, identificati da un numero progressivo.
Di seguito una tabella che indica quanti moduli di ogni tipo possono essere montati contemporaneamente. Il numero totale di moduli deve essere <3.

TIPO MODULO CODICE FUNZIONE Nr. MAX
COMUNICAZIONE EXP1010 usB 2
EXP1011 RS232 2
EXP1012 RS485 2
EXP1013 Ethernet 1
EXP1015@ GSM-GPRS (antenna esclusa)@® 1
INGRESSI/USCITE EXP1000 4 IN. DIGITALI 2
EXP1001 4 USC. STATICHE 2
EXP1002 2 IN. DIGITALI + 2 USC. STATICHE 3
EXP1003 2 USC. A RELF’ 3
EXP1004 2 IN. ANALOGICI 3
EXP1005 2 USC. ANALOGICHE 3
EXP1008 2 IN. DIGITALI + 2 USC. A RELE’ 3

@ Per RGK800/RGKBOOSA con livello revisione firmware >04 e il modulo installato solamente nello slot n° 3; antenna tipo CX03 & disponibile e pud essere acquistata separatamente.
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CANALI DI COMUNICAZIONE

- Al RGK800 ¢ possibile connettere un massimo di 2 moduli di comunicazione, denominati COMn, oltre alla RS485 di base. Il menu di impostazione comunicazioni prevede quindi tre sezioni (n=1 ... 3) di parametri
per 'impostazione delle porte di comunicazione.

- Laporta RS485 montata di serie sulla scheda base & mappata come COM1, quindi gli eventuali canali aggiuntivi saranno denominati COM2 e COMS3.

- | canali di comunicazione sono completamente indipendenti, sia dal punto di vista hardware (tipo di interfaccia fisica) che dal punto di vista del protocollo di comunicazione.

- | canali di comunicazione possono funzionare contemporaneamente.

- Attivando la funzione Gateway, & possibile avere un RGK800 equipaggiato con una porta Ethernet ed una porta RS485, che fa da ‘ponte’ verso altri RGK dotati della sola porta RS485, in modo da ottenere un
risparmio (1 solo punto di accesso Ethernet).

- In questa rete, I’ RGK dotato della porta ethernet avra il parametro della funzione Gateway impostato su ON per entrambi i canali di comunicazione (due tra COM1, COM2 e COM3)mentre gli altri RGK saranno
configurati normalmente con Gateway = OFF.

INGRESSI, USCITE, VARIABILI INTERNE, CONTATORI, INGRESSI ANALOGICI

- Gliingressi e le uscite sono identificati da una sigla e da un numero progressivo. Ad esempio gli ingressi digitali sono denominati INPx, dove x rappresenta il numero dell'ingresso. Allo stesso modo, le uscite
digitali sono denominate OUTx.

- La numerazione degli ingressi / uscite si basa semplicemente sulla posizione di montaggio dei moduli di espansione, con una numerazione progressiva dall'alto verso il basso.

- FE possibile gestire fino a 6 ingressi analogici (AINx) provenienti da sensori esterni (misure di temperatura, consumo, pressione, portata ecc). Il valore letto dagli ingressi analogici pud essere convertito in qualsiasi
unita ingegneristica, visualizzato sul display e reso disponibile sul bus di comunicazione. Le grandezze lette attraverso gli ingressi analogici sono visualizzate sulla apposita pagina. Su di esse possono essere
applicate delle soglie limite LIMx, che a loro volta possono essere collegate ad una uscita interna od esterna, o inserite in una funzione logica PLC.

- La numerazione degli I/0 di espansione parte a cominciare dall'ultimo 1/0 montato sulla unita base. Ad esempio, per gli ingressi digitali, INP1...INP8 sulla unita base, e quindi il primo ingresso digitale sui moduli di
espansione sara denominato INP9. Vedere la seguente tabella per la numerazione degli 1/0:

CoD DESCRIZIONE BASE EXP RES
INPx Ingressi digitali 1.8 9..16 17..20
0UTx Uscite digitali 1..10 11...16

COMx Porte di comunicazione 1 2.3

AINx Ingressi analogici - 1.6

AOUX Uscite analogiche - 1.6

RALX Rele remoti per allarmi /stati - 1..24

SENSORI RESISTIVI CARBURANTE, OLIO, TEMPERATURA, AUX

- RGK800 puo gestire tre sensori analogici resistivi per il livello carburante, temperatura motore e pressione olio.

- Se si programmano i sensori nei rispettivi menu per lavorare come ingresso analogico resistivo (sorgente misura =RES) allora sulle pagine display verra visualizzata la corrispondente misura analogica ricavata
dalla curva programmata.

- Se invece nei relativi menu la sorgente & programmata su OFF, allora a video sotto le icone verra visualizzato un LED che indica lo stato dell'ingresso digitale del sensore corrispondente.

- Incaso non siano programmati ne sensori analogici ne quelli digitali verranno visualizzati dei trattini.

- (Quando la sorgente di misura & impostata su OFF, il morsetto corrispondente puo essere utilizzato come normale ingresso digitale (FUEL » INP17, TEMP - INP18, PRESS - INP19, AUX - INP20).

- Allo stesso modo degli ingressi/uscite, esistono delle variabili interne (bit) che possono essere associate alle uscite o combinate fra loro. Ad esempio si possono applicare delle soglie limite alle misure effettuate
dal sistema (tensione, corrente etc.). In questo caso la variabile interna, denominata LIMx, sara attivata quando la misura risulta essere fuori dai limiti definiti dall'utente tramite il relativo menu di impostazione.

- Inoltre sono disponibili fino a 8 contatori (CNT1...CNT8) che possono conteggiare impulsi provenienti dall’esterno (quindi da ingressi INPx) oppure il numero di volte per cui si & verificata una determinata
condizione. Ad esempio definendo una soglia LIMx come sorgente di conteggio, sara possibile contare quante volte una misura ha superato un certo valore.

- Di seguito una tabella che raccoglie tutte le variabili interne gestite dall’lRGK800, con evidenziato il loro range (numero di variabili per tipo).

COoD. DESCRIZIONE RANGE
LIMx Soglie limite sulle misure 1...16
REMx Variabili controllate da remoto 1...16
UAX Allarmi utente 1.8
PULx Impulsi sul consumo di energia 1.6
CNTx Contatori programmabili 1.8
PLCx Variabili della logica PLC 1...32
SOGLIE LIMITE (LIMX)
- Le soglie limite LIMn sono delle variabili interne il cui stato dipende dalla fuoriuscita dai limiti definiti dall'utente da parte di una misura fra quelle effettuate dal sistema (esempio: potenza attiva totale superiore a
25kW).

- Per velocizzare 'impostazione delle soglie, che possono spaziare in un range estremamente ampio, ciascuna di esse va impostata con un valore base + un coefficiente moltiplicativo (esempio: 25 x 1k = 25000).

- Per ogni LIM sono disponibili due soglie (superiore ed inferiore). La soglia superiore deve essere sempre impostata ad un valore maggiore di quella inferiore.

- il significato delle soglie dipende dalle seguenti funzioni:

Funzione Min: con la funzione Min la soglia inferiore & d’intervento quella superiore di ripristino. Quando il valore della misura selezionata & sotto il limite inferiore, dopo il ritardo impostato si ha I'attivazione della
soglia. Quando il valore della misura & maggiore della soglia superiore, dopo il ritardo impostato si ha il ripristino.

Funzione Max: con la funzione Max la soglia superiore & d’intervento quella inferiore di ripristino. Quando il valore della misura selezionata & maggiore della superiore, dopo il ritardo impostato si ha I'attivazione della
soglia. Quando il valore della misura & minore della soglia inferiore, dopo il ritardo impostato si ha il ripristino.

Funzione Min+Max: con la funzione Min+Max le soglie inferiore e superiore sono entrambe d’intervento. Quando il valore della misura selezionata & minore della soglia inferiore 0 maggiore della soglia superiore, dopo
i rispettivi ritardi si ha I'intervento della soglia. Quando il valore della misura rientra nei limiti si ha il ripristino immediato

- Lintervento pud significare eccitazione o diseccitazione del limite LIMn a seconda dell'impostazione.

- Se il limite LIMn & impostato con memoria, il ripristino & manuale e pud essere effettuato tramite il comando apposito nel menu comandi.

- Vedere il menu di impostazione M24.

Tpedmetia SOGLIE LIMITE Soglia superore
+100.9
Funzicne +179.9s
- Ritardo su soglia
Valore della misura
Stato vaniabile limite Soglia inferiore
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VARIABILI DA REMOTO (REMx)

- RGK800 ha la possibilita di gestire un massimo di 16 variabili comandate da remoto (REM1...REM16).

- Sitratta di variabili il cui stato pud essere modificato a piacere dall’utente tramite il protocollo di comunicazione e che possono essere utilizzate in abbinamento alle uscite, alla logica Booleana, ecc.

- Esempio: usando una variabile remota (REMx) come sorgente di una uscita (OUTx) sara possibile attivare e disattivare liberamente un relé tramite il software di supervisione. Questo consentirebbe di utilizzare i relé
di uscita del RGK800 per comandare dei carichi ad esempio illuminazione o altro.

- Unaltro utilizzo delle variabili REM pud essere quello di abilitare o disabilitare determinate funzioni da remoto, inserendole in una logica Booleana in AND con ingressi 0 uscite.

ALLARMI UTENTE (UAx)
- Lutente ha la possibilita di definire un massimo di 8 allarmi programmabili (UA1...UAS8).
- Per ciascun allarme & possibile stabilire:

* |a sorgente, ciog la condizione che genera I'allarme

* il testo del messaggio che deve comparire sul display quando questa condizione si verifica
* |e proprieta dell'allarme (come per gli allarmi standard), cioé in che modo esso interagisce con il controllo del gruppo elettrogeno.

- La condizione che genera I'allarme puo essere ad esempio il superamento di una soglia. In questo caso la sorgente sara una delle soglie limite LIMx.

- Seinvece I'allarme deve essere visualizzato in conseguenza dell’attivazione di un ingresso digitale esterno, allora la sorgente sara un INPx.

- Con lo stesso criterio & possibile abbinare ad un allarme anche condizioni complesse risultanti dalla combinazione logica Booleana di ingressi, soglie, etc. In questo caso si utilizzeranno le variabili PLCx.

- Per ciascun allarme 'utente ha la possibilita di definire un messaggio liberamente programmabile che comparira sulla finestra pop-up degli allarmi.

- Per gli allarmi utente & possibile definire le proprieta con lo stesso modo utilizzato per gli allarmi normali. Sara quindi possibile decidere se un determinato allarme deve fermare il motore, suonare la sirena,
chiudere I'uscita di allarme globale ecc. Vedere il capitolo Proprieta degli allarmi.

- Incaso di presenza contemporanea di pi allarmi essi vengono mostrati a rotazione e ne viene indicato il numero totale.

- Per azzerare un allarme che & stato programmato con memoria, utilizzare I'apposito comando nel menu comandi.

- Perla definizione degli allarmi vedere menu di impostazione M32.

LOGICA PLC (PLCx)

- Tramite il software Customization manager & possibile impostare un programma ladder per realizzare una logica PLC interna al’RGK, in modo da poter creare liberamente qualsiasi funzione sia necessaria alle
applicazioni accessorie del gruppo elettrogeno.

~ Nella logica del programma & possibile inserire tutte le variabili gestite internamente dal’'RGK800, quali ingressi (INPx), soglie limite (LIMx), variabili remote (REMXx), stati del controller (RALX) eccetera.

- | risultati della elaborazione dei vari rami della logica ladder vengono memorizzati in variabili interne (PLCx) che possono essere poi usate per comandare delle uscite del’RGK800, oppure come memorie di
appoggio per costruire una logica pill complessa, oppure ancora per comandare degli allarmi definiti dall’'utente (UAX).

- Il funzionamento della logica creata con il programma ladder puo essere verificato in tempo reale ed eventualmente corretto tramite I'apposita finestra del software Customization manager.

TEST AUTOMATICO

- Il test automatico e una prova periodica che viene eseguita a scadenze fisse (intervallo impostabile in sede di setup) se il sistema si trova in modo AUT e se la funzione & stata abilitata.

- FE possibile decidere in quali giorni della settimana pud essere eseguito il test ed in quale momento della giornata (ore-minuti).

— Vedere il menu M16 Test Automatico per maggiori dettagli sulla programmazione.

- Dopo I'avviamento il gen-set funziona per un tempo impostabile esaurito il quale si arresta. Prima dell'avviamento si ha la visualizzazione sul display della scritta ' TAUT'.

- Tramite specifica impostazione di setup, ¢’ possibile fare in modo che il test automatico venga eseguito anche se e’ presente il segnale di stop esterno.

TEST AUTOMATICO

- L'abilitazione / disabilitazione del test automatico puo essere effettuata anche senza entrare nel menu Setup nel seguente modo:
* Spostarsi sulla pagina ‘TEST AUTOMATICO e premere i tasti < e START se si vuole abilitare la funzione oppure < e STOP se la si vuole disabilitare.

- I test automatico pud essere interrotto premendo il tasto OFF.

CANBUS

La porta CAN consente di connettere RGK800 alle centraline elettroniche di controllo (ECU) dei moderni motori, allo scopo di:

- Leggere le misure contenute nella ECU senza aggiungere sensori sul motore.

- Semplificare notevolmente il cablaggio.

- Ottenere una diagnostica completa e dettagliata.

- Evitare il montaggio di schede di decodifica tipo CIU o Coo (coordinator).

- Controllare direttamente da CAN I'avviamento e I'arresto dei motori (quando supoportato dalla ECU).

La scheda funziona in abbinamento alle ECU dei motori piu” diffusi nelle applicazioni per gruppi elettrogeni, utilizzando lo standard definito dalla SAE J1939.
Per la programmazione dei parametri relativi al CAN fare riferimento al menu M21 CANBUS.

MISURE SUPPORTATE

- Laporta CAN & in grado di decodificare e rendere disponibili una serie di misure definite dallo standard J1939 ed indicate da un numero (SPN, Suspect Parameter Number).
- Aseconda del tipo di motore, sono disponibili un certo numero di misure (un sottoinsieme delle misure possibili) che vengono visualizzate sul display dell” RGK800.

- Le misure sono raggruppate in diverse sotto-pagine, che possono essere visualizzate premendo i tasti < e »>.

MISURE CAN
Giri motore
SPN1%@

| 1801

RPM
DESEL CAHOL @Oi. | .22

- Nella pagina successiva vengono visualizzati gli eventuali messaggi di diagnostica.
- | giri motore, la pressione dell’olio e la temperatura del liquido di raffreddamento vengono prelevate direttamente dal CAN, quindi non & necessario ne il cablaggio ne I'impostazione dei relativi sensori.
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SPN Descrizione UbDM
190 Giri motore RPM
100 Pressione olio Bar
110 Temperatura liquido raff. °C
247 Ore motore ECU h
102 Pressione turbo Bar
105 Temperatura aspirazione °C
183 Consumo istantaneo I’/h
513 Coppia attuale %
512 Coppia richiesta %
91 Posizione pedale acceleratore %
92 Percentuale di carico %
— Lampada protezione On-0ff
— Lampada gialla preallarme On-0ff
— Lampada rossa allarme On-0ff
— Lampada malfunzionamento On-0ff
174 Temperatura carburante °C
175 Temperatura olio °C
94 Pressione carburante Bar
98 Livello olio %
101 Pressione carter Bar
109 Pressione liquido raffreddamento Bar
111 Livello liquido raffreddamento %
97 Acqua nel carburante On-0ff
158 Tensione batteria \DC
106 Press. aspirazione Bar
108 Press. atmosferica Bar
173 Temperatura gas di scarico °C

- Quando la ECU & spenta le misure non sono disponibili e vengono quindi sostituite da dei trattini.
- Se una misura non & disponibile su un particolare motore, viene visualizzata la scritta NA (not available).
- Seinfine la misura & in errore (per esempio il sensore & scollegato) al suo posto viene visualizzato ERR.

DIAGNOSTICA
- In caso di anomalie, molte delle ECU segnalano il problema con un codice standard J1939, detto DTC (Diagnostic Trouble Code) costituito da SPN+FMI, dove SPN (Suspect Parameter Number) identifica il segnale
interessato dal’anomalia, mentre FMI (Failure Mode Indicator) identifica il tipo di anomalia.
Ad esempio:
SPN-FMI
100-01
indica SPN 100 (pressione olio) e FMI 01 (troppo bassa).
- Data I'elevato numero di sensori collegati ad una ECU, vengono gestiti un numero elevato di possibili codici. In presenza di una anomalia, essa viene indicata sul display RGK800 sia con la sigla che con la
descrizione in lingua, nella pagina Diagnostica CAN.
- Incaso di piu allarmi presenti contemporaneamente essi vengono fatti ruotare.
- Aseconda della gravita del codice viene di solito generato anche un allarme di lampada gialla (preallarme) o lampada rossa (allarme).
- Alcune ECU non adottano lo standard J1939 per la codifica degli allarmi. Anche in questo caso i DTC vengono visualizzati con il loro codice numerico e, quando possibile, con una descrizione in chiaro.
- Per azzerare gli allarmi premere + 0 OFF, come di consueto.
- Se abilitato, I" RGK800 inviera sul CANbus un comando di reset allarmi appropriato al tipo di ECU selezionata.

00000 | g0}

COROSSA COGIALLA
anoonosoo |
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FUNZIONE MUTUAL STANDBY

- La funzione mutual standby permette di coordinare il funzionamento di due gruppi elettrogeni in ridondanza (soccorso) tra loro e di mantenere allineato il numero di ore di esercizio di entrambi i dispositivi.

- Lafunzione mutual standby viene realizzata tramite comunicazione seriale fra le interfacce dei due controller. Se la comunicazione si interrompe per una qualsiasi ragione i due gruppi funzionano in modo
indipendente, quindi in caso di richiesta di marcia partono contemporaneamente € la gestione del carico va gestita tramite gli interblocchi elettrici.

- Se uno dei due generatori non & disponibile a causa di un allarme, per modalita non automatica o per un guasto, I'altro dispositivo interviene in soccorso alimentando il carico.

- Per quanto riguarda i segnali in AC, la tensione di rete viene misurata da entrambi i controller tramite gli opportuni ingressi, mentre ciascuno di essi legge la tensione del proprio generatore.

- Il carico viene comandato tramite tre contattori, uno per ciascuna sorgente (RETE-GEN1-GEN2), interbloccati fra loro.

- Quando viene a mancare la tensione di rete entra in funzione il dispositivo che ha meno ore di utilizzo e che non ha attivato I'allarme globale e continua ad operare fino a quando non torna la tensione di rete.

- Con P23.05 = Start, se durante il suo funzionamento il numero di ore di utilizzo supera le ore dell'altro, esso continua comunque ad operare.

- Con P23.05 = Tempo, & possibile impostare il numero massimo di ore di funzionamento consecutivo prima che venga attivato I'altro gruppo. In questo caso prima viene awviato il motore, e quando la tensione &
disponibile viene effettuata la commutazione. Vedere il menu M23.

- Qualora si verificasse un errore sul gruppo in funzione (allarme globale), viene avviato il secondo gruppo che interviene in soccorso.
- Se in questa situazione I'allarme viene risolto, il carico resta sul gruppo in soccorso, con lo scopo di minimizzare le interruzioni di alimentazione.
- Normalmente questo ciclo prevede che entrambi i controllori siano impostati in modalita AUT. Ciononostante, se uno dei due dispositivi viene lasciato in una modalita diversa, il funzionamento del sistema viene
comunque garantito fintanto che viene mantenuta I'operativita del sistema alternativo.
. = / NON PRONTO = Nonin ) -
L Convoreparzele | TIRNCR O | oot oinalame MUTUAL STANDEY
' == GEN. 2 FRONTO = Guiys K GEN. 2
= oo ~ pronto a partire
200616 O 8868668 O - 8808010 ® | ERRORE
Modo operat ! |0 B | AVVIAMENTO = Start 5
e SFiop0: OFF [M0DO: AUT | ) motoreincoso MODO: OFF |COLLEGAME.R " o0 iovione
_ WSTRTUS:ERR|STATUS: OKJl~~  ON+tempo=Gruppoin STATUS:ERR| a P et
Stato: Emore 0 OK B AUUTAM, <R NON PRONTO| interrotic
= i, alla commutazione / T .
PREDISPOSIZIONE

- Collegare i due dispositivi tramite una rete RS485 dedicata, usando uno dei canali di comunicazione disponibili (COMx), ad esempio I'interfaccia di serie COM1.

- Impostare I'indirizzo seriale (P20.x.01) del primo dispositivo a 01 e del secondo dispositivo a 02.

— Impostare i parametri (modi e tempi) della funzione mutual stand-by utilizzando i parametri P23.04, P23.05 e P23.06 del menu M23 VARIE.

— Posizionare entrambi i dispositivi in modalita AUT.

- Spsotarsi sulla pagina dispaly Mutual standby e verificare che entrambi i dispositivi ‘vedano’ correttamente lo stato dell’altro.

Nota: Se in fase di collaudo oppure durante il normale funzionamento si desidera anticipare il passaggio da un gruppo all’altro senza attendere il tempo di alternanza impostato, tenere premuto contemporaneamente i
tasti < e P per 5 secondi.

MODEM GSM /GPRS
- Sul bus di espansione del’RGK800 puo essere montato il modulo modem GSM/GPRS cod. EXP 10 15. Esso occupa uno dei canali COMx.
- Questo modulo consente di semplificare notevolmente I'utilizzo di un modem rispetto alla tradizionale soluzione con un modulo esterno in quanto offre i vantaggi elencati di seguito:
- Modem GSM-GPRS quadri-band, adatto al funzionamento in tutte le aree geografiche del mondo.
- Lalimentazione del modem & garantita dall’'unita base anche durante I'avviamento del motore, quando la tensione di batteria scende momentaneamente a valori non compatibili con i moduli esterni tradizionali.
- Alloggiamento incorporato per SIM card.
- Connettore SMA per antenna da esterno quadri-band, antivandalo, IP65 (cod. Lovato CX03).
Le funzionalitd supportate sono riassunte di seguito:
- Connessione online (CSD)
Permette di collegarsi online tramite il software di controllo remoto, in seguito ad una chiamata entrante proveninete dal PC oppure chiamando autonomamente un PC in attesa.
~ Invio SMS con allarmi / stati / eventi
Invio di stati ed allarmi via SMS a destinatari multipli. E' necessario in questo caso specificare i numeri di telefono dei destinatari e le condizioni che generano la chiamata.
- Invio e-mail
Come per SMS, ma inviato ad un account di posta elettronica.
- Ricezione di comandi da SMS
Permette di controllare RGK800 inviandogli un SMS. | comandi supportati, che possono essere concatenati in un solo messaggio, sono i seguenti:

COMANDI Azione
OFF, MAN, AUT, TEST Cambia modalita operativa come da comando
RESET Azzeramento allarmi
START, STOP Avvia o arresta gruppo in manuale
MAINS=x, GEN=x Imposta lo stato delle uscite rete / generatore in manuale. (x=1,0)
PWD=**** Permette di specificare la password per accettare i comandi, nel caso il telefono che li invia non sia uno di quelli definiti come destinatari dei messaggi di allarme.
TIME=ss Attende i secondi ss prima di eseguire i rimanneti comandi
INFO? Richiede stato generale del gruppo. L'apparecchio risponde con una stringa come la seguente:
ID=DEMO;
OM=MAN;

MV=411V,413V,412;
GvV=000V,000V,000V;
LC=0000A,0000A,0000A,
MC1,GCO0;

GF=00.0Hz;

ES=STOP;

BV=12.0V;

FL=000%;

EH=00000h

FUEL? Richiede stato del serbatoio carburante
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- Invio dati ed eventi su file remoto tramite server FTP

E’ possibile inviare tutti gli eventi registrati dal’lRGK800 su un file gestito da un server FTP. In questo modo si pud avere sul proprio server la storia aggiornata di tutto quanto & successo sui gruppi in campo.
Le impostazioni necessarie al funzionamento del modem GSM possono essere effettuate tramite 'apposita finestra Parametri modem del software di controllo remoto SYTEFGY.
Una pagina del display visualizza tutte le informazioni riguardanti il modem, in modo da evidenziare le azioni in corso, la qualita del segnale e gli eventuali problemi di connessione.

" Quaita el segnale radio

Nome gestore di rete -
L Stato registrazione
-~ sullarele GEM

i GSM REGISTRATO-
Operazione sl
attualmente in corsoda |_ SIM OK —

-
ez Stato SIM card
| parte del modem —

Codice diagnostico
| (normalmente vuolo)

Numero Eventi propagati

{ da propagare.

CONFIGURAZIONI MULTIPLE

- E possibile caricare un massimo di 4 configurazioni-base dei parametri nominali nell'apparecchio (tensioni, correnti, frequenze, gri, ecc.) definibili tramite il menu multiplo M04.

— E poi possibile passare dinamicamente da una configurazione all’altra tramite una combinazione di ingressi digitali impostati con la funzione Selezione configurazione, tipicamente collegati ad un selettore esterno.

- (Questa funzione & utile ad esempio per le situazioni di noleggio gruppi, dove le caratteristiche del carico variano di volta in volta.

- La configurazione pud essere cambiata solo con il motore fermo e 'apparecchio in OFF. Se si cambia la selezione quando non ci sono le condizioni, il gruppo mantiene la configurazione precedente e segnala
I'allarme A57 cambio configurazione non possibile.

- Vedere la tabella sottostante per la corrispondenza fra ingressi e selezione attiva.

INPUT CANALE 1 INPUT CANALE 2 CONFIGURAZIONE ATTIVA
OFF OFF CNF1 (P04.1.xx)
oN OFF CNF2 (P04.2.xx)
OFF oN CNF3 (P04.3.xx)
ON oN CNF4 (PO4.4.xx)

PORTA DI PROGRAMMAZIONE IR
- La configurazione dei parametri del’RGK800 si puo effettuare tramite la porta ottica frontale, attraverso la chiavetta di programmazione IR-USB CX01 oppure la chiavetta IR-WiFi CX02.
- Questa porta di programmazione ha i seguenti vantaggi:
 Consente di effettuare la configurazione e la manutenzione del’RGK800 senza la necessita di accedere al retro dell” apparecchio e quindi di aprire il quadro elettrico.
« E’ galvanicamente isolata dalla circuiteria interna dell’lRGK800, garantendo la massima sicurezza per I'operatore.
« Consente una elevata velocita di trasferimento dei dati.
« Consente una protezione frontale IP65.
« Restringe la possibilita di accessi non autorizzati alla configurazione del dispositivo.
- Semplicemente avvicinando una chiavetta CX... alla porta frontale ed inserendo le spine negli appositi fori, si otterra il vicendevole riconoscimento dei dispositivi evidenziato dal colore verde del LED LINK sulla
chiavetta di programmazione.

IMPOSTAZIONE PARAMETRI DA PC
- Mediante il software di set-up Customization manager & possibile effettuare il trasferimento dei parametri di set-up (precedentemente impostati) da RGK800 al disco del PC e viceversa.
- II'trasferimento dei parametri da PC a RGK puo essere parziale, cioé solo i parametri dei menu specificati.
- Oltre ai parametri con il PC & possibile definire:
« Dati relativi alle caratteristiche delle curve dei sensori di pressione, temperatura, livello carburante e della protezione termica del generatore.
* Logo personalizzato che appare alla messa in tensione ed ogniqualvolta si esce dal set-up da tastiera.
 Pagina informativa dove poter inserire informazioni, caratteristiche, dati ecc. concernenti I'applicazione.
 Programmazione e debug della logica PLC.
« Caricamento di set di lingue alternative a quelle di default.

IMPOSTAZIONE DEI PARAMETRI (SETUP) DAL PANNELLO FRONTALE
- Per accedere al menu di programmazione dei parametri (setup):
« Predisporre la scheda in modalita OFF.
« Dalla normale visualizzazione misure, premere ¢ per richiamare il menu principale.

« Selezionare I'icona @ Se essa non ¢ abilitata (visualizzata in grigio) significa che & necessario inserire la password di shlocco (vedere capitolo Accesso tramite password).
* Premere v per accedere al menu impostazioni.

- Viene visualizzata la tabella in figura, con la selezione dei sotto-menu di impostazione, nei quali sono raggruppati tutti i parametri secondo un criterio legato alla loro funzione.

- Selezionare il menu desiderato tramite i tasti A W e confermare con .

- Per uscire e tornare alla visualizzazione misure premere OFF.

Impostazione: selezione menu

AZIONE

ACUSTICI
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Nella seguente tabella sono elencati i sottomenu disponibili :

COD. MENU DESCRIZIONE
Mo1 UTILITA Lingua, luminosita, pagine display, ecc.
MO02 GENERALE Dati caratteristici dell'impianto
Mo03 PASSWORD Impostazione codici di accesso
MO04x | CONFIGURAZIONI Configurazioni multiple 1...4 selezionabili
MO05 BATTERIA Parametri batteria gruppo
Mo6 ALLARMI ACUSTICI Controllo buzzer interno e sirena esterna
Mo7 VELOCITA' MOTORE Sorgente misura RPM, soglie limite
MO8 PRESSIONE OLIO Sorgente misura, soglie limite
MO9 TEMPERATURA LIQ. RAFF Sorgente misura, soglie limite
M10 LIVELLO CARB. Sorgente misura, soglie limite, rabbocco
M11 AVVIAMENTO GRUPPO Modo avviamento e arresto motore
M12 COMMUTAZIONE Modo commutazione carico
M13 CONTROLLO RETE Limiti di accettabilita tensione rete
M14 CONTROLLO GEN. Limiti di accettabilita tensione generatore
M15 PROT. GENERATORE Soglie, curve termiche, guasto a terra
M16 TEST AUTOMATICO Periodo, durata, modo test automatico
M17 MANUTENZIONE Intervalli di manutenzione
M18 INGRESSI PROG. Funzioni ingressi digitali programmabili
M19 USCITE PROG. Funzioni uscite digitali programmabili
M20 COMUNICAZIONE (COMn) Indirizzo, formato, protocollo
M21 CAN BUS Tipo ECU, opzioni di controllo
M22 GESTIONE CARICO Gestione carico fittizio, carichi prioritari
M23 VARIE Funzioni quali mutual standby, EJP, ecc.
M24 SOGLIE LIMITE Soglie limite programmabili su misure
M25 CONTATORI Contatori generici programmabili
M26 PAGINE UTENTE (PAGn) Pagine con misure a scelta
Mm27 REMOTAZIONE Segnalazione allarmi/stati su relé esterni
M28 INGRESSO RESISTIVO PROGRAMMABILE Ingresso resistivo ausiliario programmabile
M29 INGRESSI ANALOGICI (AINn) Ingressi tensione/corrente/temperatura
M30 USCITE ANALOGICHE (AOUn) Uscite analogiche tensione/corrente
M31 IMPULSI ENERGIA Impulsi di conteggio energia
M32 ALLARMI UTENTE Allarmi programmabili
M33 PROPRIETA” ALLARMI Abilitazione ed effetto degli allarmi
- Selezionare il sotto-menu e premere il tasto v per visualizzare i parametri.
- Tutti i parametri sono visualizzati con codice, descrizione, valore attuale.
Impostazione: selezione parametri ]
Codica parametro MBS BATTERIA Valore attuale
s 20
IErfE-lIZIHE E:HTTEF'H' o
e [ |5IHE Tenstone 1k it
LIMITE TENSIONE MIN
DESEL  MHODIF [EEESCE
- Se si vuole modificare il valore di un parametro, dopo averlo selezionato premere .
- Se non ¢ stata immessa la password livello Avanzato, non sara possibile accedere alla pagina di modifica, e verra visualizzato un messaggio di accesso negato.
- Se invece si ha 'accesso, verra visualizzata la pagina di modifica.
Impostazione: pagina di modifica
Parametro Nuovo valore
selezionato impostato
Minimo valore Massimo valore .
possibile possibie
Barra grafica ) Valore di de!ault. |
valore-range
- Quando si & in modalita modifica, il valore pud essere modificato con i tasti < e ». Vengono visualizzati anche una barra grafica che indica il range di impostazione, i valori minimi e massimi possibili, il valore
precedente e quello di default.
- Premendo contemporaneamente < + A il valore viene impostato al minimo possibile, mentre con A + P> viene impostato al massimo.
- Premendo contemporaneamente < + B> I'impostazione viene riportata al valore di default di fabbrica.
- Durante I'impostazione di un testo, con i tasti A e W si seleziona il carattere alfanumerico e con < e P> si sposta il cursore all'interno del testo. Premendo contemporaneamente A e ¥ la selezione alfanumerica
si posiziona direttamente sul carattere ‘A’.
- Premere  per tornare alla selezione parametri. Il valore immesso rimane memorizzato.
- Premere OFF per salvare i cambiamenti ed uscire dalla impostazione. Il controller esegue un reset e ritorna in funzionamento normale.
- Se non vengono premuti tasti per 2 minuti consecutivi, il menu setup viene abbandonato automaticamente e il sistema torna alla visualizzazione normale senza salvare i parametri.
- Rammentiamo che, per i soli dati di set-up modificabili da tastiera, & possibile fare una copia di sicurezza nella memoria eeprom del’RGK800. Questi stessi dati all'occorrenza possono essere ripristinati nella
memoria di lavoro | comandi di copia di sicurezza e ripristino dei dati sono disponibili nel ment comandi.
14
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TABELLA PARAMETRI

MO1 — UTILITA’ Udm Default Range
P01.01 | Lingua English English
[taliano
Francais
Espanol
Portuguese
P01.02 | Impostazione orologio alla alimentazione OFF OFF-ON
P01.03 | Modalita operativa alla alimentazione Modo OFF Modo OFF
Precedente
P01.04 | Contrasto LCD % 50 0-100
P01.05 | Intensita retroilluminazione display alta % 100 0-100
P01.06 | Intensita retroilluminazione display bassa % 25 0-50
P01.07 | Tempo passaggio a retroilluminazione bassa S 180 5-600
P01.08 | Ritorno a pagina di default S 300 OFF /10-600
P01.09 | Pagina di default VLL (lista pagine)
P01.10 | Identificativo generatore (vuoto) Stringa 20 car.
P01.01 - Selezione lingua per i testi sul display.
P01.02 - Attivazione accesso automatico al setup dell’orologio dopo una messa in tensione.
P01.03 - Alla messa in tensione, I'apparecchio parte in modalita OFF oppure nella stessa modalita in cui era stato spento.
P01.04 - Regolazione del contrasto del LCD.
P01.05 - Regolazione della retroilluminazione alta del display.
P01.07 - Ritardo passaggio a retroilluminazione bassa del display.
P01.08 - Ritardo di ripristino della visualizzazione della pagina di default quando non vengono premuti tasti. Se impostato a OFF il display rimane sempre sulla ultima pagina selezionata manualmente.
P01.09 - Pagina di default visualizzata dal display alla accensione e dopo il ritardo.
P01.10 - Testo libero con nome alfanumerico identificativo dello specifico generatore. Usata anche per identificarsi dopo telesegnalazione di allarmi/eventi via SMS / E-mail.
MO2 - GENERALE Udm Default Range
P02.01 | Primario TA Nr. 1-2-3 A 5 1-10000
P02.02 | Secondario TA Nr. 1-2-3 A 5 1-5
P02.03 | Lettura corrente TA Nr. 1-2-3 Carico Carico
Generatore
P02.04 | Primario TA Nr. 4 A 5 1-10000
P02.05 | Secondario TA Nr.4 A 5 1-5
P02.06 | Lettura corrente TANr. 4 OFF OFF
Neutro
Terra
P02.07 | Utilizzo TV OFF OFF-ON
P02.08 | Primario TV v 100 50-50000
P02.09 | Secondario TV v 100 50-500
P02.10 | Controllo sequenza fasi OFF OFF
L1-L2-13
L3-L2-L1
P02.01 - Valore del primario dei trasformatori di corrente delle fasi. Esempio: con TA 800/5A impostare 800.
P02.02 - Valore del secondario dei trasformatori di corrente delle fasi. Esempio: con TA 800/5A impostare 5.
P02.03 - Posizionamento dei TA delle fasi. Se posizionati sul carico, la corrente (e relative potenza ed energia) vengono attribuite alla rete o al generatore a seconda di quale interruttore & chiuso.
P02.04 - Valore del primario del quarto trasformatore di corrente.
P02.05 - Valore del secondario del quarto trasformatore di corrente.
P02.06 - Posizionamento del quarto TA. OFF = non montato. Neutro = Lettura corrente di neutro. Terra = Lettura corrente dispersione a terra.
In quest’ultimo caso & possibile impostare delle soglie di intervento sul guasto a terra.
P02.07 - Utilizzo trasformatori di tensione (TV) sugli ingressi di misura tensione rete / generatore.
P02.08 - Valore del primario degli eventuali trasformatori di tensione.
P02.09 - Valore del secondario degli eventuali trasformatori di tensione.
P02.10 - Abilitazione controllo sequenza fasi. OFF = nessun controllo. Diretta = L1-L2-L3. Inversa = L3-L2-L1. Nota: Abilitare anche i corrispondenti allarmi.
M03 - PASSWORD Udm Default Range
P03.01 | Utilizzo password OFF OFF-ON
P03.02 | Password livello Utente 1000 0-9999
P03.03 | Password livello Avanzato 2000 0-9999
P03.04 | Password accesso remoto OFF OFF/1-9999

P03.01 - Se impostato ad OFF, la gestione delle password ¢ disabilitata e I'accesso alle impostazioni e al menu comandi & libero.

P03.02 - Con P03.01 attivo, valore da specificare per attivare 'accesso a livello utente. Vedere capitolo Accesso tramite password.

P03.03 - Come P03.02, riferito all'accesso livello Avanzato.

P03.04 - Se impostato ad un valore numerico, diventa il codice da specificare via comunicazione seriale prima di poter inviare comandi da controllo remoto.
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M04 — CONFIGURAZIONI (CNFn, n=1...4) Udm Default Range
P04.n.01 | Tensione nominale v 400 50-500000
P04.n.02 | Tipo di collegamento L1-L2-L3-N L1-L2-L3-N
L1-L2-13
L1-N-L2
L1-N
P04.n.03 | Tipo controllo tensioni L-L L-L
L-N
L-L+L-N
P04.n.04 | Corrente nominale A 5 1-10000
P04.n.05 | Frequenza nominale Hz 50 50
60
400
P04.n.06 | Giri nominali motore RPM 1500 750-3600
P04.n.07 | Potenza attiva nominale kw Aut Aut /1-10000
P04.n.08 | Potenza apparente nominale kVA Aut Aut / 1-10000

Nota: Questo menu & diviso in 4 sezioni, riferite alle 4 configurazioni CNF1...CNF4. Vedere apposito capitolo sulla gestione configurazioni variabili.
P04.n.01 - Tensione nominale della rete e del generatore. Per sistemi polifase, impostare sempre la tensione concatenata.

P04.n.02 - Scelta del tipo di connessione, trifase con/senza neutro, bifase 0 monofase.

P04.n.03 - Controlli di tensione effettuati su concatenate, tensioni di fase o entrambe.

P04.n.04 - Corrente nominale del generatore. Usata per 'impostazione percentuale delle soglie di protezione.

P04.n.05 - Frequenza nominale della rete e del generatore.

P04.n.06 — Numero di giri nominali del motore (RPM).

P04.n.07 - Potenza attiva nominale del generatore. Usata per I'impostazione percentuale delle soglie di protezione, gestione carico fittizio, carichi prioritari, ecc. Se impostato a Aut, viene calcolata usando tensione

nominale e primario TA.
P04.n.08 — Potenza apparente nominale del generatore.

MO5 - BATTERIA Udm Default Range
P05.01 | Tensione nominale batteria v 12 12/24
P05.02 | Limite tensione MAX % 130 110-140%
P05.03 | Limite tensione MIN % 75 60-130%
P05.04 | Ritardo tensione MIN/MAX S 10 0-120
P05.01 - Tensione nominale di batteria.
P05.02 - Soglia di intervento allarme tensione MAX batteria.
P05.03 - Soglia di intervento allarme tensioone MIN batteria.
P05.04 - Ritardo di intervento allarmi MIN e MAX batteria.
MO6 — ALLARMI ACUSTICI Udm Default Range
P06.01 | Modo suono sirena su allarme Atempo OFF
Tastiera
Atempo
Ripetuto
P06.02 | Tempo attivazione suono su allarme S 30 OFF/1-600
P06.03 | Tempo attivazione suono prima di avviamento S OFF OFF / 1-60
P06.04 | Tempo attivazione suono su inizio controllo remoto S OFF OFF / 1-60
P06.05 | Tempo attivazione suono su mancanza rete S OFF OFF /1-60
P06.06 | Dispositivo segnalazione acustica BUZZER+SIRENA OFF
SIRENA
BUZZER
BUZZER+SIR
P06.07 | Buzzer su pressione tasti S 0.15 OFF/
0.01-0.50

P06.01 - OFF = Sirena disabilitata. Tastiera = Sirena suona continuamente fino a che non viene tacitata premendo un tasto sulla tastiera frontale.
A tempo = Suona per il tempo specificato con P06.02. Ripetuto = Suona per il tempo P06.02, pausa per un tempo triplo, poi ripete ciclicamente.
P06.02 - Durata attivazione segnalazione acustica su allarme.
P06.03 - Durata attivazione segnalazione acustica prima di un qualsiasi avviamento motore.
P06.04 - Durata attivazione segnalazione acustica in seguito alla attivazione di un controllo remoto via canale di comunicazione.
P06.05 - Durata attivazione segnalazione acustica in seguito a mancanza tensione rete.
P06.06 - Scelta dispositivo di segnalazione acustica.
P06.07 - Attivazione e durata buzzer su pressione tasti.
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M07 — VELOCITA" MOTORE Udm Default Range
P07.01 | Sorgente misura velocita motore W OFF
FREQ-GEN.
w
Pick-up LS
Pick-up HS
CAN
P07.02 | Rapporto RPM /W - pick-up 1.000 0.001-50.000
P07.03 | Limite velocita MAX % 110 100-120
P07.04 | Ritardo allarme velocita MAX S 3.0 0.5-60.0
P07.05 | Limite velocita MIN % 90 80-100
P07.06 | Ritardo allarme velocita MIN S 5 0-600

P07.01 - Selezione sorgente dalla quale prelevare la misura dei giri motore. OFF = giri non visualizzati e controllati.

FREQ-GEN = RPM dedotti dalla frequenza dell’alternatore di potenza. A frequenza nominale corrispondono giri nominali.
W = RPM misurati da frequenza del segnale W, con riferimento al rapporto RPM/W impostato con il parametro seguente.
Pick-up LS = RPM misurati da sensore pick-up, usando ingresso a bassa sensibilita (per segnali robusti).

Pick-up HS = come precedente, con ingresso a alta sensibilita (per segnali deboli).

CAN = RPM letti dalla ECU motore tramite CAN bus.

P07.02 - Rapporto fra RPM e frequenza del segnale W o pick-up. Puo essere impostato manualmente oppure acquisito automaticamente tramite la seguente procedura: Dalla pagina velocita motore, con motore in
moto a giri nominali, premere contemporaneamente START e v per 5 secondi. Il sistema acquisira I'attuale velocita come quella nominale, usando la frequenza attuale del W per calcolare il valore del

parametro P07.02.

P07.03 - P07.04 - Soglia limite e ritardo per la generazione dell’allarme di velocita motore troppo alta.
P07.05 - P07.06 — Soglia limite e ritardo per la generazione dell’allarme di velocita motore troppo bassa.

M08 — PRESSIONE OLIO Udm Default Range
P08.01 | Sorgente misura OFF OFF
RES
CAN
AINX
P08.02 | Nr. canale 1 1.8
P08.03 | Tipo sensore resistivo VDO VDO
VEGLIA
DATCON
CUSTOM
P08.04 | Offset sensore resistivo Ohm 0 -30.0...+30.0
P08.05 | Unita di misura pressione bar bar
psi
P08.06 | Preallarme pressione MIN (bar/psi) 3.0 0.1-180.0
P08.07 | Limite allarme pressione MIN (bar/psi) 2.0 0.1-180.0

P08.01 - Specifica da quale sorgente viene prelevata la misura della pressione olio.

P08.02 -
P08.03 - Nel caso si utilizzi un sensore resistivo, seleziona quale curva utilizzare. Le curve possono essere impostate liberamente utilizzando il software Customization manager.

OFF = non gestita. Il morsetto PRESS diventa disponibile come ingresso digitale programmabile INP19.
RES = Prelevata dal sensore resistivo con ingresso analogico sul morsetto PRESS.

CAN = Prelevata dal CAN bus.

AINx = prelevata dall'ingresso analogico di un modulo di espansione EXP.

Numero di canale (x) da specificare se al parametro precedente ¢ stato selezionato AINX.

P08.04 - Nel caso si utilizzi un sensore resistivo, permette di aggiungere o togliere un offset in Ohm alla curva impostata, per compensare ad esempio la lunghezza dei cavi. Questo valore pud essere anche impostato

P08.05 -
P08.06 -

senza entrare in setup, tramite la funzione rapida nel menu comandi che consente di vedere le misure mentre si esegue la taratura.
Sceglie 'unita di misura per la pressione olio.
P08.07 - Definiscono rispettivamente le soglie di preallarme e di allarme per la pressione minima olio. Vedere rispettivi allarmi.
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M09 — TEMPERATURA LIQUIDO REFRIGERANTE Udm Default Range
P09.01 | Sorgente misura OFF OFF
RES
CAN
AINXx
P09.02 | Nr. canale 1 1.8
P09.03 | Tipo sensore resistivo VDO VDO
VEGLIA
DATCON
CUSTOM
P09.04 | Offset sensore resistivo Ohm 0 -30.0...+30.0
P09.05 | Unita di misura temperatura °C °C
°F
P09.06 | Preallarme temperatura MAX ° 90 20-300
P09.07 | Limite allarme temperatura MAX ° 100 20-300
P09.08 | Limite allarme temperatura MIN ° OFF OFF/20-300
P09.09 | Temperatura presa carico ° OFF OFF/20-300
P09.10 | Soglia attivazione riscaldatore ° OFF OFF/20-300
P09.11 | Soglia disattivazione riscaldatore ° OFF OFF/20-300
P09.12 | Ritardo allarme sensore temperatura guasto min OFF OFF/1-60

P09.01 - Specifica da quale sorgente viene prelevata la misura della temperatura liquido refrigerante. OFF = non gestita. Il morsetto TEMP diventa disponibile come ingresso digitale programmabile INP18.
RES = Prelevata dal sensore resistivo con ingresso analogico sul morsetto TEMP. CAN = Prelevata dal CANbus. AINx = prelevata dall'ingresso analogico di un modulo di espansione EXP.

P09.02 — Numero di canale (x) da specificare se al parametro precedente & stato selezionato AINX.

P09.03 - Nel caso si utilizzi un sensore resistivo, seleziona quale curva utilizzare. Le curve possono essere impostate liberamente utilizzando il software Customization manager.

P09.04 - Nel caso si utilizzi un sensore resistivo, permette di aggiungere o togliere un offset in Ohm alla curva impostata, per compensare ad esempio la lunghezza dei cavi. Questo valore pud essere anche impostato
senza entrare in setup, tramite la funzione rapida nel menu comandi che consente di vedere le misure mentre si esegue la taratura.

P09.05 - Sceglie I'unita di misura per la temperatura.

P09.06 - P09.07 - Definiscono rispettivamente le soglie di allarme e di preallarme per la temperatura massima liquido. Vedere rispettivi allarmi.

P09.08 - Definisce la soglia di allarme per la temperatura minima liquido. Vedere rispettivi allarmi.

P09.09 - Se la temperatura del motore & superiore a questa soglia (motore gia caldo) , la presa del carico viene fatta dopo 5s invece che dopo il tempo normale di presenza impostato con P14.05. Se invece la
temperatura & inferiore (motore freddo) viene atteso il tempo impostato.

P09.10 - P09.11 - Definiscono le soglie per il controllo on-off dell'uscita programmata con la funzione preriscaldo.

P09.12 - Ritardo prima delle generazione dell'allarme di sensore resistivo temperatura guasto.

M10 - LIVELLO CARBURANTE Udm Default Range
P10.01 | Sorgente misura OFF OFF
RES
CAN
AINx
P10.02 | Nr. canale 1 1.8
P10.03 | Tipo sensore resistivo VDO VDO
VEGLIA
DATCON
CUSTOM
P10.04 | Offset sensore resistivo Ohm 0 -30.0...+30.0
P10.05 | Unita di misura capacita % %
|
gal
P10.06 | Capacita serbatoio OFF OFF /1-30000
P10.07 | Preallarme carburante MIN % 20 0-100
P10.08 | Livello carburante MIN % 10 0-100
P10.09 | Livello start pompa rabbocco carburante % OFF OFF/ 0-100
P10.10 | Livello stop pompa rabbocco carburante % OFF OFF/ 0-100
P10.11 | Consumo orario nominale del motore Ilh OFF OFF /0.0-200.0
P10.12 | Sensibilita allarme furto carburante % OFF OFF /0-100
P10.13 | Abilitazione pagina efficienza energetica OFF OFF
ON

P10.01 - Specifica da quale sorgente viene prelevata la misura dell livello carburante. OFF = non gestita. Il morsetto FUEL diventa disponibile come ingresso digitale programmabile INP17.
RES = Prelevata dal sensore resistivo con ingresso analogico sul morsetto FUEL. CAN = Prelevata dal CANbus. AINx = prelevata dall'ingresso analogico di un modulo di espansione EXP.
P10.02 — Numero di canale (x) da specificare se al parametro precedente ¢ stato selezionato AINx.
P10.03 - Nel caso si utilizzi un sensore resistivo, seleziona quale curva utilizzare. Le curve possono essere impostate liberamente utilizzando il software Customization manager.
P10.04 - Nel caso si utilizzi un sensore resistivo, permette di aggiungere o togliere un offset in Ohm alla curva impostata, per compensare ad esempio la lunghezza dei cavi. Questo valore pud essere anche impostato
senza entrare in setup, tramite la funzione rapida nel menu comandi che consente di vedere le misure mentre si esegue la taratura.
P10.05 - Sceglie 'unita di misura per la capacita serbatoio e carburante residuo.
P10.06 - Definisce la capacita del serbatoio, usata per 'indicazione della autonomia.
P10.07 - P10.08 - Definiscono rispettivamente le soglie di preallarme e di allarme per il livello minimo carburante. Vedere rispettivi allarmi.
P10.09 - Con livello carburante inferiore a questa soglia, avvia pompa rabbocco.
P10.10 - Con livello carburante superiore o uguale a questa soglia, arresta pompa rabbocco.
P10.11 - Consumo orario nominale del motore. Utilizzato per il calcolo della autonomia minima residua.
P10.12 - Imposta un coefficiente per la sensibilita dell'allarme furto carburante. Valori bassi = alta sensibilita - Valori alti = bassa sensibilita.
Valori consigliabili: fra 3% e 5%.
P10.13 - Abilita la visualizzazione di una sotto-pagina della pagina livello carburante con i dati calcolati di efficienza energetica del gruppo elettrogeno.
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M11 - AVVIAMENTO MOTORE Udm Default Range
P11.01 | Soglia motore avviato da tensione alternatore caricabatteria \VDC 10.0 OFF/3.0-30
P11.02 | Soglia motore avviato da tensione generatore % 25 OFF/10-100
P11.03 | Soglia motore avviato da frequenza generatore % 30 OFF/10-100
P11.04 | Soglia motore avviato da velocita motore % 30 OFF/10-100
P11.05 | Tempo preriscaldo candelette S OFF OFF/1-600
P11.06 | Temperatura stacco preriscaldo carburante ° OFF OFF/20-300
P11.07 | Timeout preriscaldo carburante S OFF OFF/1-900
P11.08 | Tempo fra EV e start S 1.0 OFF/1.0-30.0
P11.09 | Numero tentativi di aviamento 5 1-30
P11.10 | Durata tentativo di avviamento S 5 1-60
P11.11 | Pausa fra tentativi di avviamento s 5 1-60
P11.12 | Pausa avviamento interrotto e successivo S OFF OFF/1-60
P11.13 | Tempo inibizione allarmi dopo avviamento S 8 1-120
P11.14 | Tempo inibizione sovra velocita dopo avviamento S 8 1-120
P11.15 | Tempo di funzionamento decelerato s OFF QOFF/1-600
P11.16 | Temperatura fine decelerazione ° OFF OFF/20-300
P11.17 | Modo ciclo di raffreddamento Carico Sempre
Carico
Soglia temp.
P11.18 | Tempo di raffreddamento S 120 1-3600
P11.19 | Soglia temperatura fine raffreddamento ° OFF OFF/1-250
P11.20 | Tempo magnete di arresto S OFF OFF/1-60
P11.21 | Ritardo valvola gas S OFF OFF/1-60
P11.22 | Tempo cicchetto S OFF OFF/1-60
P11.23 | Tempo valvola aria S OFF OFF/1-60
P11.24 | Soglia stacco aria % 5 1-100
P11.25 | Numero tentativi avviamento con aria 2 1-10
P11.26 | Modo tentativi aria Consecutivi Consecutivi
Alternati
P11.27 | Modo tentativi di avviamento aria compressa OFF OFF
Consecutivi
Alternati
P11.28 | Modo elettrovalvola carburante Normale Normale
Continuo
P11.29 | Modo funzionamento candelette Normale Normale
+Start
+Ciclo
P11.30 | Modo funzionamento magnete di arresto Normale Normale
Impulso
No pausa
P11.31 | Modo decelerazione prima di arresto Abilitato Abilitato
Disabilitato

P11.01 - Soglia riconoscimento motore in moto da tensione alternatore carica batteria (D+/AC).

P11.02 - Soglia riconoscimento motore in moto da tensione del generatore (VAC).

P11.03 - Soglia riconoscimento motore in moto tramite la frequenza del generatore.

P11.04 - Soglia riconoscimento motore in moto tramite il segnale di velocita ‘W’ o pick-up.

P11.05 - Tempo di preriscaldo delle candelette motore prima di avviamento.

P11.06 - Temperatura motore sopra la quale viene interrotto il preriscaldo carburante.

P11.07 - Tempo massimoattivazione preriscaldo carburante.

P11.08 - Tempo che intercorre fra I'apertura della valvola carburante e I'attivazione del motorino di avviamento.

P11.09 - Numero totale di tentativi di avviamento automatico del motore.

P11.10 - Durata del tentativo di avviamento.

P11.11 - Pausa tra un tentativo di avviamento durante il quale non & stato rilevato il segnale di motore in moto e quello successivo.

P11.12 - Pausa tra un tentativo di avviamento interrotto causa falsa partenza motore ed il successivo tentativo di avviamento.

P11.13 - Tempo di inibizione allarmi subito dopo avviamento motore. Utilizzato per gli allarmi con la proprieta motore in moto attivata. Esempio: minima pressione olio.

P11.14 - Come parametro precedente, riferito in particolare agli allarmi di massima velocita.

P11.15 - Tempo di eccitazione della uscita programmato con la funzione deceleratore.

P11.16 — Temperatura motore sopra alla quale viene disabilitato il funzionamento decelerato.

P11.17 - Modo esecuzione ciclo di raffreddamento. Sempre = I ciclo di raffreddamento viene eseguito sempre ad ogni spegnimento automatico del motore (a meno di allarmi che prevedano I'arresto immediato).
Carico = Il ciclo di raffreddamentoviene eseguito solo se il generatore ha assunto il carico.
Soglia Temperatura = I ciclo di raffreddamento viene eseguito solo fintanto che la temperatura motore € piu elevata della soglia specificata nei parametri seguenti.

P11.18 - Durata massima del ciclo di raffreddamento. Esempio: tempo che intercorre tra la sconnessione del carico dal generatore e I effettivo arresto del motore.

P11.19 - Temperatura sotto la quale il raffreddamento non viene eseguito o viene interrotto.

P11.20 - Tempo di eccitazione della uscita programmata con la funzione magnete di stop .

P11.21 - Tempo che intercorre tra I’ attivazione della uscita di start (motorino di avviamento) e la attivazione della uscita programmata con la funzione valvola gas.

P11.22 - Tempo di eccitazione della uscita programmata con la funzione cicchetto.

P11.23 - Tempo di eccitazione della uscita programmata con la funzione valvola aria (choke).

P11.24 - Soglia percentuale riferita alla tensione di generatore nominale impostata, superata la quale viene diseccitata I'uscita programmata come valvola aria.

P11.25 - Numero di tentativi con valvola aria attivata.

P11.26 — Modo comando valvola aria (choke) per motori a benzina. Consecutivi = tutti gli avviamenti vengono eseguiti utilizzando la valvola aria.
Alternati = gli avviamenti avvengono effettuati alternativamente con o senza valvola aria.

P11.27 - Modo comando uscita start aria compressa: OFF = 'uscita programmata con la funzione start aria compressa é disabilitata.
Consecutivi = La prima meta degli avviamenti viene eseguita con I'uscita di avviamento, la seconda meta con I'uscita programmata come aria compressa.
Alternati = gli avviamenti avvengono alternativamente con I'attivazione dell’'uscita di avviamento oppure con I'uscita aria compressa.

P11.28 - Modo comando uscita Elettrovalvola carburante: Normale = il relé elettrovalvola carburante viene disatiivato durante le pause fra i tentativi di avviamento.
Continuo = durante le pause tra un tentativo d’avviamento ed il successivo il relé elettrovalvola carburante rimane attivato.

P11.29 — Modo comando uscita Candelette preriscaldo: Normale = I'uscita candellete viene eccitata prima dell’avviamento per la durata impostata.
+Start = L'uscita candellete rimane attivata anche durante la fase di avviamento. +Ciclo = L'uscita candellete rimane attivata durante tutto il ciclo di avviamento.

P11.30 - Modo comando uscita Magnete di arresto: Normale = I uscita magnete di stop viene attivata durante la fase di arresto e successivamente all’effettivo arresto del motore viene prolungata per il tempo
impostato. Impulso = I' uscita magnete di stop rimane attivata solo durante un impulso temporizzato. No pausa = durante la pausa tra un’ avviamento ed il successivo non viene attivata I” uscita magnete di
stop. Durante la fase di arresto I" uscita magnete di stop rimane attivata sino all'esaurimento del tempo impostato.

P11.31 - Modo decelerazione prima di arresto: Abilitato = Negli ultimi secondi del ciclo di raffreddamento, prima di arrestare il motore, viene eccitata 'uscita decelerazione (e/o inviato comando decelerazione via
CAN). Disabilitato = L'uscita decelerazione non viene attivata prima della fase di arresto.
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M12 - COMMUTAZIONE CARICO Udm Default Range
P12.01 | Tempo interblocco rete/generatore S 0.5 0.0-60.0
P12.02 | Ritardo allarme feedback S 5 1-60
P12.03 | Tipo dispositivi di commutazione Contattori Contattori
Interruttori
Commutatori
P12.04 | Apertura contatore generatore su avaria elettrica ON OFF-ON
P12.05 | Tipo di comando interruttori / commutatori Impulsivo Impulsivo
Continuo
P12.06 | Durata impulso apertura S 10 0-600
P12.07 | Durata impulso chiusura S 1 0-600
P12.08 | Comando apertura interruttori 0BP 0BP
0AP

P12.01 - Tempo che intercorre tra la avvenuta apertura del dispositivo di commutazione Rete e il comando di chiusura del dispositivo di commutazione Generatore e viceversa.

P12.02 - Tempo massimo per cui il sistema tollera che I'ingresso di feedback dello stato dei dispositividi commutazione non corrisponda allo stato comandato dalla scheda, in presenza della tensione necessaria al
loro movimento. Superato questo tempo, vengono emessi gli allarmi di avaria dispositivo di commutazione.

P12.03 - Scelta tipo dispositivi di commutazione. Contattori = Comando con 2 uscite. Interruttori motorizzati = comando con 4 uscite (apri-chiudi Rete / apri-chiudi generatore).
Commutatori motorizzati = comando con 3 uscite (Chiudi rete, Apri entrambe, chiudi generatore).
Nota: Quando si utilizzano interruttori 0 commutatori motorizzati & obbligatorio utilizzare gli ingressi di feedback.

P12.04 - Se impostato ad ON, In caso di presenza di un qualsiasi allarme con la proprieta Avaria elettrica abilitata, il contattore generatore viene aperto.

P12.05 - In casodi utilizzo di interruttori o commutatori motorizzati, i comandi di apertura possono essere: Impulsivo = mantenuto per il tempo necessario al compimento della manovra e prolungato del tempo
impostato nei due parametri seguenti. Continuo = comando di apertura o chiusura mantenuto continuamente.

P12.06 - P12.07 - Tempi di prolungamento del comando di tipo impulsivo (tempi minimi di permanenza del comando).

P12.08 - Definisce la tempistica del comando di apertura interruttori: OBP (Open Before Presence) = invia il comando di apertura di un dispositivo prima che sia disponibile la tensione sulla sorgente alternativa
(esempio: in seguito ad una mancanza rete il comando di apertura interruttore rete & inviato subito, prima che sia disponibile la tensione di generatore).
0AP (Open After Presence) = Il comando di apertura viene generato solo dopo che la tensione della sorgente alternativa si & resa disponibile.

M13 — CONTROLLO TENSIONE RETE Udm Default Range
P13.01 | Limite tensione MIN % 85 70-100
P13.02 | Ritardo tensione MIN S 5 0-600
P13.03 | Limite tensione MAX % 115 100-130 / OFF
P13.04 | Ritardo tensione MAX S 5 0-600
P13.05 | Ritardo rientro rete nei limiti S 20 1-9999
P13.06 | Isteresi limiti MIN/MAX % 3.0 0.0-5.0
P13.07 | Limite asimmetria MAX % 15 OFF / 5-25
P13.08 | Ritardo asimmetria MAX S 5 0-600
P13.09 | Limite frequenza MAX % 110 100-120/0FF
P13.10 | Ritardo frequenza MAX S 5 0-600
P13.11 | Limite frequenza MIN % 90 OFF/80-100
P13.12 | Ritardo frequenza MIN S 5 0-600
P13.13 | Modo controllo RETE INT OFF
INT
EXT
P13.14 | Controllo RETE in modo RESET/OFF OFF OFF
OFF?E';\ILOB
ON+GLOB
P13.15 | Controllo RETE in modo MAN OFF OFF
N
OFF?GLOB
ON+GLOB
P13.16 | Tempo ritardo avviamento motore in seguito a mancanza rete S OFF OFF /1-9999
P13.17 | Ritardo rete nei limiti se il gruppo non & avviato S 2 0-999
P13.18 | Ripetizione ritardi rete fuori dai limiti con motore in moto e generatore nei limiti OFF OFF
ON

Nota: Questo menu non & presente nella versione RGK800SA.
P13.01 - Valore percentuale della soglia d’intervento di minima tensione.
P13.02 - Ritardo all'intervento di minima tensione.
P13.03 - Valore percentuale della soglia d’intervento di massima tensione, disabilitabile.
P13.04 - Ritardo allintervento di massima tensione.
P13.05 - Ritardo trascorso il quale la tensione di rete viene considerata nei limiti.
P13.06 - Percentuale isteresi calcolato rispetto al valore minimo e massimo impostati, per ripristino tensione nei limiti.
P13.07 - Soglia massima di asimmetria tra le fasi, riferita alla tensione nominale
P13.08 - Ritardo all'intervento per asimmetria.
P13.09 - Soglia (disabilitabile) di intervento di massima frequenza.
P13.10 - Ritardo di intervento di massima frequenza.
P13.11 - Soglia (disabilitabile) di intervento di minima frequenza.
P13.12 - Ritardo di intervento di minima frequenza.
P13.13 - OFF = Controllo rete disabilitato. INT = Controllo rete affidato al’lRGK800.
EXT = Controllo rete affidato ad un apparecchio esterno. E’ possibile utilizzare un ingresso programmabile con la funzione Controllo rete esterno collegato al dispositivo di controllo rete esterno.
P13.14 - OFF = il controllo tensione rete in modalita RESET é disattivato. ON = il controllo rete in modalita RESET e attivato.
OFF+GBL = il controllo rete in RESET & disattivato ma il relé programmato con la funzione allarme globale interviene 0 meno a seconda che la rete sia rispettivamente assente o presente.
ON+GBL = il controllo rete in RESET ¢ attivato ed il relé programmato con la funzione allarme globale interviene 0 meno a seconda che la rete sia rispettivamente assente o presente.
P13.15 - Vedere P13.14 ma riferito alla modalita MANUALE.
P13.16 — Ritardo all'avviamento del motore quando la tensione di rete non rientra nei limiti impostati. Se impostato ad OFF, il ciclo di avviamento inizia contemporaneamente alla apertura del contattore rete.
P13.17 - Ritardo tensione rete nei limiti quando il motore non & ancora avviato.
P13.18 — OFF = Se la tensione di rete esce dai limiti con motore in moto e tensione generatore nei limiti, si ha 'immediato trasferimento da rete a generatore.
ON = Ad una nuova mancanza rete vengono ripetuti i ritardi delle soglie di rete fuori dai limiti anche se il motore & gia attivato e la tensione generatore & nei limiti impostati. Es.: mancanza rete - avviamento
generatore - rientro rete - nuova mancanza rete (ripetizione ritardi) con motore in moto e tensione generatore nei limiti.
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M14 — CONTROLLO TENSIONE GENERATORE Udm Default Range
P14.01 | Limite tensione MIN % 80 70-100
P14.02 | Ritardo tensione MIN s 5 0-600
P14.03 | Limite tensione MAX % 115 100-130/ OFF
P14.04 | Ritardo tensione MAX S 5 0-600
P14.05 | Ritardo rientro generatore nei limiti S 20 1-9999
P14.06 | Isteresi limiti MIN/MAX % 3.0 0.0-5.0
P14.07 | Limite asimmetria MAX % 15 OFF / 5-25
P14.08 | Ritardo asimmetria MAX S 5 0-600
P14.09 | Limite frequenza MAX % 110 100-120/0FF
P14.10 | Ritardo frequenza MAX S 5 0-600
P14.11 | Limite frequenza MIN % 90 OFF/80-100
P14.12 | Ritardo frequenza MIN S 5 0-600
P14.13 | Modo controllo tensione generatore INT OFF

INT

EXT
P14.14 | Tempo ritardo allarme bassa tensione generatore S 240 1-600
P14.15 | Tempo ritardo allarme alta tensione generatore S 10 1-600

P14.01 - Valore percentuale della soglia d’intervento di minima tensione.

P14.02 - Ritardo all'intervento di minima tensione.

P14.03 - Valore percentuale della soglia d’intervento di massima tensione, disabilitabile.

P14.04 - Ritardo all'intervento di massima tensione.

P14.05 - Ritardo trascorso il quale la tensione di generatore viene considerata nei limiti.

P14.06 - Isteresi % calcolato rispetto al valore minimo e massimo impostati, per ripristino tensione nei limiti.

P14.07 - Soglia massima di asimmetria tra le fasi, riferita alla tensione nominale

P14.08 - Ritardo all'intervento per asimmetria.

P14.09 - Soglia (disabilitabile) di intervento di massima frequenza.

P14.10 - Ritardo di intervento di massima frequenza.

P14.11 - Soglia (disabilitabile) di intervento di minima frequenza.

P14.12 - Ritardo di intervento di minima frequenza.

P14.13 - OFF = Controllo generatore disabilitato. INT = Controllo tensione generatore affidato al’RGK800. EXT = Controllo generatore affidato ad un apparecchio esterno. E’ possibile utilizzare un ingresso
programmabile con la funzione Controllo generatore esterno collegato al dispositivo di controllo generatore esterno.

P14.14 - Ritardo per I'allarme A28 Bassa tensione generatore.

P14.15 - Ritardo per I'allarme A29 Alta tensione generatore.

M15 — PROTEZIONE GENERATORE Udm Default Range
P15.01 | Soglia limite allarme corrente max. % OFF 100-500/0FF
P15.02 | Ritardo intervento corrente max S 40 0.0-60.0
P15.03 | Soglia limite allarme cortocircuito % OFF 100-500/0FF
P15.04 | Ritardo intervento cortocircuito S 0.02 0.00-10.00
P15.05 | Tempo ripristino protezione S 60 0-5000
P15.06 | Classe di protezione termica OFF OFF

P2

P3

P4
P15.07 | Tempo di ripristino protezione termica S 60 0-5000
P15.08 | Soglia corrente allarme guasto a terra A OFF QOFF /0.03 -30.00
P15.09 | Ritardo allarme guasto a terra S 0.02 0.00-60.00
P15.10 | Soglia di intervento dell'asimmetria di corrente % 0 0-200
P15.11 | Ritardo di intervento S 5 0-600

P15.01 - Soglia percentuale riferita alla corrente nominale impostata per la generazione dell'allarme A31 - Massima corrente generatore.

P15.02 - Ritardo intervento per la soglia del parametro precedente.

P15.03 - Soglia percentuale riferita alla corrente nominale impostata per la generazione dell'allarme A32 - Corto circuito generatore.

P15.04 - Ritardo intervento per la soglia del parametro precedente.

P15.05 - Tempo dopo il quale & possibile ripristinare I'allarme di protezione termica.

P15.06 - Scelta di una delle possibili curve di protezione termica integrale del generatore. Le curve possono essere impostate tramite il software di programmazione Customization manager. Se impostato, abilita la
visualizzazione della pagina con lo stato termico del generatore.

P15.07 - Tempo minimo necessario al ripristino dopo I'intervento di una protezione termica.

P15.08 - Soglia di intervento dell'allarme A36 - Guasto a terra. Se impostato, abilita la visualizzazione della corrispondente pagina sul display.

P15.09 - Ritardo intervento per la soglia del parametro precedente.

P15.10 - Soglia percentuale per asimmetria corrente riferita al valore nominale e per generare il relativo allarme A61. Viene calcolata con la formula:
[MAX (L1-L2-L3) = MIN (L1-L2-L3)] / Valore corrente nominale.

P15.11 - Ritardo di intervento asimmetria di corrente per la soglia del parametro precedente.
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M16 — TEST AUTOMATICO Udm Default Range
P16.01 | Abilitazione TEST automatico OFF OFF/ON/ON-RESET
P16.02 | Intervallo tra i TEST a9 7 1-60
P16.03 | Abilitazione TEST al lunedi ON OFF / ON
P16.04 | Abilitazione TEST al martedi ON OFF / ON
P16.05 | Abilitazione TEST al mercoledi ON OFF / ON
P16.06 | Abilitazione TEST al giovedi ON OFF / ON
P16.07 | Abilitazione TEST al venerdi ON OFF / ON
P16.08 | Abilitazione TEST al sabato ON OFF / ON
P16.09 | Abilitazione TEST alla domenica ON OFF /ON
P16.10 | Ora inizio TEST h 12 00-23
P16.11 | Minuti inizio TEST min 00 00-59
P16.12 | Durata del TEST min 10 1-600
P16.13 | TEST automatico con commutazione del carico OFF OFF
Carico
Carico fittizio
P16.14 | Esecuzione TEST automatico anche con stop esterno attivato OFF OFF/ON

P16.01 - OFF = TEST automatico disabilitato. ON = Attiva I'esecuzione del test periodico. Questo parametro puo essere modificato direttamente dal frontale senza accedere al setup (vedere capitolo Test Automatico)
ed il suo stato corrente & visualizzato nella apposita pagina del display.
ON-RESET = Se il generatore viene avviato prima del Test Automatico, il giorno e I'ora del successivo Test vengono nuovamente ricalcolati (come se il TEST AUTOMATICO fosse stato appena eseguito alla
data impostata).
P16.02 - Tempo d'intervallo tra un test periodico ed il successivo. Se nel giorno della scadenza del periodo il test non ¢ abilitato, I'intervallo verra allungato di conseguenza al successivo giorno abilitato.
P16.03...P16.09 - Abilita I'esecuzione del test automatico nei singoli giorni della settimana. OFF significa che in quel giorno il test non verra eseguito.
Attenzione! L'orologio datario deve essere impostato correttamente.
P16.10 - P16.11 - Stabilisce I'ora e i minuti di inizio del test periodico. Attenzione! L'orologio datario deve essere impostato correttamente.
P16.12 - Durata in minuti del test periodico.
P16.13 - Gestione del carico durante I'esecuzione del test periodico: OFF = Il carico non viene commutato. Carico = Abilita la commutazione del carico dalla rete al generatore.
Carico fittizio = Viene inserito il carico fittizio, mentre il carico dellimpianto non viene commutato.
P16.14 - ON = Esegue il test periodico anche se I'ingresso programmato con la funzione Stop esterno risulta attivato.

M17 — MANUTENZIONE (MNTn, n=1...3) Udm Default Range

P17.n.01 | Intervallo di manutenzione n h OFF OFF/1-99999

P17.n.02 | Conteggio intervallo manutenzione n Ore motore Ore totali
Ore motore
Ore carico

Nota: Questo menu & diviso in 3 sezioni, riferite ai 3 intervalli di manutenzione indipendenti MNT1...MNT3.

P17.n.01 - Definisce il periodo di manutenzione programmata, espresso in ore. Se impostato ad OFF, questo intervallo di manutenzione ¢ disabilitato.

P17.n.02 - Definisce come deve essere contato il trascorrere del tempo per Iintervallo di manutenzione specifico: Ore Totali = Viene contato il tempo effettivo trascorso dalla data della precedente manutenzione.
Ore motore = \engono contate le ore di funzionamento del motore.
Ore carico = Vengono contate le ore in cui il generatore ha alimentato il carico.

M18 — INGRESSI PROGRAMMABILI (INPn, n=1...20) Udm Default Range
P18.n.01 | Funzione Ingresso INPn (varie) (Vedi Tabella
funzioni ingressi)
P18.n.02 | Indice canale (x) OFF OFF/1...99
P18.n.03 | Tipo contatto NO NO/NC
P18.n.04 | Ritardo chiusura S 0.05 0.0-6000.0
P18.n.05 | Ritardo apertura S 0.05 0.0-6000.0

Nota: Questo menu & diviso in 20 sezioni, riferite ai 20 possibili ingressi digitali INP1...INP20 gestibili dal’'RGK800, di cui INP1..INP8 sulla scheda base e INP9...INP20 sugli eventuali moduli di espansione.

Gli ingressi 17-18-19-20 si riferiscono agli ingressi analogici FUEL, TEMP, PRESS e AUX quando la funzione viene impostata su OFF. Esempio: se P10.01 & impostato a OFF il morsetto FUEL sara utilizzato

come ingresso digitale INP17.

P18.n.01 - Scelta della funzione dell'ingresso selezionato (vedi tabella funzioni ingressi programmabili; vedi pag. 33).

P18.n.02 - Indice eventualmente associato alla funzione programmata al parametro precedente. Esempio: Se la funzione dellingresso & impostata su Esecuzione menu comandi Cxx, e si vuole far si che questo
ingresso esegua il comando C.07 del menu comandi, allora va impostato al valore 7.

P18.n.03 - Scelta del tipo di contatto NO (normalmente aperto) o NC (normalmente chiuso).

P18.n.04 - Ritardo alla chiusura del contatto sull'ingresso selezionato.

P18.n.05 - Ritardo all'apertura del contatto sull'ingresso selezionato.
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M19 — USCITE PROGRAMMABILI (OUTn, n=1...16) Udm Default Range
P19.n.01 | Funzione uscita OUTn (varie) (Vedi Tabella
funzioni uscite)
P19.n.02 | Indice funzione (x) OFF OFF/1...99
P19.n.03 | Uscita normale / inversa NOR NOR / REV

Nota: Questo menu & diviso in 16 sezioni, riferite alle 16 possibili uscite digitali OUT1...0UT16 gestibili dall’RGK800, di cui OUT1..0UT10 sulla scheda base e OUT11...0UT16 sugli eventuali moduli di

espansione.
P19.n.01 - Scelta della funzione della uscita selezionata (vedi tabella funzioni uscite programmabili; vedi pag. 34).

P19.n.02 - Indice eventualmente associato alla funzione programmata al parametro precedente. Esempio: Se la funzione dell'uscita & impostata sulla funzione Allarme Axx, e si vuole far si che questa uscita si ecciti

quando si verifica I'allarme A31, allora va impostato al valore 31.
P19.n.03 - Imposta lo stato della uscita quando la funzione ad essa associata non & attiva: NOR = uscita diseccitata, REV = uscita eccitata.

M20 — COMUNICAZIONE (COMn, n=1...3)

UdM

Default

P20.n.01 | Indirizzo seriale nodo

01

P20.n.02 | Velocita seriale

bps

9600

P20.n.03 | Formato dati

8 bit—n

8 bit-n (no parita)
8 bit, dispari
8 bit, pari
7 bit, dispari
7 bit, pari

P20.n.04 | Bit di stop

1-2

P20.n.05 | Protocollo

(varie)

Modbus RTU

Modbus ASCII
Modbus TCP
Propr. ASCII

P20.n.06 | Indirizzo IP

192.168.1.1

000.000.000.000 -
255.255.255.255

P20.n.07 | Subnet mask

0.0.0.0

000.000.000.000 -
255.255.255.255

P20.n.08 | Porta IP

1001

0-9999

P20.n.09 | Funzione canale

Slave

Slave
Gateway
Mirror
GPS

P20.n.10 | CLIENT/SERVER

Server

Client
Server

P20.n.11 | IP server remoto

0.0.0.0

000.000.000.000 -
255.255.255.255

P20.n.12 | Porta IP server remoto

1001

0-9999

P20.n.13 | Indirizzo IP gateway

0.0.0.0

000.000.000.000 —
255.255.255.255

Nota: questo menu é diviso in 3 sezioni, per i canali di comunicazione COM1..3.

I canale COM1 identifica la porta RS485 di serie, mentre COM2 e COM3 sono riservati alle eventuali porte di comunicazione su moduli di espansione EXP.

La porta di programmazione frontale a infrarossi ha parametri di comunicazione fissi e quindi non necessita di alcun menu di impostazione.
P20.n.01 - Indirizzo seriale (nodo) del protocollo di comunicazione.

P20.n.02 - Velocita di trasmissione della porta di comunicazione.

P20.n.03 - Formato dati. Impostazioni a 7 bit possibili solo per protocollo ASCII.

P20.n.04 — Numero bit di stop.

P20.n.05 - Scelta del protocollo di comunicazione.

P20.n.06, P20.n.07, P20.n.08 - Coordinate TCP-IP per applicazioni con interfaccia Ethernet. Non utilizzati con altri tipi di moduli di comunicazione.
P20.n.09 - Modo di funzionamento della porta. Slave = funzionamento normale, I'apparecchio risponde aimessaggi di un master esterno.

Gateway = L'apparecchio analizza in locale i messaggi a lui destinati (indirizzo seriale) e invece inoltra attraverso la interfaccia RS485 quelli destinati ad altri nodi. Vedere capitolo Canali di comunicazione.

Mirror = il canale di comunicazione & utilizzato per il collegamento di un pannello ripetitore RGK...RD. GPS = abilitazione canale per collegamento modulo GPS.

P20.n.10 - Seleziona se 'RGK800 funziona come client o server.
P20.n.11, P20.n.12, P20.n.13 - Coordinate TCP-IP quando si seleziona la modalita CLIENT.
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M21 - CANBUS Udm Default Range

P21.01 | Tipo ECU Motore OFF OFF
GENERIC J1939
VOLVO EDC
VOLVO EMS
VOLVO EMS2
SCANIA S6
DEUTZ EMR2
PERKINS 2800
JOHN DEERE
IVECO NEF
IVECO CURSOR

P21.02 | Modo operativo ECU M M
M+E
M+E+T
M+E+T+C
P21.03 | Alimentazione ECU S ON OFF-1...600-ON

P21.04 | Ridirezione allarmi da CAN OFF OFF-ON

P21.01 - Scelta del tipo di ECU del motore. Se la ECU che si intende utilizzare non fa parte della lista di quelle possibili, scegliere Generic J1939. In questo caso 'RGK800 analizza solo i messaggi sul CAN che
aderiscono alla norma SAE J1939.

P21.02 - Modo di comunicazione sul CAN bus. M = solo Misure. L' RGK800 cattura solo le misure (pressioni, temperature ecc) inviate sul CAN dalla ECU del motore.
M+E - Oltre a leggere le misure, 'RGK800 cattura e visualizza i messaggi diagnostici e di allarme emessi dalla ECU.
M+E+T - Come precedente, ma in pitl 'RGK800 trasmette sul CANBus i comandi necessari per 'azzeramento della diagnostica, ecc.
M+E+T+C = Come precedente, ma in pill vengono anche gestiti i comandi di start/stop motore via CANbus.

P21.03 - Tempo di prolungamento della alimentazione della ECU tramite 'uscita programmata con la funzione Alimentazione ECU, dopo che I'elettrovalvola carburante & stata diseccitata. Questo & anche il tempo per il
quale viene alimentata la ECU dopo che sono stati premuti dei tasti sulla tastiera frontale, in modo da poter leggere le misure da essa fornite. Se impostato a OFF & disabilitata 'alimentazione ECU mentre a
ON la ECU & alimentata costantemente.

P21.04 - Alcuni degli allarmi principali vengono generati tramite messaggio CAN invece che in modo tradizionale.
OFF = gli allarmi (olio, temperatura ecc.) sono gestiti in modo standard. Le segnalazioni diagnostiche della ECU sono visualizzate sulla apposita pagina Diagnostica CAN. Di solito tutti gli allarmi da CAN
generano anche i cumulativi Lampada gialla (preallarme) o Lampada rossa (allarme critico), gestibili con le loro proprieta.
ON = | messaggi diagnostici da CAN che hanno un diretto corrispondente nella tabella allarmi generano anche questo allarme,oltre ai consueti lampada gialla e lampada rossa. Vedere il capitolo sugli allarmi
per la lista di quelli ridirezionabili.

M22 - GESTIONE CARICO Udm Default Range
P22.01 | Avviamento su soglia potenza kW OFF OFF-ON
P22.02 | Soglia avviamento generatore kW 0 0-9999
P22.03 | Ritardo soglia avviamento S 0 0-9999
P22.04 | Soglia arresto kw 0 0-9999
P22.05 | Ritardo soglia arresto s 0 0-9999
P22.06 | Gestione carico fittizio (dummy load) OFF OFF
1 STEP
2 STEP
3 STEP
4 STEP
PHASE-POW
P22.07 | Soglia inserimento step dummy load kW 0 0-9999
P22.08 | Ritardo inserimento dummy load S 0 0-9999
P22.09 | Soglia sgancio step dummy load kw 0 0-9999
P22.10 | Ritardo sgancio dummy load S 0 0-9999
P22.11 | Tempo ON dummy load min OFF OFF/1-600
P22.12 | Tempo OFF dummy load min OFF QOFF/1-600
P22.13 | Gestione sgancio carichi (load shedding) OFF OFF
1 STEP
2 STEP
3 STEP
4 STEP
P22.14 | Soglia inserimento step load shedding kw 0 0-9999
P22.15 | Ritardo inserimento load shedding s 0 0-9999
P22.16 | Soglia sgancio step load shedding kW 0 0-9999
P22.17 | Ritardo sgancio load shedding S 0 0-9999
P22.18 | Soglia allarme kW max % OFF OFF/1-250
P22.19 | Ritardo soglia KW max s 0 0-9999

P22.01...P22.05 - Utilizzati per avviare il generatore quando il carico supera una soglia in kW misurata sul ramo rete, normalmente con lo scopo di non eccedere il limite massimo concesso dall’ente fornitore di
energia, alimentando il carico con il generatore. Quando il carico scende sotto la soglia di P22.04, il generatore viene arrestato ed il carico ricommutato sulla rete.

P22.06 - 1-2-3-4 STEP = Abilitazione gestione carico fittizio e definizione del numero di gradini (step) da cui esso & composto. Quando il carico sul generatore & troppo basso, vengono inseriti dei carichi fittizi per il
numero massimo di step qui impostati, secondo una logica incrementale.
PHASE-POW = Gestisce il carico fittizio considerando la potenza di fase. Nelle funzioni uscite lo STEP1 corrisponde alla fase L1, lo STEP2 alla fase L2, lo STEP3 alla fase L3. Le soglie di ON e OFF si
riferiscono alla potenza di fase.

P22.07...P22.10 - Soglie e ritardi per la inserzione o la disinserzione di uno step del carico fittizio.

P22.11-P22.12 - Se abilitati, fanno si che il carico fittizio venga inserito e disinserito ciclicamente con i periodi definiti da questi parametri.

P22.13 - Abilitazione gestione carichi non prioritari (load shedding) e definizione del numero di sezioni di carico scollegabili. Quando il carico sul generatore & troppo alto, in modo automatico, vengono sezionati dei
carichi non prioritari in varie sezioni, secondo una logica incrementale.

P22.14...P22.17 - Soglie e ritardi per la disinserzione o la inserzione di una sezione di carico non prioritario.

P22.18-P22.19 - Soglia e ritardo per la generazione dell’allarme A35 - Superamento soglia kW generatore.
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M23 - VARIE UdM Default Range
P23.01 | Precarica ore di noleggio h OFF OFF/1-99999
P23.02 | Modo conteggio ore noleggio Ore motore Ore totali
Ore motore
QOre carico
P23.03 | Abilitazione ingresso emergenza ON QFF/ON
P23.04 | Funzione mutual standby OFF OFF
Com1
com2
Ccom3
P23.05 | Modo alternanza mutual standby Start Start
Tempo
P23.06 | Tempo di alternanza mutual standby h 12 1-1000
P23.07 | Modo remotazione allarmi OFF OFF
ouT
CAN
P23.08 | Modo funzionamento EJP Normale Normale
EJP
EJP-T
SCR
P23.09 | Ritardo avviamento EJP min 25 0-240
P23.10 | Ritardo commutazione EJP min 5 0-240
P23.11 | Blocco ricommutazione EJP ON OFF/ON
P23.12 | Start su allarme feedback rete OFF OFF/ON
P23.13 | Uscita modalita operativa OFF OFF
0
M
0+M
P23.14 | Analisi armonica OFF
THD
HAR

P23.01 - Numero di ore di noleggio da pre-caricare nel contatore quando viene eseguito il comando C16 - Ricarica ore noleggio.

P23.02 - Modo decremento del contatore ore di noleggio. Quando questo contatore arriva a zero, viene generato I'allarme A48 - Ore di noleggio esaurite.
Ore totali = Decremento in base al tempo reale trascorso. Ore motore = Ore di funzionamento del motore. Ore carico = Ore di alimentazione carico.

P23.03 - Abilitazione dell'ingresso di emergenza incorporato nel morsetto +COM1, comune positivo delle uscite OUT1 e OUT2 (funzione di default: EV carburante e Start).
ON = Quando +COM1 viene scollegato dal positivo della batteria, viene generato automaticamente I'allarme A23 - Arresto di emergenza.
OFF = scollegando +COM1 dal positivo batteria non viene generato alcun allarme.

P23.04 - Abilitazione della funzione Mutual standby e definizione della porta di comunicazione utilizzata per il collegamento con il generatore alternativo.

P23.05 - Modo alternanza dei gruppi per la funzione mutual standby. Start = I'alternanza fra i gruppi avviene ad ogni nuova richiesta di intervento. In caso di necessita viene avviato il gruppo con il minor numero di
ore parziali di funzionamento, ed esso rimane in moto fino a che non & pitl necessaria la marcia (le condizioni che hanno determinato I'avviamento vengono meno).
Tempo = In caso di necessita viene avviato il gruppo con il minor numero di ore di funzionamento, ed esso rimane in moto fino a che & trascorso il tempo in ore programmato con il parametro seguente.
Quando questa condizione si verifica, il carico viene passato da un gruppo allaltro.

P23.06 - Ore massime di funzionamento consecutivo in mutual standby. Vedere parametro precedente.

P23.07 - Tipo di collegamento fra RGK80O e unita remotazione relé RGKRR. OFF = comunicazione disabilitata.
0UT = Comunicazione tramite una uscita programmabile impostata sulla funzione Remotazione allarmi, collegata all'ingresso digitale del’RGKRR.
CAN = RGK800 e RGKRR comunicano attraverso interfaccia CAN. Salvo diversa indicazione per una ECU specifica, & normalmente possibile comunicare contemporaneamente con RGKRR ed ECU motore
sulla stessa linea CAN. Vedere manuale operativo RGKRR per maggiori dettagli.

P23.08 — Normale = Modalita standard di funzionamento in modalita AUT.
EJP = vengono utilizzati 2 ingressi programmabili impostati con le funzioni Avviamento a distanza e Telecommutazione per il funzionamento come EJP. Quando si chiude I' ingresso di avviamento viene
attivato il tempo ritardo avviamento motore (P23.09) al termine del quale viene eseguito il ciclo di avviamento. Successivamente, al sopraggiungere del consenso di telecommutazione, se il motore & partito
regolarmente, il carico viene commutato dalla rete al generatore. Il carico ritorna sulla rete all'apertura del consenso telecommutazione ed il gruppo esegue il ciclo di arresto all'apertura dell'ingresso di start.
La funzione EJP e' abilitata solo se il controllore ' in modalita automatico. Le protezioni e gli allarmi funzionano come di consueto.
EJP-T = La funzione EJP/T & una variante semplificata della precedente EJP, dove la partenza del motore viene comandata in modo identico, ma la commutazione del carico avviene a tempo anziché con un
segnale esterno apposito. Questa funzione impiega quindi un solo ingresso digitale, ciog quello di avviamento. Il tempo di ritardo per effettuare la commutazione parte da quando viene chiuso il comando di
avviamento, ed & impostabile tramite il parametro P23.10 Ritardo di commutazione.
SCR = La funzione SCR e’ molto simile alla funzione EJP. In questa modalita I'ingresso di avviamento abilita la partenza del gruppo come in EJP, ma senza attendere il tempo di ritardo P23.09. Lingresso di
telecommutazione ha ancora la funzione di consenso alla commutazione che avviene dopo il Ritardo commutazione P23.10.

P23.09 - Ritardo fra la chiusura del segnale EJP di avviamento del generatore e I'inizio del ciclo di avviamento.

P23.10 - Ritardo di commutazione del carico da rete a generatore in modalita EJP e SCR.

P23.11 - Se ON, in modalita EJP e EJP-T il carico non viene ricommutato sul lato rete in caso di avaria del generatore, ma solo quando i segnali sugli ingressi EJP danno il consenso.

P23.12 - Se ON, in caso di avaria del dispositivo di commutazione lato rete che ne comporti la mancata chiusura e la conseguente generazione dell'allarme A41 - Anomalia contattore rete, il motore viene avviato e il
carico commutato sul generatore.

P23.13 - Definisce in quale delle modalita operative si deve attivare I'uscita programmata con la funzione Modo di funzionamento. Ad esempio, se si programma questo parametro su O+M, I'uscita Modo di
funzionamento verra attivata quando RGK800 si trova in modalita OFF oppure MAN.

P23.14 - Definisce se deve essere effettuata I'analisi armonica sulle forme d’onda di tensione e corrente del generatore. OFF = Analisi armonica non effettuata.
THD = Solo calcolo e visualizzazione THD (Total Harmonic Distortion). THD+HAR = Calcolo e visualizzazione del THD, dello spettro armonico e delle forme d’onda.
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M24 - SOGLIE LIMITE (LIMn, n =1...16) Udm Default Range
P24.n.01 | Misura di riferimento OFF OFF-
(lista misure)
AINX
CNTx
P24.n.02 | Sorgente misura di riferimento OFF OFF
RETE
GEN
P24.n.03 | Nr. Canale (x) 1 1.99
P24.n.04 | Funzione Max Max
Min
Min+Max
P24.n.05 | Soglia superiore 0 -9999...+9999
P24.n.06 | Moltiplicatore x1 /100 - x10k
P24.n.07 | Ritardo S 0 0.0-600.0
P24.n.08 | Soglia inferiore 0 -9999...49999
P24.n.09 | Moltiplicatore x1 /100 - x10k
P24.n.10 | Ritardo S 0 0.0-600.0
P24.n.11 | Stato a riposo OFF OFF-ON
P24.n.12 | Memoria OFF OFF-ON

Nota: questo menu é diviso in 16 sezioni, per le soglie limite LIM1..16.

P24.n.01 - Definisce a quale delle misure fornite dal’RGK800 applicare la soglia limite.

P24.n.02 - Se la misura di riferimento & una misura elettrica, qui si definisce se essa € riferita alla rete o al generatore.

P24.n.03 - Se la misura di riferimento & una misura interna multicanale (esempio AINXx), qui si definisce quale canale.

P24.n.04 - Definisce il modo di funzionamento della soglia limite. Max = LIMn attivo quando la misura supera P24.n.03. P24.n.06 & la soglia di ripristino.
Min = LIMn attivo quando la misura & inferiore a P24.n.06. P24.n.03 ¢ la soglia di ripristino. Min+Max = LIMn attivo quando la misura & superiore a P24.n.03 oppure inferiore a P24.n.06.

P24.n.05 - P24.n.06 - Definiscono la soglia superiore, che & data dal valore di P24.n.05 moltiplicato per P24.n.06.

P24.n.07 - Ritardo di intervento sulla soglia superiore.

P24.n.08, P08.n.09, P08.n.10 — come sopra, riferiti alla soglia inferiore.

P24.n.11 - Permette di invertire o stato del limite LIMn.

P24.n.12 - Definisce se la soglia rimane memorizzata e va azzerata manualmente tramite menu comandi (ON) o se si ripristina automaticamente (OFF).

M25 - CONTATORI (CNTn, n=1...8) Udm Default Range
P25.n.01 | Sorgente conteggio OFF OFF
ON
INPx
0UTx
LIMx
REMx
PLCx
RALx
P25.n.02 | Numero canale (x) 1 1-99
P25.n.03 | Moltiplicatore 1 1-1000
P25.n.04 | Divisore 1 1-1000
P25.n.05 | Descrizione del contatore CNTn (Testo - 16 caratteri)
P25.n.06 | Unita di misura UMn (Testo — 6 caratteri)
P25.n.07 | Sorgente di reset OFF OFF-ON-INPx-
OUTX-LIMx-
REMXx-PLCx-RALX
P25.n.08 | Numero canale (x) 1 1-16

Nota: questo menu é diviso in 8 sezioni, per i contatori CNT1..8.

P25.n.01 - Segnale che provoca I'incremento del conteggio (sul fronte di salita). Pud essere la messa in tensione del’lRGK800 (ON), il superamento di una soglia (LIMx), 'attivazione di un ingresso esterno (INPx),
una condizione logica (PLCx), ecc.

P25.n.02 — Numero del canale x riferito al parametro precedente.

P25.n.03 - K moltiplicativo. Gli impulsi contati vengono moltiplicati per questo valore prima di essere visualizzati.

P25.n.04 - K frazionario. Gli impulsi contati vengono divisi per questo valore prima di essere visualizzati. Se diverso da 1, il contatore viene visualizzato con 2 cifre decimali.

P25.n.05 — Descrizione del contatore. Testo libero 16 caratteri.

P25.n.06 — Unita di misura del contatore. Testo libero 6 caratteri.

P25.n.07 — Segnale che provoca I'azzeramento del conteggio. Fino a che questo segnale & attivo il conteggio rimane al valore zero.

P25.n.08 — Numero del canale x riferito al parametro precedente.

M26 - PAGINE UTENTE (PAGn, n=1...4) Udm Default Range
P26.n.01 | Abilitazione pagina OFF OFF - ON
P26.n.02 | Titolo PAGn (testo 16 char)
P26.n.03 | Misura 1 OFF OFF-(tutte le misure)
P26.n.04 | Misura 2 OFF OFF-(tutte le misure)
P26.n.05 | Misura 3 OFF OFF-(tutte le misure)

Nota: questo menu & diviso in 4 sezioni, per le pagine utente PAG1...PAG4.

P26.n.01 - Abilita la pagina utente PAGN.

P26.n.02 - Titolo della pagina utente. Testo libero.

P26.n.03, P26.n.04, P26.n.05 - Misure che verranno visualizzate nei riquadri della pagina utente.
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M27 - REMOTAZIONE ALLARMI /STATI (RALn, n = 1...24) Udm Default Range
P27.n.01 | Funzione uscita RALn (varie) (Vedi tabella
funzioni uscita)
P27.n.02 | Indice funzione (x) OFF OFF/1...99
P27.n.03 | Uscita normale / inversa NOR NOR / REV

Nota: questo menu é diviso in 24 sezioni, per le variabili di remotazione stati/allarmi RAL1...RAL24, disponibili in abbinamento alla unita esterna RGKRR.

P27.n.01 - Seleziona la funzione della uscita remota RALN. Le uscite remote (relé della unitd remota RGKRR) possono assumere le stesse funzioni delle uscite locali, inclusi gli stati operativi, gli allarmi, ecc.

P27.n.02 - Indice eventualmente associato alla funzione programmata al parametro precedente. Esempio: Se la funzione dell’'uscita remota & impostata sulla funzione Allarme Axx, e si vuole far si che questa uscita si
ecciti quando si verifica I'allarme A31, allora va impostato al valore 31.

f P27.n.03 - Imposta lo stato della uscita quando la funzione ad essa associata non € attiva: NOR = uscita diseccitata, REV = uscita eccitata.
§ M28 - INGRESSO RESISTIVO PROGR. Udm Default Range
P28.01 | Curva sensore resistivo OFF OFF
VDO
VEGLIA
DATCON
CUSTOM
P28.02 | Offset sensore resistivo Ohm 0 -30.0...+30.0
P28.03 | Descrizione AINn (Testo - 16 caratteri)
P28.04 | Unita di misura UMn (Testo - 6 caratteri)
P28.05 | K moltiplicazione coordinate asse X 1.000 0.001-10.000
P28.06 | Offset coordinate asse X 0 -1000...+1000

P28.01 - Seleziona quale curva Misura/Ohm utilizzare. Le curve possono essere impostate liberamente utilizzando il software Customization manager.

P28.02 - Permette di aggiungere o togliere un offset in Ohm alla curva impostata, per compensare ad esempio la lunghezza dei cavi. Questo valore pud essere anche impostato senza entrare in setup, tramite la funzione
rapida nel menu comandi che consente di vedere le misure mentre si esegue la taratura.

P28.03 - Descrizione della misura associata al sensore resistivo programmabile (testo libero).

P28.04 - Unita di misura (testo libero).

P28.05 - K moltiplicativo delle coordinate dell'asse X definite nel software Customization manager nella sezione AUX Sensor.

P28.06 — Valore di offset da sommare ad ogni coordinata dell'asse X definite nel software Customization manager nella sezione AUX Sensor.

Esempio: A = valore asse X definite nel software Customization manager nella sezione AUX Sensor.
B = P20.05
C = P20.06
Nuovo valore asse X = (A*B) + C.

M29 - INGRESSI ANALOGICI (AINn, n=1...6) Udm Default Range
P29.n.01 | Tipo di ingresso OFF OFF
0..20mA
4...20mA
0...10v
-5V...45V
PT100
P29.n.02 | Valore inizio scala 0 -9999 - +9999
P29.n.03 | Moltiplicatore x1 /100 - x1k
P29.n.04 | Valore fondo scala 0 -9999 - +9999
P29.n.05 | Moltiplicatore x1 /100 - x1k
P29.n.06 | Descrizione AINn (Testo - 16 caratteri)
P29.n.07 | Unita di misura UMn (Testo — 6 caratteri)

Nota: questo menu é diviso in 6 sezioni, per gli ingressi analogici AIN1...AIN6, disponibili in abbinamento ai moduli di espansione EXP1004.

P29.n.01 - Specifica il tipo di sensore collegato all'ingresso analogico. A seconda del tipo selezionato, il sensore dovra essere collegato al morsetto opportuno. Vedere manuale modulo di ingresso.

P29.n.02 e P29.n.03 - Definiscono il valore da visualizzare quando il segnale del sensore & al minimo, cioé all'inizio del range definito dal tipo (OmA, 4mA, 0V, -5V ecc). Nota: questi parametri non vengono utilizzati
quando il sensore & di tipo PT100.

P29.n.04 e P29.n.05 - Definiscono il valore da visualizzare quando il segnale del sensore & al massimo, cioé al fondoscala del range definito dal tipo (20mA,10V, +5V, ecc). Questi parametri non vengono utilizzati
quando il sensore & di tipo PT100.

P29.n.06 — Descrizione della misura legata all'ingresso analogico. Testo libero 16 caratteri.

P29.n.07 - Unita di misura. Testo libero 6 caratteri. Se I'ingresso & di tipo PT100 e il testo dell’ unita di misura ¢ °F, la visualizzazione della temperatura sara in gradi Fahrenheit, altrimenti sara in gradi Celsius.

Esempio applicativo: Lingresso analogico AIN3 dovra leggere un segnale 4...20mA da un sensore di livello elettronico, che dovra essere indicato sul display con la descrizione 'Livello serbatoio riserva’, e con un
fondo scala di 1500 litri.

Programmiamo quindi la sezione 3 di questo menu, riferita a AIN3.

P29.3.01 = 4...20mA

P29.3.02=0 (0 x 1 =0 litri, valore inizio scala corrispondente a 4mA)

P29.3.03 = x1

P29.3.04 = 1500 (1500 x 1 = 1500, valore fondo scala riferito a 20mA)

P29.3.05 = x1

P29.3.06 = ‘Liv. Serbatoio riserva’

P29.3.07 = ‘litri’
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M30 - USCITE ANALOGICHE (AOUn, n=1...6) Udm Default Range
P30.n.01 | Tipo di uscita OFF OFF
0..20mA
4...20mA
0...10v
-5V...+5V
P30.n.02 | Misura di riferimento OFF OFF- (misure)
P30.n.03 | Sorgente di riferimento OFF OFF
RETE
GEN
P30.n.04 | Numero canale (x) 1 1-99
P30.n.05 | Valore inizio scala 0 -9999 - +9999
P30.n.06 | Moltiplicatore x1 /100 - x10k
P30.n.07 | Valore fondo scala 0 -9999 - +9999
P30.n.08 | Moltiplicatore x1 /100 - x10k

Nota: questo menu & diviso in 6 sezioni, per le uscite analogiche AOU1...AOUS, disponibili in abbinamento ai moduli di espansione EXP1005.

P30.n.01 - Specifica il tipo di segnale analogico in uscita. A seconda del tipo selezionato, il collegamento dovra essere effettuato sul morsetto opportuno. Vedere il manuale del modulo di uscita analogica.
P30.n.02 - Misura da cui dipende il valore dell'uscita analogica.

P30.n.05 e P30.n.06 - Definiscono il valore della misura che corrisponde ad un valore in uscita al minimo del range (OmA, 4mA, 0V, -5V, ecc).

P30.n.07 e P30.n.08 - Definiscono il valore della misura che corrisponde al massimo del range (20mA,10V, +5V, ecc).

Esempio applicativo: L'uscita analogica AOU2 dovra emettere un segnale 0..20mA proporzionale alla potenza attiva totale in uscita dal generatore, da 0 a 500 kW. Programmiamo quindi la sezione 2 di questo menu,
riferita a AOU2.

P30.2.01 =0...20mA

P30.2.02 = kW tot

P30.2.03 = GEN

P30.2.04 =1 (non utilizzato)

P30.2.05=0 (0x1=0W,valore inizio scala)

P30.2.06 = x1
P30.2.07 =500 (500 x 1k = 500 kW, valore fondo scala)
P30.2.08 = x1k
M31 - IMPULSI ENERGIA (PULn,n=1...6) Udm Default Range
P31.n.01 | Sorgente impulso OFF OFF
kWh M
kWh G
kvarh M
kvarh G
kVA M
kVA G
P31.n.02 | Unita di conteggio 100 10/100/1k/10k
P31.n.03 | Durata impulso S 0.1 0.1-1.00
Nota: questo menu é diviso in 6 sezioni, per la generazione delle variabili impulso sul consumo energia PUL1...PUL6.
P31.n.01 - Definisce da quale contatore di energia deve essere generato I'impulso, fra i 6 possibili contatori gestiti dal’RGK800.
kWh M = energia attiva rete. kWh G = energia attiva generatore. kvarh M = energia reattiva rete. kvarh G = energia reattiva generatore.
KVA M = energia apparente rete. kVA G = energia apparente generatore.
P31.n.02 - Quantita di energia che deve accumularsi per I'emissione di un impulso (esempio 10Wh, 100Wh, 1kWh, ecc.).
P31.n.03 - Durata dellimpulso.
Esempio applicativo: Ad ogni 0,1 kWh in uscita dal generatore, dovra essere generato un impulso della durata di 500ms sulla uscita OUT10.
Innanzitutto bisogna creare una variabile interna impulso, ad esempio PUL1. Quindi programmiamo la sezione 1 di questo menu come segue:
P31.1.01 = kWh G (energia attiva generatore)
P31.1.02 = 100Wh (corrispondenti a 0,1 kWh)
P31.1.03=05
A questo punto bisognera impostare 'uscita OUT10 legandola alla variabile impulso PUL1:
P19.10.01 = PULx
P19.10.02 = 1 (PULT)
P19.10.03 = NOR
M32 - ALLARMI UTENTE (UAn, n=1...8) Udm Default Range
P32.n.01 | Sorgente allarme OFF OFF
INPx
0UTx
LIMx
REMXx
PLCx
RALx
P32.n.02 | Numero canale (x) 1 1-8
P32.n.03 | Testo UAn (testo — 20 char)

Nota: questo menu é diviso in 8 sezioni, per la definizione degli allarmi utente UA1...UA8.

P32.n.01 - Definizione dell’ ingresso digitale o variabile interna la cui attivazione genera I'allarme utente.
P32.n.02 - Numero di canale riferito al parametro precedente.

P32.n.03 - Testo libero che comparira nella finestra di allarme.

Esempio applicativo: Lallarme utente UA3 deve essere generato dalla chiusura dell'ingresso INP5, e deve mostrare il messaggio ‘Sportelli aperti’.
In questo caso impostare la sezione di menu 3 (per I'allarme UA3):

P32.3.01 = INPx

P32.3.02=5

P32.3.03 = ‘Sportelli aperti’
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TABELLA ALLARMI
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CoD DESCRIZIONE PROPRIETA” ALLARMI DI DEFAULT

£ % ES| = | .= = £ % S g ~ = =]

£ | 2 |S5|5e|58| & 88| 5 |8/ 2 | 8| =
A1 Preallarme temperatura motore (sensore analogico) ) ° ) )
A02 | Alta temperatura motore (sensore analogico) [ [ [ [ ° [ [
A03 Guasto sensore analogico temperatura ® ® ° ° [} [}
A04 | Alta temperatura motore (sensore digitale) ) ) ° ° ) ) °
A0S Bassa temperatura motore (sensore analogico) ) ° )
A06 Preallarme pressione olio (sensore analogico) ° [ [ [
A07 Bassa pressione olio (sensore analogico) ) ) ° ° ° ) )
A08 | Guasto sensore analogico pressione ° ) ° ° °
A09 Bassa pressione olio (sensore digitale) ) ) ) ) ) ) [ [
A10 Guasto sensore digitale pressione ° ® ° ) ° )
A1 Preallarme livello carburante (sensore analogico) ) ° °
A12 | Basso livello carburante (sensore analogico) ° [ [
A13 | Guasto sensore analogico livello ) ) ) ) [
A4 Basso livello carburante (sensore digitale) ° ° ° [
A15 | Tensione batteria alta ) ° ) ° ) )
A16 | Tensione batteria bassa ° [ ° [J [ )
A17 Batteria inefficiente ) [ ° [ [} °
A18 | Avaria alternatore carica hatteria ° ° ) ° ° ° ) )
A19 | Avaria segnale “W / pick-up” [ [ [ [ [ [
A20 | Bassa velocita motore “W / pick-up” [ ° [J [ [ [
A21 Alta velocita motore “W / pick-up” ) ) ) ) ) ) )
A22 Mancato avviamento ° ° ° ° ° o °
A23 | Arresto di emergenza [ [ [ [ ° ° )
A24 | Arresto inaspettato [ [ [ [ [ ® [
A25 Mancato arresto ° [ ° ° [ ° )
A26 Bassa frequenza generatore ) ) ® ) ® ) ® ) )
A27 | Alta frequenza generatore [ [ [ [ [ [ [ )
A28 Bassa tensione generatore [ [ [ [ [ [ [ [
A29 Alta tensione generatore ° ) ® ® ° ® ° [}
A30 Asimmetria tensioni generatore ) ® ® ) ® ) )
A31 Massima corrente generatore [ [ [ [ [ [ [ [J
A32 Corto circuito generatore ° ) ° ® ° ) ° ®
A33 Sovraccarico generatore ® ° ® ® ) ® ° )
A34 Intervento protezione esterna generatore [ [ [ [ [ [ [ )
A35 | Superamento soglia kW generatore ° ° [ ° ° ° [ [
A36 Guasto a terra generatore [} ° ® ° ) ° ®
A37 Errata sequenza fasi generatore ° ® ® ° ® )
A38 Errata sequenza fasi rete ) )
A39 | Errata impostazione frequenza di sistema ° [
A40 Anomalia contattore generatore ° ° ° ® ° °
Add Anomalia contattore rete ) ° ) ) ° °
A42 Richiesta manutenzione 1 [ [ [ [J [J
A43 Richiesta manutenzione 2 ° ° ° [ [
Ad4 Richiesta manutenzione 3 ° ° ) ° °
A45 | Errore di sistema [d
A46 | Serbatoio troppo vuoto [ [ [ [
A47 Serbatoio troppo pieno ® °
A48 Ore di noleggio esaurite ® ) ® )
A49 Basso livello liquido radiatore ) ) ) ° ° ) ) )
A50 | Interruttore manuale chiuso ° ° [ [ [
A51 Interruttore manuale aperto [} ® ® ° ]
A52 | Allarme da carica batteria ) ) °
A53 | Allarme lampada rossa da CANbus ) ) ) ) [ ° [
A54 Allarme lampada gialla da CANbus ° ° )
A55 Errore da CANbus ° ) ° ° ° °
A56 Furto carburante ° [} ° ° )
A57 | Cambio configurazione non possibile ° ° [ [ ° [
A58 Acqua nel carburante ° ) ® ° ° ) ®
A59 Avaria pompa travaso carburante ) ) ® ) ) ® )
A60 Mutual standby errore collegamento )
A61 Asimmetria corrente [ [ [ [ [J ] [J [J
UAT | UA1
UA2 | UA2
UA3 | UA3
UA4 | UM
UA5 | UA5S
UA6 | UAG
UA7 | UA7
UA8 | UA8
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ALLARMI
- Al'sorgere di un allarme, il display mostra una icona di allarme, un codice identificativo e la descrizione dell'allarme nella lingua selezionata.

"TENSIONI CONCATENATE |

[a] N
AR23 4

ARRESTO b

DI EMERGENZA
- = e

- Se vengono premuti dei tasti di navigazione delle pagine, la finestra pop-up con le indicazioni di allarme scompare momentaneamente per poi ricomparire dopo alcuni secondi.
- Fintanto che un allarme ¢ attivo il LED rosso vicino all'icona di allarme sul frontale lampeggia.
- Se abilitati, gli allarmi acustici locali e remoti vengono attivati.
- lI'reset degli allarmi si puo effettuare in uno dei seguenti modi:
* premendo il tasto v/
 premendo il tasto OFF
- Passando in modalita operativa OFF si prevengono avviamenti indesiderati del motore a seguito del reset dellallarme stesso.
- Se I'allarme non si resetta, significa che persiste la causa che lo ha provocato.
- Inseguito al verificarsi di uno o pit allarmi, 'TRGK800 ha un comportamento dipendente dalla impostazione delle proprieta degli allarmi attivi.

PROPRIETA DEGLI ALLARMI

Ad ogni allarme, compresi gli allarmi utente (User Alarms, UAX) possono essere assegnate diverse proprieta:

- Allarme abilitato - Abilitazione generale dell’'allarme. Se non abilitato & come se non esistesse.

- Allarme ritenitivo - Rimane memorizzato anche se ¢ stata rimossa la causa che lo ha provocato.

- Allarme globale - Attiva I'uscita assegnata a questa funzione.

- Avaria meccanica - Attiva I'uscita assegnata a questa funzione.

- Avaria elettrica - Attiva 'uscita assegnata a questa funzione.

- Sirena - Attiva l'uscita assegnata a questa funzione, con le modalita definite nel menu Allarmi acustici.

- Arresto motore - Provoca I'arresto del motore.

- Raffreddamento motore - Provoca I'arresto del motore con ciclo di raffreddamento secondo le modalita programmate (durata, condizioni).
- Attivo con motore avviato - L'allarme viene generato solo quando il motore & in moto ed é trascorso il tempo di inserimento allarmi.

- Inibizione - Lallarme puo essere disabilitato temporaneamente tramite I'attivazione di un ingresso programmabile con la funzione Inibizione allarmi.
- Modem - Viene effettuato un collegamento modem con le modalita previste dai relativi dati di set-up impostati.

- No LCD - L'allarme viene gestito normalmente ma non viene visualizzato sul display.

DESCRIZIONE DEGLI ALLARMI

CoD DESCRIZIONE MOTIVAZIONE ALLARME
A1 Preallarme temperatura motore (sensore analogico) | Temperatura motore superiore alla soglia di preallarme impostata con P09.06.
A02 Alta temperatura motore (sensore analogico) Temperatura motore superiore alla soglia di allarme impostata con P09.07.
A03 Guasto sensore analogico temperatura Il sensore resistivo di temperatura risulta con circuito aperto (scollegato).
Se la misura proviene dal CAN, I'allarme viene generato da un apposito messaggio diagnostico.
A04 Alta temperatura motore (sensore digitale) Sovratemperatura del motore segnalata dall’attivazione dell'ingresso digitale programmato con apposita funzione.
A0S Bassa temperatura motore (sensore analogico) Temperatura motore inferiore alla soglia di allarme impostata con P09.08.
A06 Preallarme pressione olio (sensore analogico) Pressione olio motore inferiore alla soglia di preallarme impostata con P08.06.
Ao07 Bassa pressione olio (sensore analogico) Pressione olio motore inferiore alla soglia di allarme impostata con P08.07.
A08 | Guasto sensore analogico pressione Il sensore resistivo di pressione risulta con circuito aperto (scollegato).
Se la misura proviene dal CAN, I'allarme viene generato da un apposito messaggio diagnostico.
A09 | Bassa pressione olio (sensore digitale) Bassa pressione olio segnalata dall'attivazione dell'ingresso digitale programmato con apposita funzione.
A10 | Guasto sensore digitale pressione Con motore fermo da oltre un minuto, il sensore olio non & chiuso a segnalare mancanza di pressione.
Si presuppone quindi una interruzione del collegamento.
A1 Preallarme livello carburante (sensore analogico) Livello carburante inferiore alla soglia di preallarme impostata con P10.07.
A12 | Basso livello carburante (sensore analogico) Livello carburante inferiore alla soglia allarme impostata con P10.08.
A13 | Guasto sensore analogico livello Il sensore resistivo di livello carburante risulta con circuito aperto (scollegato).
A14 Basso livello carburante (sensore digitale) Basso livello del carburante segnalato dall'attivazione dell'ingresso digitale programmato con apposita funzione.
A15 Tensione batteria alta Tensione di batteria pill elevata della soglia impostata con P05.02 per un tempo superiore a P05.04.
A16 | Tensione batteria bassa Tensione di batteria pill bassa della soglia impostata con P05.03 per un tempo superiore a P05.04.
A17 Batteria inefficiente Tentativi di avviamento esauriti con abbassamento della tensione di batteria sotto la soglia minima di alimentazione
A18 Avaria alternatore carica batteria Si verifica quando viene rilevato il motore in moto (presenza tensione e/o frequenza del generatore o ‘W / pick-UP’) ma il segnale di alternatore
carica-batteria (D+) rimane sotto la soglia di tensione motore avviato P11.01 per piu di 4 secondi.
A19 | Avaria segnale “W / pick-up” Con misura di velocita abilitata, I'allarme si verifica quando viene rilevato il motore in moto (presenza segnale alternatore carica batteria o tensione

e/o frequenza del generatore) ma il segnale di velocita ‘W / pick-up’ non viene rilevato entro 5 secondi.
Se la misura proviene dal CAN, I'allarme viene generato da un apposito messaggio diagnostico.

A20 Bassa velocita motore “W / pick-up” Si verifica quando viene rilevato il motore in moto (presenza segnale alternatore carica batteria o tensione e/o frequenza del generatore),
non decelerato, e il segnale di velocita ‘W / pick-up’ rimane sotto la soglia di P07.05 per il tempo impostato in P07.06.

A21 Alta velocitd motore “W / pick-up” Si verifica quando il segnale di velocita ‘W / pick-up’ rimane sopra la soglia di P07.03 per il tempo impostato in P07.04.

A22 Mancato avviamento Si verifica quando, dopo avere effettuato il numero di tentativi di avviamento impostati, il motore non & partito.

A23 | Arresto di emergenza Allarme generato quando viene tolta alimentazione al morsetto +COM1 (con P23.03 abilitato) oppure dalla apertura di un ingresso digitale
programmato con la funzione ‘Arresto di emergenza’.

A24 | Arresto inaspettato Questo allarme si manifesta quando il motore si arresta autonomamente, dopo il tempo inserimento allarmi, senza che il controllore ne abbia
provocato intenzionalmente lo spegnimento.

A25 Mancato arresto Allarme generato se il motore non si & ancora fermato dopo 65 secondi dall'inizio della fase di arresto.

A26 Bassa frequenza generatore Allarme generato quando, con motore in moto, la frequenza del generatore & inferiore a P14.11 per il tempo impostato con P14.12.

A27 Alta frequenza generatore Allarme generato quando la frequenza del generatore & superiore a P14.09 per il tempo impostato con P14.10.

A28 | Bassa tensione generatore Allarme generato quando, con motore in moto, la tensione del generatore & inferiore a P14.01 per il tempo impostato con P14.14.

A29 Alta tensione generatore Allarme generato quando la tensione del generatore & superiore a P14.03 per il tempo impostato con P14.15.

A30 Asimmetria tensioni generatore Allarme generato quando lo shilanciamento fra le tensioni del generatore supera P14.07 per il tempo impostato da P14.08.
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DESCRIZIONE DEGLI ALLARMI

CoD DESCRIZIONE MOTIVAZIONE ALLARME

A31 Massima corrente generatore La corrente del generatore supera la soglia percentuale impostata con P15.01 per il tempo di ritardo impostato con P15.02.
Quando questo allarme si manifesta, prima di poterlo resettare si deve attendere il tempo di ripristino impostato con P15.05.

A32 | Corto circuito generatore La corrente del generatore supera la soglia percentuale impostata con P15.03 per il tempo di ritardo impostato con P15.04.

A33 | Sovraccarico generatore Intervento della protezione termica elettronica calcolata in base alla corrente percentuale e alla curva di protezione selezionata.
Quando questo allarme si manifesta, prima di poterlo resettare si deve attendere il tempo di ripristino impostato con P15.07.

A34 Intervento protezione esterna generatore Se programmato, si manifesta alla chiusura del contatto sull'ingresso digitale di protezione termica del generatore quando il gruppo elettrogeno
& in moto.

A35 Superamento soglia kW generatore La potenza attiva del generatore supera la soglia percentuale impostata con P22.18 per il tempo di ritardo impostato con P22.19.

A36 Guasto a terra generatore La corrente verso terra del generatore ha superato la soglia impostata in valore assoluto con P15.08 per il tempo di ritardo impostato con P15.09.

A37 | Errata sequenza fasi generatore La sequenza fasi del generatore non corrisponde a quella programmata.

A38 | Errata sequenza fasi rete La sequenza fasi della rete non corrisponde a quella programmata.

A39 Errata impostazione frequenza di sistema Allarme generato quando la frequenza del sistema non corrisponde alla frequenza nominale impostata.

A40 Anomalia contattore generatore Allarme generato se dopo il tempo impostato viene rilevata una discordanza tra lo stato dell’'uscita di comando e I'ingresso di feedback del
contattore / interruttore generatore.

A4l Anomalia contattore rete Allarme generato se dopo il tempo impostato viene rilevata una discordanza tra lo stato dell’'uscita di comando e I'ingresso di feedback del
contattore / interruttore rete.

A42 Richiesta manutenzione 1 Allarme generato quando le ore di manutenzione del relativo intervallo giungono a zero.

M3 | Richiesta manutenzione 2 Vedere menu M17. Utilizzare il menu comandi per ripristinare il ore funzionamento e azzerare I'allarme.

A44 | Richiesta manutenzione 3

A45 | Errore di sistema Si & verificato un errore interno al’RGK800. Contattare il nostro Servizio Clienti (Tel. 035 4282422; e-mail: service@LovatoElectric.com).

Ad6 | Serbatoio troppo vuoto Il relativo ingresso programmabile segnala serbatoio troppo vuoto (default attivo aperto).
La pompa di rabbocco viene arrestata.

A47 Serbatoio troppo pieno Il relativo ingresso programmabile segnala serbatoio troppo pieno (default attivo chiuso).
La pompa di rabbocco viene arrestata.

A48 | Ore di noleggio esaurite Allarme generato quando le ore di noleggio giungono a zero.
Utilizzare il menu comandi per ripristinare il funzionamento le ore di noleggio e azzerare I'allarme.

A49 Basso livello liquido radiatore Allarme generato quando il livello del liquido di raffreddamento e inferiore al livello minimo.
Attivato da ingresso digitale oppure da messaggio diagnostico CAN.

A50 Interruttore manuale chiuso Allarme generato in modalita MAN ed in fase di avviamento, se viene rilevato non attivo lo stato dell'ingresso programmato con la funzione
Allarme stato interruttore.

A51 Interruttore manuale aperto Allarme generato in modalita AUT e durante la fase di avviamento e motore in moto, se viene rilevato attivo lo stato dell'ingresso programmato
con la funzione Allarme stato interruttore.

A52 Allarme da carica batteria Allarme generato dallingresso programmato con la funzione Allarme carica batteria connesso ad un caricabatteria esterno quando la tensione di
rete € nei limiti.

A53 Allarme lampada rossa da CANbus Allarme globale generato sul CAN bus dalla ECU motore in concomitanza di anomalie critiche.

A54 Allarme lampada gialla da CANbus Allarme globale generato sul CAN bus dalla ECU motore in concomitanza di preallarmi o anomalie lievi.

A55 Errore da CANbus Problema di comunicazione sul CAN bus. Controllare schemi di collegamento e stato dei cavi di connessione.

A56 Furto carburante Il contenuto del serbatoio & sceso con una velocita media troppo elevata rispetto a quella max nominale del motore. L'allarme puo anche essere
generato dalla attivazione di un ingresso digitale programmato con la funzione Furto carburante.

A57 | Cambio configurazione non possibile E’ stata cambiata la posizione degli ingressi digitali per la selezione delle 4 configurazioni possibili, ma non esistono le condizioni per attuare il
cambiamento (esempio motore in moto oppure modalita operativa diversa da OFF).

A58 Acqua nel carburante Allarme generato quando il contatto segnala presenza di acqua nel carburante.
Attivato da ingresso digitale oppure da messaggio diagnostico CAN.

A59 | Avaria pompa carburante Allarme generato quando il livello del carburante nel serbatoio del generatore non aumenta almeno dell’ 1% in un tempo di 5min.
Disponibile a partire dalla revisione FW 01.

A60 Mutual standby errore collegamento Allarme generato per mancanza di comunicazione tra i due dispositivi collegati fra loro in mutual standby.
Disponibile a partire dalla revisione FW 03.

A61 Asimmetria corrente Allarme generato quando I'asimmetria di corrente supera la soglia impostata al parametro P15.10 per il tempo P15.11.

UA1 Allarme Utente L'allarme utente & stato generato dalla attivazione della variabile o dell'ingresso associato tramite il menu M32.

UA8
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TABELLA FUNZIONI INGRESSI

- La tabella seguente riporta tutte le funzioni che possono essere associate agli ingressi digitali programmabili INPn.

- Ciascun ingresso pud essere poi impostato in modo da avere funzione invertita (NA - NC), essere ritardato alla eccitazione oppure alla diseccitazione con tempi impostabili indipendenti.
- Alcuni funzioni necessitano di un ulteriore parametro numerico, definito con I'indice (x) specificato dal parametro P18.n.02.

- Vedere menu M18 Ingressi programmabili per maggiori dettagli.

FUNZIONE DESCRIZIONE
Disabilitato Ingresso disabilitato.
Configurabile Libera configurazione utente. Da usarsi ad esempio se I'ingresso viene utilizzato in una logica PLC.
Pressione olio Sensore digitale bassa pressione olio motore.
Temperatura motore Sensore digitale massima temperatura motore.
Livello carburante Sensore digitale basso livello del carburante.
Arresto d’emergenza Quando aperto genera allarme A23. Non necessario se viene utilizzato il comune +COM1 con ingresso incorporato.
Arresto a distanza In modo AUT esegue lo stop del motore a distanza.
Start remoto off load In modo AUT esegue lo start del motore a distanza senza commutare carico sul generatore. Il segnale deve essere mantenuto finche si desidera avere il motore acceso.
Togliendo il segnale il motore inizia il ciclo di arresto.
Start remoto on load In modo AUT esegue lo start del motore a distanza commutando il carico sul generatore. Il segnale deve essere mantenuto finche si desidera avere il motore acceso.
Togliendo il segnale il motore inizia il ciclo di arresto.
Avviamento senza stop Esegue start del motore a distanza senza arresto del motore in caso di allarme. Il segnale deve essere mantenuto finché si desidera avere il motore acceso.
Togliendo il segnale il motore inizia il ciclo di arresto.
Test automatico Avvia il test periodico gestito da un timer esterno.
Protezione generatore Segnale di intervento protezione generatore proveniente da dispositivo esterno.
Blocco controllo remoto Blocca le operazioni di comando e scrittura tramite porta seriale.La lettura dei dati & sempre possibile.
Blocco set-up Inibisce I'accesso al menu programmazione.
Controllo MAINS esterno Segnale di controllo tensione rete proveniente da apparecchio esterno. Attivato indica tensione nei limiti.
Non disponibile su RGK800SA.
Controllo GEN esterno Segnale di controllo tensione generatore proveniente da apparecchio esterno. Attivato indica tensione nei limiti.
Abilitazione presa carico su rete Consenso alla connessione carico sulla rete.
Non disponibile su RGK800SA.
Abilitazione presa carico su generatore | Consenso alla connessione carico sul generatore.
Telecommutazione In modalita AUT, con motore in moto da start remoto, quando attivato esegue la commutazione da rete e generatore.
Non disponibile su RGK800SA.
Inibizione ritorno automatico su rete | Inibisce ricommutazione automatica su rete quando questa rientra nei limiti.
Non disponibile su RGK800SA.
Feed-back contattore RETE Contatto ausiliario del dispositivo di commutazione rete, usato per informare I'RGK del suo stato effettivo (feedback). In caso di discordanza fra uscita di comando e stato
viene genarto allarme A41.
Non disponibile su RGK800SA.
Feed-back contattore GEN Come precedente, riferito al dispositivo di commutazione generatore.
In caso di discordanza fra uscita di comando e stato viene genarto allarme A40.
Serbatoio vuoto Serbatoio troppo vuoto. Con contatto aperto genera allarme A46. La pompa di rabbocco viene arrestata.
Puo lavorare indipendentemente da start-stop.
Start rabbocco Sensore di livello basso del serbatoio. Con contatto aperto la pompa di rabbocco viene avviata.
Stop rabbocco Serhato pieno. Con contatto chiuso la pompa di rabbocco viene arrestata.
Serbatoio troppo pieno Serbatoio troppo pieno. Con contatto chiuso genera allarme A47. La pompa di rabbocco viene arrestata.
Puo lavorare indipendentemente da start-stop.
Blocco tastiera Blocca il funzionamento della tastiera frontale, ad esclusione di tasti di navigazione delle pagine..
Blocca gruppo e tastiera Blocca generatore e tastiera.
Livello liquido radiatore Con ingresso attivato viene generato allarme A49 Basso liquido radiatore.
Sirena OFF Disabilita la sirena.
Allarme stato interruttore In modalita manuale e con ingresso OFF, viene inibito 'avviamento provocando I'allarme A50 interruttore chiuso.
In manuale questa funzione viene utilizzata quando non si utilizza il teleruttore generatore ma viene utilizzato un interruttore comandato manualmente. Questa funzione &
necessaria per avviare il generatore essendo certi che il carico non sia collegato.
In modalita AUT e con ingresso ON viene inibito 'avviamento provocando I'allarme A51 interruttore aperto. Questa funzione & necessaria per non avviare il generatore a vuoto
con consumo inutile di carburante.
Allarme caricabatteria Con ingresso attivato, segnala allarme A52 Avaria caricabatteria esterno. L'allarme viene generato solo con tensione rete presente.
Inibizione allarmi Permette, se attivato, di disabilitare gli allarmi con la proprieta Inibizione allarmi attivata.
Reset Allarmi Reset degli allarmi ritenitivi la cui condizione scatenante & cessata.
Menu comandi G(x) Esegue il comando del menu comandi definito dal parametro indice (x).
Simula tasto OFF La chiusura dell'ingresso equivale alla pressione del tasto.
Simula tasto MAN La chiusura dell'ingresso equivale alla pressione del tasto.
Simula tasto AUTO La chiusura dellingresso equivale alla pressione del tasto.
Simula tasto TEST La chiusura dellingresso equivale alla pressione del tasto.
Simula tasto START La chiusura dell'ingresso equivale alla pressione del tasto.
Simula tasto STOP La chiusura dellingresso equivale alla pressione del tasto.
Simula tasto MAINS La chiusura dell'ingresso equivale alla pressione del tasto.
Simula tasto GEN La chiusura dellingresso equivale alla pressione del tasto.
Furto carburante Quando attivato genera allarme furto carburante,in alternativa al riconoscimento del furto carburante da livello analogico.
Inibizione test automatico Impedisce esecuzione test automatico.
Test LED Accende tutti i LED sul frontale (test lampade).
Selezione Configurazione (x) Seleziona la configurazione fra le quattro possibili. Il peso in codice binario & definito con il parametro indice (x). Vedere capitolo Configurazioni multiple.
Acqua nel carburante Genera allarme A58 Acqua nel carburante.
82
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TABELLA FUNZIONI USCITE

- La tabella seguente riporta tutte le funzioni che possono essere associate alle uscite digitali programmabili OUTn.

- Ciascuna uscita puo essere poi impostato in modo da avere funzione normale o invertita (NOR o REV).

- Alcuni funzioni necessitano di un ulteriore parametro numerico, definito con I'indice (x) specificato dal parametro P19.n.02.
- Vedere menu M19 Uscite programmabili per maggiori dettagli.

FUNZIONE

DESCRIZIONE

Disabilitata

Uscita disabilitata.

Configurabile

Libera configurazione utente. Da usarsi ad esempio se I'uscita viene utilizzata in una logica PLC.

Chiusura contattore /
interruttore rete

Comando chiusura teleruttore / interruttore rete.
Non disponibile su RGK800SA.

Chiusura contattore /
interruttore generatore

Comando chiusura teleruttore / interruttore generatore.

Apertura interruttore rete

Comando apertura interruttore rete.
Non disponibile su RGK800SA.

Apertura interruttore generatore

Coamndo apertura interruttore generatore.

Apertura rete / generatore

Apertura entrambi interruttori / posizione neutra commutatore motorizzato.

Motorino di avviamento

Alimenta il motorino d’avviamento.

EV carburante

Eccita la valvola carburante.

Alimentazione ECU

Alimenta ECU motore.

Allarme globale

Uscita attivata in presenza di un qualsiasi allarme con proprieta Allarme globale attivata.

Sirena Alimenta la sirena di segnalazione acustica.

Deceleratore Comando di riduzione giri in fase di avviamento. Eccitata appena motore parte, per una durata max impostata.

Acceleratore Funzione opposta alla precedente.

Magnete stop Uscita eccitata per arrestare il motore.

Candelette Attivazione candelette preriscaldo prima di avviamento.

Valvola gas Elettrovalvola mandata gas. Apertura ritardata rispetto a inserimento motorino di avviamento e chiusura anticipata rispetto a comando di arresto.
Valvola aria Valvola strozzatura aspirazione all'avviamento per motori a benzina (choke).

Valvola cicchetto

Iniezione benzina per avviamento motori a gas. Il relé per la funzione cicchetto viene attivato in concomitanza alla eccitazione della elettrovalvola gas solo durante il primo
tentativo di avviamento.

Carico fittizio step (x)

Comanda i contattori per I'inserimento del carico fittizio (x=1...4).

Sgancio carichi non prioritari step (x)

Comanda i contattori per sgancio carichi non prioritari (x=1...4).

Aria compressa

Avviamento motore tramite aria compressa, in alternativa / alternanza con motorino di avviamento. Vedere parametro P11.26.

Modo funzionamento

Uscita eccitata quando 'RGK800 si trova in una delle modalita impostate con il parametro P23.13.

Stato tensione rete

Eccitata quando la tensione rete rientra nei limiti impostati.
Non disponibile su RGK800SA.

Stato tensione generatore

Eccitata quando tensione generatore rientra nei limiti impostati.

Motore in moto

Eccitata quando il motore & in moto.

Modo OFF Eccitata quando RGK800 si trova in modalita OFF.

Modo MAN Eccitata quando RGK800 si trova in modalita MAN.
Modo AUT Eccitata quando RGK800 si trova in modalita AUT.
Modo TEST Eccitata quando RGK800 si trova in modalita TEST.

Raffreddamento in corso

Eccitata quando & in corso il ciclo di raffreddamento.

Generatore pronto

Indica RGK800 in modalita automatico senza alcun allarme attivo.

Valvola preriscaldo

Controlla la valvola preriscaldo carburante. Vedere descrizione parametri P11.06 ¢ P11.07.

Scaldiglia (riscaldatore)

Controlla I'uscita di comando del riscaldatore, pilotato dalla temperatura del motore e dai parametri P09.10 e P09.11.

Pompa rabbocco carburante

Controlla la pompa rabbocco carburante. Puo essere controllata dagli ingressi di start e stop oppure dal livello misurato dal sensore analogico. Vedere parametri P10.09 e P10.10.

Remotazione allarmi/stati

Uscita pulsata per la comunicazione con 'unitd RGKRR quando effettuata in modalita 1/0 digitale.

Limiti LIM (x) Uscita controllata dallo stato della soglia limite LIM(x) (x=1..16) viene definito dal parametro indice.
Impulsi PUL (x) Uscita controllata dallo stato della variabile impulsi energia PUL(x) (x=1..6).
Flag PLC(x) Uscita comandata da flag PLCx (x=1..32).

Variabile remota REM(x)

Uscita comandata da variabile remota REMx (x=1..16).

Allarmi A0T-Axx

Uscita eccitata quando I'allarme Axx & attivo (xx=1...numero allarmi).

Allarmi UA1..UAx

Uscita eccitata quando I'allarme UAx & attivo (x=1...8).
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MENU COMANDI

- Il menu comandi permette di eseguire operazioni saltuarie quali azzeramenti di misure, contatori, allarmi, ecc.

- Se & stata immessa la password per accesso avanzato, allora tramite il menu comandi & anche possibile effettuare delle operazioni automatiche utili ai fini della configurazione dello strumento.
- Nella seguente tabella sono riportate le funzioni disponibili con il menu comandi, divise a seconda del livello di accesso necessario.

COD. | COMANDO LIVELLO DESCRIZIONE
ACCESSO
co1 Reset intervallo manutenzione 1 Utente Azzera I'allarme di manutenzione MNT1 e ricarica il contatore della manutenzione alle ore impostate.
002 | Reset intervallo manutenzione 2 Utente Come sopra, riferito a MNT2.
003 | Reset intervallo manutenzione 3 Utente Come sopra, riferito a MNT3.
004 | Reset contaore motore parziale Utente Azzera il contaore parziale del motore.
005 | Reset contatore parziale energia rete Utente Azzera il contatore parziale della energia rete.
C06 | Reset contatore parziale energia generatore Utente Azzera il contatore parziale della energia generatore.
007 | Reset contatori generici CNTx Utente Azzera i contatori generici CNTx.
008 | Reset stato limiti LIMx Utente Azzera lo stato dei limiti LIMXx ritenitivi.
C09 | Azzera minimi / massimi misure Utente Azzera i picchi registrati delle misure.
C10 | Reset contaore motore totale Avanzato Azzera il contaore totale del motore.
C11 | Impostazione contaore motore Avanzato Permette di impostare il contaore totale del motore ad un valore desiderato.
G12 | Reset contatore avviamenti Avanzato Azzera il contatore dei tentativi di avviamento e la percentuale di tentativi riusciti.
C13 | Reset contatori chiusure Avanzato Azzera il contatore delle prese di carico.
C14 | Reset contatore totale energia rete Avanzato Azzera il contatore totale della energia rete (solo per RGK800).
C15 | Reset contatore totale energia generatore Avanzato Azzera il contatore totale della energia generatore.
G16 | Ricarica ore di noleggio Avanzato Ricarica il timer del noleggio al valore impostato.
C17 | Reset lista eventi Avanzato Azzera la lista della storia eventi.
C18 | Ripristino parametri a default Avanzato Reimposta tutti i parametri del menu setup al default di fabbrica.
C19 | Salva parametri nella memoria hackup Avanzato Esegue una copia dei parametri attualmente impostati in una area di backup per futuro ripristino.
020 | Ricarica parametri dalla memoria backup Avanzato Trasferisce i parametri salvati in memoria di backup nella memoria delle impostazioni attive.
C21 Spurgo elettrovalvola Avanzato Eccita 'uscita elettrovalvola carburante senza avviare il motore.
L'uscita rimane attiva per 5 minuti max o fino a quando si preme il tasto OFF.
(22 | Forzatura I/0 Avanzato Abilita la modalita collaudo che permette di eccitare manualmente qualsiasi uscita.
Attenzione! In questa modalita la responsabilita del comando delle uscite & completamente affidata
all’installatore.
(23 | Regolazione offset sensori resistivi Avanzato Permette di tarare i sensori resistivi, aggiungendo/togliendo un valore in Ohm alla resistenza misurata dai sensori
resistivi, per compensare lunghezza dei cavi o offset di resistenza.
La taratura viene fatta visualizzando il valore misurato in grandezze ingegneristiche.
G24 | Azzeramento programma PLC Avanzato Cancella il programma con la logica PLC dalla memoria interna dell’lRGK800.
G25 | Passaggio in modo sleep Avanzato L'unita passa in modalita sleep (risparmio batteria).
- Una volta selezionato il comando desiderato, premere « per eseguirlo. Lo strumento chiedera una conferma. Premendo nuovamente + il comando verra eseguito.
- Perannullare I'esecuzione di un comando selezionato premere OFF.
- Per abbandonare il menu comandi premere OFF.
INSTALLAZIONE

- RGK800 & destinato al montaggio da incasso. Con il corretto montaggio garantisce una protezione frontale 1P65.

- Inserire il controllore nella foratura del pannello, accertandosi che la guarnizione sia posizionata correttamente fra il pannello e la sua cornice.

- Accertarsi che la linguetta della etichetta di personalizzazione non rimanga piegata sotto la guarnizione compromettendone la tenuta, ma che sia posizionata correttamente all'interno del quadro.

- Dall'interno del pannello, per ciascuna delle quattro clips di fissaggio, posizionare la clip metallica nell'apposito foro sui fianchi del contenitore, quindi spostarla indietro per inserire il gancio nella sede.

- Ripetere I'operazione per le quattro clips.

Stringere la vite di fissaggio con una coppia massima di 0,5Nm

- Nel caso si renda necessario smontare il controllore, allentare le quattro viti e procedere in ordine inverso.

- Pericollegamenti elettrici fare riferimento agli schemi di connessione riportati nell'apposito capitolo e alle prescrizioni riportate nella tabella delle caratteristiche tecniche.
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SCHEMI DI CONNESSIONE

Schema di collegamento per gruppi elettrogeni trifase con alternatore carica batteria preeccitato
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© Massa di riferimento per sensori analogici da collegare direttamente sul blocco motore.
NOTE
| morsetti S2 sono internamente connessi fra di loro.
Le parti tratteggiate si riferiscono all'utilizzo del controllo
RGK 800.
CONNESSIONE CANBUS
La connessione CANbus prevede due resistenze di terminazione da 120 Ohm agli estremi del bus.
# Per collegare la resistenza incorporata nella scheda RGK800 effettuare un ponte fra TR e CAN-L.
CONNESSIONI PER GRUPPO ELETTROGENO MONQFASE CONNESSIONI PER GRUPPO ELETTROGENO BIFASE
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NOTE
| morsetti S2 sono internamente connessi fra di loro.
Le parti tratteggiate si riferiscono all’utilizzo del controllo RGK 800
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CONNESSIONI PER GRUPPQ ELETTROGENO CON ALTERNATORE CARICA CONNESSIONI PER GRUPPO ELETTROGENO RILEVAMENTO VELOCITA DA PICK-UP
BATTERIA A MAGNET! PERMANENTI
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CONNESSIONI PER MISURA CORRENTE DISPERSA USCITA RA (OUT 7) UTILIZZATA COME COMANDO RELE
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COLLEGAMENTO INTERFACCIA RS485
‘ MAX = 1200m
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MUTUAL STANDBY - Connessione fra i controllori grupo mediante RS485 isolata

1336 103 15
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CARATTERISTICHE TECNICHE

Alimentazione

Uscite statiche OUT3 - OUT 6 (Uscite in tensione + batteria)

Tensione nominale di batteria

12 0 24V= indifferentemente

Tipo di uscita

4 x1 NO + terminale comune

Corrente massima assorbita

400mA a 12V= ¢ 200mA a 24V=

Tensione d’'impiego

12-24V= da batteria

Potenza massima assorbita/dissipata 4.8W Portata nominale 2A DC1 per ogni uscita

Campo di funzionamento 7..33V= Protezioni Sovraccarico, cortocircuito e inversione di polarita
Tensione minima all'avviamento 5,5V= Uscite staticha OUT 7

Corrente di stand-by 70mA a 12V=¢ 40mA a 24V= Tipo di uscita NO

Immunita alle micro interruzioni 150ms Tensione d'impiego 10 - 30V=

Ingressi digitali Corrente massima 50mA

Tipo d’ingresso negativo Uscite a rele OUT 8 (Non tensionata)

Corrente d’ingresso <10mA Tipo di contatto 1 contatto scambio

Segnale d'ingresso basso <1,5V (tipico 2,9V) Dati d’impiego UL B300 / 30V= 1A Servizio ausiliario

Segnale d'ingresso alto 25,3V (tipico 4,3V) Tensione d'impiego 250V~

Ritardo del segnale d'ingresso

80ms + (vedi P18.n.04 - P18.n.05)

Portata nominale a 250V~

8Ain AC1 (1,5A in AC15)

Ingressi analogici

Uscite a rele OUT 9 (Non tensionata)

Sensore pressione Corrente 10mA = max Tipo di contatto 1 NC ( contattore rete)
Campo di misura_( - 4500 Dati d'impiego UL B300 / 30V= 1A Servizio ausiliario
Sensore temperatura (}orrente 10mA = max Tensione d’impiego 250V~ nominale (400V~ max)
Campo di misura 0 - 1350Q - - -
- Portata nominale a 250V~ 8Ain AC1 (1,5A in AC15)
Sensore livello carburante Corrente 10mA = max - - -
Campo di misura 0 - 13500 Uscite a rele OUT 10 (Non tensionata)
Sensore programmabile Corrente 10mA = max Tipo di contatto 1 NO ( contattore generatore)
Campo di misura 0 - 1350Q Dati d’impiego UL B300/ 30V= 1A Servizio ausiliario
Tensione di ground analogico -0.5V a +0.5V= Tensione d'impiego 250V~ nominale (400V~ max)

Ingresso di velocita “W”

Portata nominale a 250V~

8Ain AC1 (1,5A in AC15)

Tipo d'ingresso

Accoppiamento AC

Linee di comunicazione

Campo di tensione 2,4..75Vpp Interfaccia seriale RS485 Isolata

Campo di frequenza 40...2000Hz Baud-rate programmabile 1200...38400 bps
Ingresso pick-up Tensione di isolamento (RS485-VBatt.) 1KV

Tipo d'ingresso Accoppiamento AC Interfaccia CANbus Non isolata

Campo di tensione  Alta sensibilita

1,6...60Vpp - 0,6..21VRMS

Orologio datario

Bassa sensibilita

4,8...150Vpp - 1,7...53VRMS

Riserva di carica

Condensatore di back-up

Campo di frequenza

20Hz...10000Hz

Funzionamento senza tensione

Circa 12...15 giorni di alimentazione

Impedenza d’ingresso > 100kQ Isolamento
Ingresso 500giri alternatore carica batteria a magneti permamenti Tensione nominale d’isolamento Ui 600V~
Tipo d'ingresso Accoppiamento AC Tensione nomi. di tenuta a impulso Uimp 9,5kv
Campo di funzionamento 0..44V~ Tensione di tenuta a frequenza d’esercizio  5,2kV
Ingresso 500giri alternatore carica batteria preeccitato Condizioni ambientali
Campo di funzionamento 0..44V= Temperatura di funzionamento -30a +70°C
Corrente d’ingresso max 12mA Temperatura di stoccaggio -30 2 +80°C
Tensione max al terminale +D 12 0 24V= (tensione di batteria) Umidita relativa <80% (IEC/EN 60068-2-78)
Corrente di eccitazione ( morsetto 42) 230mA a 12V=0 130mA a 24V= Grado di inquinamento ambiente massimo 2
Ingresso voltmetrico rete e generatore Categoria di sovratensione 3
Tensione nominale Ue max 600V~ L-L (346V~ L-N) Categoria di misura Il
Campo di misura 50...720V L-L (415V~ L-N) Sequenza climatica Z/ABDM (IEC/EN 60068-2-61)
Campo di frequenza 45...65Hz - 360...440Hz Resistenza agli urti 159 (IEC/EN 60068-2-27)
Tipo di misura Vero valore efficace (TRMS) Resistenza alle vibrazioni 0.7g (IEC/EN 60068-2-6)
Impedenza dell'ingresso di misura > 0.55MQ L-N Connessioni
> 1,10MQ L-L Tipo di morsetti Estraibili

Modalita di collegamento

Linea monofase, bifase, trifase con
0 senza neutro e trifase bilanciato

Ingressi amperometrici

Corrente nominale le

1A~ 0 5A~

Campo di misura

per scala 5A: 0,015 - 6A~
per scala 1A: 0,015 - 1,2A~

Tipo di ingresso

Shunt alimentati mediante trasformatore di corrente esterno
(bassa tensione) 5A max.

Tipo di misura Vero valore efficace (RMS)
Limite termico permanente +20% le

Limite termico di breve durata 50A per 1 secondo
Autoconsumo <0,6VA

Precisione misure

Tensione rete e generatore

+0,25% f.s. +1digit

Uscite statiche OUT1 e OUT 2 (Uscite in tensione + batteria)

Tipo di uscita

2 x 1 NO + terminale comune

Tensione d’'impiego

12-24V= da batteria

Portata nominale

2A DC1 per ogni uscita

Protezioni

Sovraccarico, cortocircuito € inversione di polarita

Sezione conduttori (min e max)

0,2..2,5 mm? (24...12 AWG)

Coppia di serraggio

0,56 Nm (5lbin)

Contenitore
Esecuzione Da incasso
Materiale Policarbonato
Grado di protezione frontale IP65 sul fronte; IP20 sui morsetti
Peso 960g per RGK800;
980g per RGK800SA
Omologazioni e conformita
Omologazioni ottenute cULus, EAC

UL Marking

Use 60°C/75°C copper (CU) conductor only
AWG Range: 24 - 12 AWG stranded or solid
Field Wiring Terminals Tightening Torque: 5Ib.in
For use on a flat surface of a type 4X enclosure
Tighting torque used for fixing screw =0.5Nm

Conformi a norme

IEC/EN 61010-1, IEC/EN 61000-6-2, IEC/ EN 61000-6-3,
UL508, CSA C22.2 N°14
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